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Informations utilisateur

En raison de la diversité des utilisations des produits décrits dans le
présent manuel, les personnes qui en sont responsables doivent
s’assurer que toutes les mesures ont été prises pour que l'application
et 'utilisation des produits soient conformes aux exigences de
performance et de sécurité, ainsi qu’aux lois, réglements, codes et
normes en vigueur.

Les illustrations, schémas et exemples de programmes contenus dans
ce manuel sont présentés a titre indicatif seulement. En raison des
nombreuses variables et impératifs associés a chaque installation, la
société Rockwell Automation Corporation ne saurait étre tenue
responsable ou redevable (y compris en matiere de propriété
intellectuelle) des suites d’utilisation réelle basée sur les exemples et
schémas présentés dans ce manuel.

La publication SGI-1.1, Safety Guidelines for the Application,
Installation and Maintenance of Solid-State Control (disponible aupres
de votre agence commerciale Rockwell Automation), décrit certaines
différences importantes entre les équipements électroniques et les
équipements électromagnétiques qui devront étre prises en compte
lors de l'application de ces produits comme indiqué dans la présente
publication.

Toute reproduction totale ou partielle du présent manuel sans
autorisation écrite de la société Rockwell Automation est interdite.

Des remarques sont utilisées tout au long de ce manuel pour attirer
votre attention sur les mesures de sécurité a prendre en compte.

ATTENTION

Actions ou situations risquant d’entrainer des
blessures pouvant étre mortelles, des dégats matériels
ou des pertes financieres.

Les messages « Attention » vous aident 2 :
* identifier un danger
* éviter ce danger

* en discerner les conséquences

IMPORTANT Informaﬂo,ns' I.Jart}cuherement %mportantes dans le
cadre de T'utilisation du produit.

MicroLogix et Compact sont des marques commerciales de Rockwell Automation.
RSLogix et RSLinx sont des marques commerciales de Rockwell Software.
Belden est une marque commerciale de Belden, Inc.

DeviceNet est une marque commerciale de I'association Open DeviceNet Vendor Association (ODVA).
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Pour cette information Voir
Adressage et configuration a |'aide du MicroLogix 1500 et | Annexe B
du logiciel RSLogix 500
Configuration des modules a I'aide de CompactLogix et du | Annexe C
logiciel RSLogix 5000
Configuration des modules a |"aide de I'adaptateur Annexe D
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Alimentation 24 V c.c. externe en option
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Cablage Pages 3-16 a 3-18
Spécifications Annexe A
Fonction de blocage du module Page 6-7
Mise a jour des spécifications de puissance nécessaire Pages 2-2, 3-2
Annexe A
Mise a jour des spécifications de dissipation thermique et | Annexe A

de tension de fonctionnement

Mise a jour des informations sur le code d'erreur

Pages 6-5 et 6-6
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Préface

A qui s'adresse ce manuel

Comment utiliser ce
manuel

Lisez cette préface pour vous familiariser avec le reste de ce manuel.
Elle couvre les sujets suivants :

* 2 qui s’adresse ce manuel

* comment utiliser ce manuel

* publications connexes

* conventions utilisées dans ce manuel

¢ assistance Rockwell Automation

Utilisez ce manuel si vous étes responsable de la conception, de
I'installation, de la programmation ou du dépannage des systemes de
commande qui utilisent les E/S Compact™ Allen-Bradley.

Ce manuel présente, sous une forme tiche par tiche, I'installation, la
configuration, la programmation, le fonctionnement et le dépannage
d’un systéme de commande qui utilise les modules d’E/S
analogiques 1769.

Contenu du manuel

Pour ces informations Voir
Présentation des modules d'entrées et de sorties analogiques Chapitre 1
Guide de démarrage rapide pour utilisateurs expérimentés Chapitre 2
Directives d'installation et de cablage Chapitre 3
Adressage, configuration et état du module d'entrées Chapitre 4
Adressage, configuration et état du module de sorties Chapitre 5
Diagnostics et dépannage du module Chapitre 6
Spécifications des modules d'entrées et de sorties Annexe A
Adressage et configuration a I'aide du MicroLogix 1500 et du logiciel Annexe B
RSLogix 500

Configuration des modules a I'aide de CompactLogix et du logiciel RSLogix| ~ Annexe C
5000

Configuration des modules a I'aide de I'adaptateur 1769-ADN DeviceNet et| ~ Annexe D
du logiciel RSNetworx

Connaissance des nombres binaires complément a 2 Annexe E
Définitions des termes utilisés dans ce manuel Glossaire

Publication 1769-UM002A-FR-P
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Documentation connexe

Le tableau suivant présente une liste de publications qui contiennent
des informations importantes sur les systemes MicroLogix 1500.

Pour

Voir ce document

Référence

Un manuel utilisateur contenant des informations sur
I'installation, I'utilisation et la programmation de

Automates programmables MicroLogix™ 1500 —
Manuel utilisateur

1764-UMO01A-FR-P

I"automate MicroLogix 1500.

Un manuel utilisateur contenant des informations sur 1769-UMO01A-FR-P
I'installation et I'utilisation de |'adaptateur 1769-ADN

DeviceNet.

Adaptateur DeviceNet pour E/S Compact —
Manuel utilisateur

Un manuel utilisateur contenant des informations sur 1769-UMOOQ7A-EN-P
I'installation, I"utilisation et la programmation de

I'automate CompactLogix.

CompactLogix User Manual

Une présentation des modules d'E/S TOR Compact 1769.| 1769 Compact Discrete Input/Output Modules Product 1769-2.1

Data

Une présentation du systeme MicroLogix 1500, y MicroLogix™ 1500 System Overview 1764-S0001B-EN-P

compris les E/S Compact 1769.

Directives de cablage et de mise a la terre pour 1770-4.1FR

automatisation industrielle

Des informations completes sur la mise a la terre et le
cablage des automates programmables Allen-Bradley.

Pour obtenir un manuel, vous pouvez :

* le charger gratuitement en version électronique sur notre site
internet :
www.theautomationbookstore.com

* l'acheter en version papier d’'une des facons suivantes :
— contactez votre représentant Rockwell Automation
— visitez notre site internet :

www.theautomationbookstore.com et passez votre
commande

— appelez le : 1.800.963.9548 (USA/Canada) ou le :
001.330.725.1574 (hors USA/Canada)

Les conventions suivantes sont utilisées tout au long de ce manuel.

Conventions utilisées dans
ce manuel

* Les listes a points (comme celle-ci) fournissent des informations,
non des étapes de procédures.

* Les listes numérotés indiquent des étapes séquentielles ou des
informations hiérarchisées.

* Le texte en ilalique est utilisé pour mettre I'accent sur des
informations.

* Le texte utilisant cette police de caractéres identifie des

mots ou des expressions que vous devez taper.

Publication 1769-UMO002A-FR-P
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Assistance Rockwell
Automation

Rockwell Automation offre des services d’assistance technique a
travers le monde, avec plus de 75 bureaux de service apres-vente,
512 distributeurs et 260 intégrateurs systéme agréés aux Etats-Unis,
ainsi que des représentants Rockwell Automation dans le monde
entier.

Assistance locale

Adressez-vous a votre représentant Rockwell Automation pour :
* le support technico-commercial
* la formation technique aux produits
* l'assistance sur garantie

* les contrats de service technique

Assistance technique

Si vous avez besoin de contacter le service d’assistance technique de
Rockwell Automation, consultez d’abord le Chapitre 6, Diagnostics et
dépannage du module. Si vous ne trouvez pas la réponse a votre
probleme, contactez votre représentant Rockwell Automation.

Vos questions et commentaires sur ce manuel

Si vous découvrez une erreur dans ce manuel, faites-le nous savoir.
Pour toute suggestion d’amélioration de ce manuel, veuillez nous
contacter a l'adresse ci-dessous :

Rockwell Automation

Automation Control and Information Group
Technical Communication, Dept. A602V
P.O. Box 2086

Milwaukee, WI 53201-2086, Etats-Unis

Publication 1769-UM002A-FR-P - Mars 2001
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Chapitre 1

Utilisation des E/S
analogiques

Présentation

Ce chapitre explique comment les données analogiques sont utilisées
et décrit le module d’entrées analogiques 1769-1F4 et le module de
sorties analogiques 1769-OF2. 1l comprend des informations sur :

* l'utilisation des E/S analogiques
* les fonctions matérielles et de diagnostic du module

* une présentation du fonctionnement du systeme d’entrées
analogiques 1769

* une présentation du fonctionnement du systeme de sorties
analogiques 1769

Analogique fait référence 2a la représentation de quantités numériques
par la mesure de variables physiques continues. Les applications
analogiques se présentent sous de nombreuses formes. L'application
suivante décrit une utilisation typique des données analogiques.

Dans cette application, le processeur commande la quantité de liquide
dans un réservoir par le réglage d’'une vanne. La vanne est d’abord
ouverte 2 100 %. Lorsque le niveau du liquide dans le réservoir se
rapproche dun point prédéfini, le processeur modifie la sortie pour
fermer la vanne a 90 %, 80 % et ainsi de suite. Il regle la vanne de
facon continue pour maintenir le niveau du liquide.

-

| Sortie analogique

E cablée a la vanne

Vanne

Module d'E/S
Automate analogiques

Capteurde —>
niveau

Entrée analogique
cablée au réservoir

—
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Description générale
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Le module d’entrées analogiques 1769-IF4 convertit et stocke sous
forme numérique des données analogiques pour les mettre a
disposition d’automates, tel que le MicroLogix™ 1500. Le module
accepte des connexions d'un maximum de quatre capteurs
analogiques de tension ou d’intensité en toute combinaison. Les
quatre canaux d’entrées a haute impédance peuvent étre cablés
comme entrées en mode commun ou différentielles.

Le module de sorties 1769-OF2 fournit deux canaux de sorties
analogiques en mode commun, chacun configurable individuellement
en tension ou intensité.

Les deux modules fournissent les types/plages d’entrées/de sorties
suivantes :

Tableau 1.1 Plages normale et compléte

Plage de fonctionnement normal Plage complete du module

des entrées

+10Vec.c. +105Vec.c.
TabVec. 05-525Vec.c.
0abVece. -05-+4525Vc.c.
0a10Ve.c. -05-+105Vece.
0a20mA 0-21mA

42320 mA 32-21mA

Les données peuvent étre configurées sur chaque module comme :

* Unités procédé
* Mise a I'’échelle PID
* Pourcentage

* Données brutes/proportionnelles

Caracteéristiques matérielles

Les modules contiennent des borniers débrochables. Les quatre
canaux du 1769-1F4 peuvent étre cablés comme entrées en mode
commun ou différentielles. Les deux canaux du 1769-OF2 sont
uniquement en mode commun. La configuration du module est
normalement effectuée via le logiciel de programmation de
I'automate. De plus, certains automates acceptent la configuration via
le programme utilisateur. Dans les deux cas, la configuration du
module est stockée dans la mémoire de 'automate. Pour plus
d’informations, reportez-vous au manuel utilisateur de votre automate.

La figure suivante décrit les caractéristiques matérielles des modules
1769-1F4 et 1769-OF2.
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Elément | Description
1 levier du bus
2a patte de fixation du panneau supérieur
2b patte de fixation du panneau inférieur
3 voyant d'état du module (vert)
4 porte du module avec étiquette d'identification des bornes
ba connecteur femelle mobile du bus (interface du bus)
5b connecteur male du bus fixe (interface du bus)
6 plaque d'identification
7a emplacements de guide supérieur
7b emplacements de guide inférieur
8a verrou supérieur du rail DIN
8b verrou inférieur du rail DIN

étiquette d'identification pour I'utilisateur

9

10 bornier débrochable (RTB) avec capot de sécurité
10a vis de fixation supérieure du RTB

10b vis de fixation inférieure du RTB
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Présentation du systeme
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Fonctions de diagnostic général

Les modules 1769-1F4 et 1769-OF2 contiennent des fonctions de
diagnostic qui peuvent vous aider a identifier la source d’'un probleme
pouvant surgir pendant la mise sous tension ou pendant le
fonctionnement normal des canaux. Ces diagnostics de mise sous
tension et de canaux sont expliqués au chapitre 6, Diagnostics et
dépannage du module.

Les modules communiquent avec I'automate par l'interface du bus. Ils
recoivent également une alimentation de 5 et 24 V c.c. de l'interface
du bus. Les modules de la série B possedent un commutateur
d’alimentation 24 V c.c. externe, ce qui vous permet d’utiliser une
alimentation externe. Voir Commutateur d’alimentation externe,

page 3-8, pour plus de détails.

Vous pouvez installer autant de modules analogiques que votre
alimentation peut en accepter. Cependant, les modules ont une norme
de distance par rapport aux alimentations de 8, ce qui signifie qu'ils
ne peuvent pas étre distants de plus de 8 modules de I'alimentation
systeme. Lillustration ci-dessous indique comment cette distance est
déterminée.

oy
=]
18|18 8|8
Automate MicroLogix 1500 = S = s |s
avec alimentationsysteme [ S [ S | S | S | o
intéaré %) %) %) » |2
intégrée @ e | e 2|5
9
(@]
1 2 3 4 Distance de I'alimentation
QU
X w
> X (<5}
S) L = =
288 sl ls| € |2 |sls |2
S 5%2| 8 3 ] 2 3 ) & 3
225 o o o (2 o o =% B
E=2| € S S s £ S g | =
O @ Q S} Q = o o =}
2 ool © S S 2 &) S o 2
= T = w w w = w «€X» < =
©C © = ~ X X = < ~ =~ B
E s E L L [ g i) L L S
S © g = 8
Z s <
4 3 2 1 1 2 3 Distance de I'alimentation

Fonctionnement du systeme

A la mise sous tension, le module effectue une vérification de ses
circuits internes, de sa mémoire et de ses fonctions de base. Pendant
ces vérifications, le voyant d’état du module est éteint. Si aucun défaut
n’est détecté pendant les diagnostics de mise sous tension, le voyant
d’état du module s’allume.
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Une fois les vérifications de la mise sous tension terminées, le module
attend des données de configuration de canal valides. Si une
configuration non valide est détectée, le module géneére une erreur de
configuration. Une fois qu'un canal a été correctement configuré et
activé, il commence le processus de conversion
analogique-numérique ou numérique-analogique.

Module d'entrées

Chaque fois qu’un canal est lu par le module d’entrées, cette valeur de
données analogiques est testée par le module pour vérifier s’il y a une
condition de dépassement supérieur ou inférieur de plage. Si une telle
condition est détectée, un bit spécifique est activé dans le mot d’état
du canal. Le mot d’état du canal est décrit dans Fichier de données
des entrées du 1769-1F4, page 4-2.

L’automate lit les données analogiques converties en binaire
complément 2 2 du module. Ceci se produit typiquement 2 la fin du
programme de scrutation ou lorsque le programme de commande le
demande. Si 'automate et le module déterminent que le transfert des
données du bus a été effectué sans erreur, les données sont utilisées
dans votre programme de commande.

Module de sorties

Le module de sorties surveille les canaux pour détecter les conditions
de dépassement supérieur et inférieur de plage et également pour
détecter les cables de sorties endommagés et les fortes résistances de
charge (en mode Intensité uniquement). Si une telle condition est
détectée, un bit spécifique est activé dans le mot d’état du canal. Le
mot d’état du canal est décrit dans Fichier de données des sorties du
1769-OF2, page 5-1.

Le module de sorties recoit des valeurs complément a 2 du maitre du
bus. Ceci se produit typiquement a la fin du programme de scrutation
ou lorsque le programme de commande le demande. Si 'automate et
le module déterminent que que le transfert de bus a été effectué sans
erreur, le module de sorties convertit les données en signal de sortie
analogique.
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Fonctionnement du module

Schéma fonctionnel du module d'entrées

Le circuit des entrées du module d’entrées est constitué de quatre
entrées analogiques différentielles réunies dans un unique
convertisseur analogique-numérique (A/N) multiplexe. Le
convertisseur A/N lit le signal d’entrées sélectionné et le convertit en
une valeur numérique qui est présentée a 'automate. Le multiplexeur
commute séquentiellement chaque canal d’entrées vers le
convertisseur A/N du module. Voir le schéma fonctionnel ci-dessous.

Entré Isolation
ntree galvanique
VA2 VAL VS1

|
.
L
Vin+ [T | |
oS AIN+ ;’V(_ | I
@ 1 4 !
lint 3 AID MCU | ASIC .
£ ” | < ! !
S RXD 4
p= | I |
Lo~or AIN- _yp\% I I
V/iin- | I '
T (%] |
| I3
A— I | = |
CoM Vref VREF I I I
A-GND l | I I
. Alimentation vsi1 : |
I oms L) Sélection du canal c.c/cc. ! I '
| | VAll—_ VS2 :
-4 _ VA2 '
I_CHZ I{ (comme ci-dessus) T ——a] ] I :
L ] |
! |
: CH3 :_, I 9] l |
VA3 ? I
——
v oL
dc Neutral A-GND S-GND
8
+24V dc

Publication 1769-UMO002A-FR-P



Présentation 1-7

Schéma fonctionnel du module de sorties

Le module de sorties utilise un convertisseur numérique-analogique
(N/A) pour lire les données de sorties numériques provenant de
I'automate et les convertit en signal de sortie analogique. Voir le
schéma fonctionnel ci-dessous.

Sortie Isolat!on
galvanique
VAL I VS1 —— 1
VA2 | T : i
| o
Commutateur analogique TXD | I :
CHO D/A }/F{_ | I
lout lout ] — :
out+
MCU | ASIC I
iTant: f——— |
Sélection | | |
Refout ferrou RXD M | :
Al ' I |
Vout+ i | o I
p=}
Com VA3 : | = :
A-GND | : I
e ity : | o 1
| cn Alimentation : :
I I val  cc/cc. T—\ I
| | grrou. VA2 L vs2 I
| | Sélection T DY I I
" Tlcomme cidessus) "] |
comme ci-dessus ] | I
L N | |
VA3 o T I |
[ |
dc Neutral A-GND S-GND
S
+24V dc

Calibrage du module

Le module d’entrées 1769-1F4 effectue un auto-calibrage lors de
'activation initiale d’un canal. De plus, si un canal est configuré
différemment du canal qui a été scruté précédemment, un cycle
d’auto-calibrage est exécuté par le processus de reconfiguration.

La conception du module de sorties 1769-OF2 garantit son calibrage.
Aucun calibrage sur site n’est requis.
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Chapitre 2

Avant de commencer

Outils et équipement requis

Guide de démarrage rapide
pour utilisateurs expérimentes

Ce chapitre peut vous aider au début de votre utilisation des modules
analogiques. Les procédures suivantes présupposent que vous avez
une connaissance préalable des automates Allen-Bradley. Vous devez
connaitre la commande des procédés électroniques et vous devez
pouvoir interpréter les instructions de logique a relais requises pour
générer les signaux électroniques qui commandent votre application.

Ce chapitre étant un guide de démarrage pour utilisateurs
expérimentés, il ne contient pas d’explications détaillées sur les
procédures décrites. Il renvoie toutefois a d’autres chapitres de ce
manuel qui donnent de plus amples informations sur les procédures
décrites a chaque étape.

Si vous avez des questions ou si vous n’étes pas familier avec les
termes utilisés ou avec les concepts présentés dans les différentes
étapes de la procédure, lisez toujours les chapitres référencés et les
autres documents recommandés avant d’appliquer I'information.

Vous aurez besoin des outils et de 'équipement suivants :
* tournevis plat de taille moyenne ou cruciforme
* équipement d’entrées ou de sorties analogiques

e cable blindé a paire torsadée
(Belden™ 8761 ou équivalent)

* automate
(par exemple, MicroLogix™ 1500)

* module d’entrées ou de sorties analogiques
* équipement et logiciel de programmation
(par exemple, RSLogix 500™)
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Ce que vous devez faire

Publication 1769-UMO002A-FR-P

Ce chapitre décrit les étapes de procédure suivantes :
* Vérification de l'alimentation

* Réglage du commutateur d’alimentation externe (si vous utilisez
une alimentation externe)

* Fixation et verrouillage du module
* Ciablage du module

* Configuration du module

* Procédure de mise en route

¢ Surveillance du fonctionnement du module

1. Verification de I'alimentation

 REFERENCE [IMGH
(Installation et cablage)

La consommation électrique maximum des modules est indiquée
ci-dessous.

Module 5Vc.c. 24V c.c.
1769-IF4 (série B) 120 mA 60 mA
1769-0F2 (série B) 120 mA 120 mA

m Le module ne peut pas étre placé a une distance
supérieure a2 8 modules de I'alimentation systéme.

2. Réglage du commutateur d'alimentation externe
(si vous utilisez une alimentation externe.)

| REFERENCE [t
(Installation et cablage)

Les modules de la série B possedent un commutateur d’alimentation
24 V c.c. externe qui vous permet d’utiliser une alimentation externe.
Cette alimentation externe doit étre de Classe 2 avec une plage 24 V
c.c. de 20,4 2 26,4 V c.c. et une intensité nominale de 24 V c.c. qui
réponde aux besoins des modules utilisés par votre application. Voir
le tableau des consommations de I'étape 1 ci-dessus. L’alimentation
externe est cablée au bornier des modules.
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Commutateur
d'alimentation externe

Alimentation du bus
(réglage par défaut)
Alimentation externe *

v HEEEEE TS

3. Fixation et verrouillage du module

Chapitre 3
(Installation et cablage)

Les modules se montent sur panneau ou sur rail DIN.
IIs peuvent étre assemblés avant ou aprés montage.

GULLL LU Déconnectez alimentation avant de retirer ou
d’insérer un module. Lorsque vous retirez ou insérez
un module sous tension, un arc électrique peut se

produire.
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1. Vérifiez que le levier du bus du module 2 installer est en position
déverrouillée (completement redressé).

2. Utilisez les guides (1) supérieur et inférieur pour fixer les modules
ensemble (ou a un automate).

3. Faites glisser l'arriere du module le long des guides jusqu’a ce que
les connecteurs du bus (2) soient alignés I'un sur l'autre.

4. Poussez le levier du bus légerement vers l'arriere pour dégager la
patte de positionnement (3). Utilisez vos doigts ou un petit
tournevis.

5. Pour permettre la communication entre 'automate et le module,
déplacez le levier du bus complétement a gauche (4) jusqu’a ce
qu’il s’enclenche. Assurez-vous qu’il soit fermement verrouillé.

LULLALDNLE 10rsque vous fixez des modules d’E/S, il est trés
important que les connecteurs du bus soient bien
verrouillés ensemble pour assurer une bonne
connexion électrique.

6. Fixez un capot de protection (5) au dernier module du systeme en
utilisant les guides comme précédemment.

7. Verrouillez le capot de terminaison du bus (6).
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4. Cablage du module

| REFERENCE it
(Installation et cablage)

Suivez les directives ci-dessous pour le ciblage du module.

Généralités
¢ Tous les communs du module (ANLG COM) sont connectés dans

le module analogique. Le commun analogique (ANLG COM) n’est
pas mis 2 la terre a 'intérieur du module.

* Les canaux ne sont pas isolés les uns des autres.

* N'utilisez pas les bornes NC du module analogique comme points
de connexion.

* Pour assurer un précision optimale, limitez 'impédance totale des
cables en gardant leur longueur au minimum. Placez le systéme
d’E/S aussi pres de vos capteurs et actionneurs que le permet
votre application.

* Utilisez des cables de connexion blindés Belden™ 8761, ou
équivalents.

* Faites une connexion de mise a la terre du blindage aussi courte
que possible.

* En conditions normales, la jonction du cable de décharge et du
blindage doit étre connectée a la mise a la terre via une vis de
montage sur panneau ou sur rail DIN du c6té module d’E/S

analogiques.(l)

Module d’entrées 1769-1F4

* Si plusieurs alimentations sont utilisées avec des entrées
analogiques, les communs d’alimentation doivent étre connectés
ensemble.

* Le module 1769-1F4 ne fournit pas d’alimentation en boucle pour
les entrées analogiques. Utilisez une alimentation qui correspond
aux spécifications du transmetteur d’entrées.

* Les entrées analogiques différentielles sont moins sensibles aux
parasites que les entrées analogiques en mode commun.

* Les tensions sur Vin+, V/Iin- et lin+ du module 1769-IF4 doivent
étre dans une plage de +10 V c.c. du commun analogique.

Module de sorties 1769-0F2

* Les sorties tension (Vout 0+ et Vout 1+) du module 1769-OF2 sont
envoyées vers ANLG COM. La résistance de charge d’un canal de
sorties tension doit étre égale ou supérieure a 1 KQ .

e Les sorties courant (Tout 0+ et Tout 1+) du module 1769-OF2
émettent du courant qui retourne vers ANLG COM. La résistance
de charge d’'un canal de sorties courant doit rester entre 0 et
500 Q.

() Dans les environnements ol des parasites de haute fréquence sont présents, il peut &tre nécessaire de mettre

directement a la terre le blindage des cables du cté module et via un condensateur de 0,1 pF du c6té capteur.
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Les connexions des bornes sont illustrées ci-dessous :

1769-IF4 1769-OF2
®| )
VI1in0- @ Yinm ..
ANLG Com @ in ..
Vilin1- Vinl+ . Vout0 +
ANLG Com lin1 lom;c @ ANLG Com
i Vinz+ Voutl+
Vilin2- s loutl+ oo
ANLGlCom Vi NC o
Vilin3- o dc NEUT .
ANLG Com @
de NEUT +24V de =.
® ®

Pour des exemples de cablage utilisant des entrées différentielles et en
mode commun, voir Cablage des entrées analogiques 1769-1F4, page
3-15. Pour plus d’informations sur le cablage du module de sorties,
voir Cablage des sorties analogiques 1769-OF2, page 3-18.

5. Configuration du module

REFERENCE [
(Configuration des données, de I'état et des canaux du module

1769-IF4)

Chapitre 5
(Configuration des données, de I'état et des canaux du module
1769-0F2)

Le fichier de configuration est généralement modifié a I'aide de I'écran
de configuration du logiciel de programmation. Il peut également étre
modifié avec le programme de commande, si 'automate supporte
cette fonction. Reportez-vous au tableau de configuration page 4-4
pour le 1769-1F4 et page 5-5 pour le 1769-OF2.

Pour un exemple de configuration a 'aide de 'automate MicroLogix
1500 et du logiciel RSLogix 500, voir Annexe B. Pour un exemple de
configuration a I'aide de I'automate CompactLogix et du logiciel
RSLogix 5000, voir Annexe C. Pour un exemple de configuration du
module a l'aide de l'adaptateur 1769-ADN DeviceNet et du logiciel
RSNetworx, voir Annexe D.
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6. Procédure de mise en route

REFERENCE [T
(Diagnostics et dépannage du module)

1. Mettez sous tension.

2. Chargez votre programme, qui contient les réglages de
configuration du module analogique, dans I'automate et mettez
I'automate en mode Run.

3. Pendant un démarrage normal, le voyant d’état du module
s’allume.

4. Si le voyant d’état du module ne s’allume pas, mettez hors puis
sous tension. Si le probleme persiste, contactez votre représentant
Rockwell Automation.

5. Les erreurs de configuration du module et de canal sont
rapportées a 'automate. Ces erreurs sont généralement signalées
dans le fichier d’état des E/S de l'automate. Vérifiez ce fichier.

1. Surveillance du fonctionnement du module

 REFERENCE [T
(Diagnostics et dépannage du module)

Les erreurs de configuration du module et de canal sont rapportées a
I'automate. Ces erreurs sont généralement signalées dans le fichier
d’état des E/S de I'automate.

Les données d’état du canal sont également rapportées dans la table
de données des entrées du module de facon a ce que ces bits puissent
étre utilisés dans votre programme de commande pour indiquer une
erreur de canal.

Table de données des entrées du 1769-IF4

Position du hit

E° 15 14|13|12|11|10|9|8|7|6|5 4|3|2|1|0
0 | SGN Données des entrées analogiques du canal 0
7| SGN Données des entrées analogiques du canal 1
2 | SGN Données des entrées analogiques du canal 2
3 | SGN Données des entrées analogiques du canal 3
4 Non utilisé ‘ S3 ‘ S2 ‘ S1 ‘ SO
51 U0 ‘OO‘U1‘O1‘U2‘OZ‘U3‘O3‘ Réglé sur 0
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Table de données des entrées du 1769-0F2

Position du bit

E° 15 |14 | 13 1211|10|9|8|7|6|5|4|3|210
0| DO |HO|D1|H Non utilisé (Bits réglés sur 0) S11S0
171 U0 |00 |UT|O1 Bits réglés 0

2 | SGN Renvoi/Echo des données de sorties du canal 0

3 | SGN Renvoi/Echo des données de sorties du canal 1

Les définitions de bit sont comme suit :
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Dx = Bits de diagnostic. Lorsqu’ils sont activés, ils indiquent un
cable de sortie endommagé ou une résistance de charge élevée
(non utilisé sur les sorties tension).

Hx = Bits de maintien du dernier état. Lorsqu’ils sont activés, ils
indiquent que le canal maintient son dernier état.

Sx = Bits d’état général. Lorsqu’ils sont activés, ils indiquent une
erreur (bit de dépassement supérieur, de dépassement inférieur ou
de diagnostic) associée a ce canal ou a une erreur matérielle du
module.

Ux = Bits de dépassement de limite inférieure de plage.

Ox = Bits de dépassement de limite supérieure de plage.

SGN = Bit signé au format complément a 2.



Chapitre 3

Conformité aux directives
de I'Union européenne

Installation et cablage

Ce chapitre explique comment :
* déterminer la puissance requise par les modules
* éviter les dommages électrostatiques
* installer le module
* cabler le bornier du module
* cabler les équipements d’entrées
e cabler les équipements de sorties

Ce produit a été approuvé pour son installation dans les pays de
I'Union européenne et de I'Espace Economique Européen. Il a été
concu et testé en conformité avec les directives suivantes.

Directive CEM

Cet appareil a été testé en termes de compatibilité électromagnétique
(CEM) selon la directive 89/336/EEC a l'aide d’'un cahier des charges
et d’apres les normes suivantes, en totalité ou partie :

e EN 50081-2
Compatibilité électromagnétique — Norme générique émission —
Partie 2 : Environnement industriel

* EN 50082-2
Compatibilité électromagnétique — Norme générique immunité —
Partie 2 : Environnement industriel

Ce produit est destiné a une utilisation en environnement industriel.

Directive basse tension

Cet appareil a également été concu conformément a la directive 73/23
EEC relative 2a la basse tension, en application des impératifs de
sécurité de la norme EN 61131-2 : Automates programmables — Partie
2 —: Spécifications et essais des équipements.

Pour plus d’'informations sur les exigences de cette norme,
reportez-vous aux sections appropriées de ce document ainsi qu’aux
publications Allen-Bradley suivantes :

* Directives de cdblage et de mise a la terre pour automatisation
industrielle, publication 1770-4.1FR.

* Systemes d'automatisation Allen-Bradley, publication B113FR.
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Puissance nécessaire

Géneralités
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Les modules sont alimentés via I'interface du bus par 'alimentation
systeme +5 V c.c./+24 V c.c. Une alimentation 24 V c.c. externe peut
également étre connectée au bornier du module.

La consommation électrique maximum des modules est indiquée dans
le tableau ci-dessous.

Module 5Vc.c. 24V c.c.
1769-IF4 120 mA 60 mA
1769-0F2 120 mA 120 mA

Les E/S Compact peuvent étre utilisées dans un environnement
industriel si elles sont installées en conformité avec les instructions
suivantes. Cet équipement est plus particulierement adapté a une
utilisation en environnement propre et sec (Pollution degré 2Dy et
avec des circuits ne dépassant pas la surtension de catégorie 11» (CEI
60664-1).

Environnements dangereux

Cet équipement est adapté a une utilisation en environnements de
Classe I, Division 2, Groupes A, B, C, D ou non dangereux
uniquement. AVERTISSEMENT suivant s’applique a l'utilisation en
environnements dangereux.

RISQUE D’I?XRLOSION
* La substitution de composants peut rendre cet

équipement inadapté a une utilisation en
environnements de Classe I, Division 2.

* Couper le courant ou s’assurer que
I'environnement est classé non dangereux avant
de débrancher I'équipement ou de remplacer des
composants.

* Couper le courant ou s’assurer que
I'environnement est classé non dangereux avant
de connecter ou de déconnecter des composants.

* Ce produit doit étre installé dans un boitier.

* Tout le cablage doit étre conforme a la norme
N.E.C. article 501-4(b).

" Un environnement classé pollution de degré 2 est un environnement ot n'est normalement présente qu’une

pollution non conductrice ; cependant, il est possible qu’occasionnellement une conductivite soit générée par la
condensation.

@ a surtension de catégorie Il est la section de niveau de charge du systeme de distribution électrique. A ce

niveau, les tensions transitoires sont contrdlées et n’excedent pas la capacité d'isolation du produit.

B |a pollution de degré 2 et la surtension de catégorie Il sont des normes de la Commission Electrotechnique

Internationale (CEl).
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Prévention des décharges électrostatiques

Les décharges électrostatiques peuvent endommager
ATTENTION D e N -
les circuits intégrés ou les semi-conducteurs si vous

touchez les broches du connecteur du bus du module
d’E/S ou le bornier du module d’entrées. Suivez les
directives ci-dessous pour la manipulation du module.
* Touchez un objet mis a la terre pour vous
décharger de toute électricité statique.
* Portez une dragonne de mise a la terre agréée.
* Ne touchez pas le connecteur du bus ou ses
broches.
* Ne touchez pas les composants des circuits du
module.
* Si possible, utilisez un poste de travail antistatique.
* Lorsqu'il n’est pas en service, rangez le module
dans son emballage antistatique.

Coupure de I'alimentation

Coupez l'alimentation avant d’insérer ou de retirer le
ATTENTION R A
module. Lorsque vous retirez ou insérez un module

sous tension, un arc électrique peut se produire et
entrainer des blessures et des dommages matériels
par :

* envoi d’un signal erroné aux équipements du
systeme, entrainant des mouvements imprévus des
machines

* le déclenchement d’'une explosion dans un
environnement dangereux

* Les arcs électriques répétés entralnent une usure
prématurée des contacts du module et du
connecteur de raccordement, ce qui peut entrainer
une panne.

Réduction des parasites

La plupart des applications requierent une installation dans un boitier
industriel pour réduire les effets des interférences électriques. Les
entrées et sorties analogiques sont trés sensibles aux parasitées
électriques. Si des parasites €lectriques affectent des entrées
analogiques, les performances (la précision) du module seront réduites.

Groupez vos modules pour pour minimiser les effets négatifs des
radiations parasites et de la chaleur. Prenez les précautions suivantes
pour sélectionner 'emplacement de votre module. Placez le module :
* loin de sources de parasites électriques, tel que des interrupteurs
cablés, des relais et des moteurs c.a.
* loin de modules qui génerent un rayonnement thermique

important, tels que le module 1769-IA16. Reportez-vous aux
spécifications de dissipation thermique du module.

De plus, acheminez le ciablage blindé a paire torsadée des entrées et
sorties analogiques a distance du cablage des E/S haute tension.
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Assemblage du systeme

Publication 1769-UMO002A-FR-P

Protection du circuit imprimé

Les circuits imprimés du module analogique doivent étre protégés des
poussieres, de I'huile, de 'humidité et des autres contaminants
présents dans l'air. Pour cela, le systeme doit étre installé dans un
boitier approprié a I'environnement. L'intérieur du boitier doit rester
propre et sa porte doit étre fermée.

Le module peut étre connecté a 'automate ou 2 un module d’E/S
adjacent avant ou aprés montage. Pour des informations sur les
instructions de montage, voir Montage sur panneau a 'aide du gabarit
de montage, page 3-6 ou Montage sur rail DIN, page 3-7. Pour
travailler avec un systeme déja monté, voir Remplacement d’'un seul
module dans un systéeme, page 3-7.

La procédure suivante indique comment assembler le systeme des E/S
Compact.

1. Déconnectez 'alimentation.

2. Vérifiez que le levier du bus du module a installer est en position
déverrouillée (completement redressé).

3. Utilisez les guides (1) supérieur et inférieur pour fixer les modules
ensemble (ou 2 un automate).

4. Faites glisser l'arriere du module le long des guides jusqu’a ce que
les connecteurs du bus (2) soient alignés I'un sur l'autre.

5. Poussez le levier du bus légerement vers l'arriere pour dégager la
patte de positionnement (3). Utilisez vos doigts ou un petit
tournevis.
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6. Pour permettre la communication entre l'automate et le module,
déplacez le levier du bus complétement 2 gauche (4) jusqu’a ce
qu’il s’enclenche. Assurez-vous qu'il soit fermement verrouillé.

ATTENTION Lorsque vous fixez des modules d’E/S, il est tres
important que les connecteurs du bus soient
verrouillés ensemble pour assurer une bonne

connexion électrique.

7. Fixez un capot de protection (5) au dernier module du systeme en
utilisant les guides comme précédemment.

8. Verrouillez le capot de terminaison du bus (6).

IMPORTANT RERSIeE de pr(}tectioln' d,roit ou gauc"he, 1769-ECR ou
1769-ECL, doit étre utilisé pour terminer le bus.

Montage

Pendant le montage des équipements sur panneau ou

ATTENTION - e o Ahris (cOner
sur rail DIN, assurez-vous qu’aucun débris (copeaux
de métal, bouts de fils, etc.) ne tombe dans le
module. Des débris tombés dans le module peuvent
provoquer des dommages lors de la mise sous
tension.

Espacement minimum

Maintenez 'espacement avec les parois du boitier, les passe-fils, les
équipements adjacents, etc. Laissez un espace de 50 mm (2 in) sur
tous les cOtés pour une ventilation correcte, tel qu’illustré ci-dessous :

Haut

cote Automate hote Cote

E/S Compact
E/S Compact
E/S Compact
E/S Compact
E/S Compact
Capot de protection

Bas
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Reportez-vous & la documentation de I'automate hote pour cette dimensiorrr—"m ggr)) W T%;)J
ES

= pouces). Ecart d'espacement des trous

NOTE : Toutes les dimensions sont en mm (in
autorisé : +0,04 mm (0,016 in). J

Montage sur panneau

Montez le module sur un panneau a l'aide de 2 vis par module.
Utilisez des vis a téte tronconique M4 ou numéro 8. Des vis de
montage sont nécessaires sur chaque module.

Montage sur panneau a l'aide du gabarit de montage

Pour plus de 2 modules : (nombre de modules-1) X 35 mm (1,38 in).

| I

132
(5.197)
| 122,640,2

(4,826+0,008)

Automate hote
E/S Compact
E/S Compact
E/S Compact

Capot de protection

+| el 4

-

Procédure de montage sur panneau a l'aide de modules utilisés comme
gabarit

La procédure suivante vous permet d’utiliser les modules assemblés
comme gabarit pour le percage des trous dans le panneau. Si vous
avez un équipement de montage sur panneau sophistiqué, vous
pouvez utiliser le gabarit de montage fourni page 3-6. En raison des
limites d’écart entre les trous de montage, il est important de suivre
ces procédures :

1. Sur une surface de travail propre, assemblez un maximum de trois
modules.

2. En utilisant les modules assemblés comme modele, marquez avec
précision le centre de tous les trous de montage sur le panneau.

3. Reposez les modules sur la surface de travail, y compris tous
modules qui étaient précédemment montés.

4. Percez et taraudez les trous de montage pour les vis M4 ou
numéro 8 recommandées.

5. Placez l'arriere des modules sur le panneau et vérifiez que les
trous sont correctement alignés.

6. Fixez les modules sur le panneau 2 l'aide des vis.
LI i vous devez fixer d’autres modules, ne montez que
le dernier de ce groupe et mettez les autres de cOté.
Ceci réduit le temps nécessaire au remontage pendant
le percage et le taraudage du groupe suivant.
7. Répétez les étapes 1 a 6 pour tous les modules restant 2 monter.
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Remplacement d'un seul
module dans un systeme

Montage sur rail DIN

Le module peut étre monté a I'aide des rails DIN suivants :
35 x 7,5 mm (EN 50 022 — 35 x 7.5) ou 35 x 15 mm (EN 50 022 — 35 x

15).

Avant de monter le module sur le rail DIN, fermer les loquets du rail
DIN. Appuyez la partie du module qui se monte sur le rail contre le
rail DIN. Les loquets s’ouvrent, puis se verrouillent.

Le module peut étre remplacé pendant que le systeme est monté sur
un panneau (ou sur un rail DIN). Effectuez les actions suivantes dans
I'ordre :

1.
2.

Coupez l'alimentation. Voir note importante page 3-3.

Retirez les vis de montage supérieure et inférieure du module qui
doit étre retiré (ou ouvrez les loquets du rail DIN 2a l'aide d’'un
tournevis plat ou cruciforme).

. Déplacez le levier du bus vers la droite pour déconnecter

(déverrouiller) le bus.

. Sur le module adjacent de droite, déplacez le levier du bus vers la

droite (déverrouillez) pour le déconnecter du module 2 retirer.

. Faites glisser le module déconnecté doucement vers I'avant. Si

vous sentez une résistance excessive, vérifiez que le module est
bien déconnecté du bus et que les deux vis de montage ont été
retirées (ou que les loquets du rail DIN sont ouverts).

CONSEIL Il peut étre nécessaire de balancer le module
légerement d’avant en arriere pour le libérer, ou, dans

le cas d’'un systéme monté sur panneau, de dévisser
légerement les vis des modules adjacents.

. Avant d’installer le module de remplacement, assurez-vous que les

leviers du bus sur le module a installer et sur le coté droit du
module adjacent sont en position déverrouillée (completement
relevés).

. Glissez le module de remplacement dans 'emplacement ouvert.

. Connectez les modules ensemble en verrouillant (completement a

gauche) les leviers du bus sur le module de remplacement et sur
le c6té droit du module adjacent.

. Replacez les vis de montage (ou encliquetez le module sur le rail

DIN).
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Commutateur
d'alimentation externe

Connexions du cablage
utilisateur

Publication 1769-UMO002A-FR-P

Les modules de la série B et ultérieure possedent un commutateur
d’alimentation 24 V c.c. externe, ce qui vous permet d’utiliser une
alimentation externe. Le commutateur est placé sur la partie inférieure
gauche du circuit imprimé du module, comme décrit ci-dessous.
Quand ce commutateur est en position haute (position par défaut),
I'alimentation 24 V c.c. provient de I'alimentation du systeme 1769 via
le bus des E/S 1769. Dans la position basse (alimentation externe),
I'alimentation 24 V c.c. provient de I'alimentation externe.

Connectez l'alimentation externe au module via le bornier du module.
Cette alimentation externe doit étre de Classe 2 avec une plage 24 V
c.c. de 20,4 a 26,4 V c.c. et une intensité nominale de 24 V c.c. qui
réponde aux besoins des modules utilisés par votre application. Voir
le tableau de la consommation é€lectrique page 3-2.

)

Commutateur
d'alimentation externe

Alimentation du bus

(réglage par défaut)* -
Alimentation externe *

|
R |
SRR

Mise a la terre

Ce produit est destiné a étre monté sur une surface de montage
correctement mise 2 la terre telle qu'un panneau de métal. Des
connexions de mise 2 la terre supplémentaires sur les pattes de
fixation du module ou sur le rail DIN (si ce dernier est utilisé) ne sont
pas nécessaires, 2 moins que la surface de montage ne puisse pas étre
mise a la terre. Pour plus d’'informations, reportez-vous a la
publication 1770-4.1FR, Directives de cdblage et de mise la terre pour
automatisation industrielle.



Installation et cablage ~ 3-9

Directives de cablage du systeme

Lors du cablage de votre systeme, prenez en compte les
considérations suivantes :

Généralités

¢ Tous les communs du module (ANLG COM) sont connectés dans
le module analogique. Le commun analogique (ANLG COM) n’est
pas mis 2 la terre a l'intérieur du module.

* Les canaux ne sont pas isolés les uns des autres.

* Nutilisez pas les bornes NC du module analogique comme points
de connexion.

* Pour assurer un précision optimale, limitez 'impédance totale des
cables en gardant leur longueur au minimum. Placez le systéme
d’E/S aussi pres de vos capteurs et actionneurs que le permet
votre application.

* Utilisez des cables blindés Belden™ 8761 ou équivalents.

* Faites une connexion de mise a la terre du blindage aussi courte
que possible.

* En conditions normales, la jonction du cable de décharge et du
blindage doit étre connectée a la mise a la terre via une vis de
montage sur panneau ou sur rail DIN du c6té du module d’E/S

analogiques.(l)

Module d’entrées 1769-1F4 |

* Si plusieurs alimentations sont utilisées avec des entrées
analogiques, les communs d’alimentation doivent étre connectés
ensemble.

* Le module 1769-IF4 ne fournit pas d’alimentation en boucle pour
les entrées analogiques. Utilisez une alimentation qui correspond
aux spécifications du transmetteur d’entrées.

* Les entrées analogiques différentielles sont moins sensibles aux
parasites que les entrées analogiques en mode commun.

* Les tensions sur Vin+, V/Iin- et lin+ du module 1769-IF4 doivent
étre dans une plage de £10 V c.c. du commun analogique.

Module de sorties 1769-0F2

* Les sorties tension (Vout 0+ et Vout 1+) du module 1769-OF2 sont
envoyées vers ANLG COM. La résistance de charge d’un canal de
sorties tension doit étre égale ou supérieure a 1 KQ .

e Les sorties courant (Tout 0+ et Tout 1+) du module 1769-OF2
emettent du courant qui retourne vers ANLG COM. La résistance
de charge d’'un canal de sorties courant doit rester entre 0 et
500 Q.

" Dans les environnements ol des parasites de haute fréquence sont présents, il peut &tre nécessaire de mettre
directement a la terre le blindage des cébles du cté module et via un condensateur de 0,1 pF du c6té capteur.
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Effets de I'impédance du convertisseur/capteur et de la longueur des cables
sur la précision de I'entrée tension

Pour les entrées tension, la longueur des cables utilisée entre le
convertisseur/capteur et le module 1769-1F4 peut affecter la précision
des données fournies par le module.

+

Q)

Rs Rc

— 1+

Ri

Rc = Résistance c.c. du cable (chaque fiD) en fonction de
la longueur du cable

Rs = Impédance source des entrées convertisseur/capteur

analogiques

Ri = Impédance de I'entrée tension (220 KQ pour le 1769-1F4)

Vs = Source de tension (tension a 'équipement d’entrées
convertisseur/capteur)

Vin = Potentiel mesuré a 'entrée du module

%Ai = Pourcentage d’'imprécision ajouté dans un systeme

tension

en raison de 'impédance de la source et du cable

Vin =

[Rix Vs]

[As+ (2 x Rc) + Ri]

Par exemple, pour le cable blindé a deux fils Belden 8761 :

Rc =16 Q/1 000 ft
Rs = 0 (source idéale)

Tableau 3.1 Effet de la longueur de cable sur la précision des entrées

Longueur de cable

(m)

Résistance c.c. du cable,
Rc (Q)

Effet sur la précision au
module d’entrées

50 2,625 0,00238 %
100 525 0,00477 %
200 10,50 0,00954 %
300 15,75 0,0143 %

Lorsque I'impédance de la source des entrées (Rs) et/ou la résistance
(c.c.) du cable (Rc) augmentent, la précision du systeme décroit. Si
I'erreur de précision est suffisante, la mise en application de I'équation
suivante dans le programme de commande peut compenser cette
imprécision due a I'impédance de la source et du cable.

Vs = Vinx A

[Rs+ (2 x ﬁ’c) + Ri]
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m Dans un systeme 2 boucle de courant, les impédances
de la source et du cable n’affectent pas la précision
du systeme.

Effet de I'impédance de sorties de I'équipement et du céble sur la précision
du module de sorties

La valeur maximum de I'impédance des sorties est montrée dans
I'exemple suivant, parce qu’elle crée le plus grand écart par rapport a
une source de tension idéale.

Rs Rc
1 F— p

+

Q)

Rc = Résistance c.c. du cable (chaque fil)

en fonction de la longueur du ciable
Rs = Impédance de la source du 1769-OF2 (15 Q)
Ri = Impédance de l'entrée tension (220 KQ pour le 1769-1F4)
Vs = Tension a la sortie du 1769-OF2
Vin = Potentiel mesuré a 'entrée du module
%Ai = Pourcentage d’'imprécision ajouté dans un systeme de
tension en raison de 'impédance de la source et du
cable

[Rix Vs]

Vin = TRs+ @ = o) 1 Bl

Par exemple, pour le cible blindé a deux fils Belden 8761 et un
module d’entrées 1769-1F4 :

Rc =16 Q/1 000 ft

Rs =15 Q

Ri = 220 KQ

Tableau 3.2 Effet de I'impédance de sortie et de la longueur du cable sur la
précision

Longueur de cable (m) Résistance c.c. du cable Effet sur la précision
Re (Q) au module d’'entrées

50 2,625 0,00919 %

100 5,25 0,01157 %

200 10,50 0,01634 %

300 15,75 0,02111 %
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Lorsque I'impédance des sorties (Rs) et/ou la résistance (c.c.) du cable
(Rc) augmentent, la précision du systeme décroit. Si I'erreur de
précision est suffisante, la mise en application de I'équation suivante
dans le programme de commande peut compenser cette imprécision
due a I'impédance du module de sorties et du cable.

[As+ (2% Rc) + Al
Ri

Vs = Vinx

I Dans un systeme a boucle de courant, les impédances

de la source et du cible n’affectent pas la précision
du systeme.

Retrait du bornier avec protection

Il n’est pas nécessaire de retirer le bornier pour installer le module. Si
vous retirez le bornier, utilisez I’étiquette qui se trouve sur le c6té du
bornier pour identifier 'emplacement et le type du module.

= S|OT#
MODULE TYPE

Pour retirer le bornier, desserrez les vis supérieure et inférieure. Le
bornier se sépare alors du module. Lorsque vous replacez le bornier,
resserrez les vis avec un couple de vissage de 0,46 Nm (4,1 in-1b).

) o ) cablage du
vis de fixation supérieure bornier avec
protection
vis de fixation inférieure
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Cablage du bornier avec protection

Lorsque vous cablez le bornier, laissez la protection en place.

1. Desserrez les vis des bornes a cabler.

2. Effectuez le cablage du bornier du bas vers le haut.

3. Passez les fils sous la plaque de pression des bornes. Vous pouvez
utiliser les fils nus ou une cosse. Les bornes acceptent les cosses
de 6,35 mm (0,25 in).

m Les vis des bornes ne sont pas imperdables. 1l est

donc possible d’utiliser une cosse annulaire [6,35 mm

(1/4 in) diam. ext. maxi. et 3,53 mm (0,139 in) diam.

int. mini. (M3.5)] avec le module.

4. Serrez la vis de la borne en vous assurant que la plaque de
pression maintient solidement le fil. Le couple de vissage
recommandé pour ces vis est de 0,68 Nm (6 in-1b).

CONSEIL

Si vous devez retirer la protection du bornier, insérez
un tournevis dans I'un des trous carrés destinés aux
fils et opérez un léger mouvement de levier. Si vous
cablez le bornier avec le capot de protection retiré,
vous ne pourrez pas le remettre parce que les fils
vous en empécheront.

Taille des cables et couple de vissage des bornes

Chaque borne peut recevoir deux cables, avec toutefois les restrictions
suivantes :

Type de cable

Taille de cable

Couple de vissage

Couple de vissage

des hornes des vis de retenue
Plein Cu-90 °C (194 °F) Calibre 14 a 22 0,68 Nm (6 in-Ib) 0,46 Nm (4,1 in-Ib)
Torsadé |Cu-90 °C (194 °F) Calibre 16 & 22 0,68 Nm (6 in-Ih) 0,46 Nm (4,1 in-Ib)

Cablage des modules

ATTENTION

Prenez des précautions pour éviter les risques de
décharges électriques lors du cablage du module a

des sources de signal analogique. Avant de cabler un
module analogique, déconnectez I'alimentation du
systeme et de toute autre source vers le module
analogique.

Une fois le module analogique correctement installé, suivez la
procédure de cablage ci-dessous. Pour assurer un bon fonctionnement
et une bonne protection contre les parasites €lectriques, utilisez
toujours un cable Belden™ 8761 (blindé a paire torsadée) ou
équivalent.
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ATTENTION Lorsque vous cablez une entrée analogique, faites

attention a ne pas connecter une source de tension a
un canal configuré pour une entrée d’intensité. Sinon,
le module pourrait ne pas fonctionner correctement
ou la source de tension pourrait étre endommagée.

Ne connectez jamais une source d’intensité ou de
tension a un canal de sorties analogiques.

Coupez le
blindage et le fil
de décharge

fil du signal

fil du signal

fil de décharge blindage fil du signal fill du signal

Suivez ces étapes pour connecter votre module :

1. Dénudez une partie du cable a chacune de ses extrémités pour en
exposer les fils.

2. Coupez 5 cm des fils du signal. Dénudez sur 5 mm pour exposer
le bout du fil.

Faites attention lorsque vous dénudez les fils. Des
fragments tombés dans le module peuvent provoquer
des dommages lors de la mise sous tension.

3. A une extrémité du cible, torsadez le fil de décharge et le
blindage ensemble.
En conditions normales, la jonction du cable de décharge et du
blindage doit étre connectée a la mise a la terre via une vis de
montage sur panneau ou sur rail DIN du c6té module d’E/S
analogiques. Gardez la longueur du fil de décharge aussi courte
que possible.

Dans des environnements ou des parasites haute fréquence
peuvent étre présents, il peut étre nécessaire de mettre a la terre
les blindages du cable du c6té module via un condensateur de
0,1 pF du coté capteur pour les entrées analogiques, et du coté
charge pour les sorties analogiques.

4. A lautre extrémité du cable, coupez le fil de décharge et le
blindage au ras du cable.

5. Connectez les fils du signal au bornier comme indiqué dans les
sections Cablage des entrées analogiques 1769-1F4, page 3-15 et
Cablage des sorties analogiques 1769-OF2, page 3-18. Connectez
l'autre extrémité du cable a I'entrée analogique ou a I'équipement
de sorties.

6. Répétez les étapes 1 a 5 pour chaque canal du module.
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Etiquette de la porte du bornier

Une étiquette détachable sur laquelle vous pouvez écrire est fournie
avec le module. Retirez cette étiquette de la porte, notez
I'identification de chaque borne a I'encre indélébile et replacez
I'étiquette sur la porte. Vos inscriptions seront visibles lorsque la porte
du module sera fermée.

Cablage des entrées analogiques 1769-1F4

Agencement des bornes
] DANGER
® Do Not Remove RTB Under Power
Unless Area is Non-Hazardous.
Vin0+ ) Vin0+
VIin0- @ VIlin0-
in0+ lin 0+
)| 1in0 ANLG
ANLG Com . Com Vinis
Vitin1- vint* Viin1-
linl+ ANLG lin 1+
ANLG Com | Com _[~>5
. Vin2+ Vilin2-
Vilin2- ® G lin 2+
lin2+
ANLG Com Com_\ g+
Ving+ Vilin3-
Vilin3- lin 3+
) ANLG
ANLG C in3+ Com +24V d
C
o dc NEUT
+24V dc
dc NEUT Ensure Adjacent Bus Lever is
Unlatched/Latched Before/After
Removing/Inserting Module
® 1769-IF4

Publication 1769-UM002A-FR-P



3-16 Installation et cablage

Schéma de cablage indiquant les entrées différentielles

Cable Belden 8761 (ou équivalent) ~
1769-IF4 Source
® analogique
- R Vin0+ +
Vilin 0 @% o /Z
ANLG Com Jints
Vilin1- " blindage de
ANLG Com lin1+ mise a la terre
Vin2+ locale au
Vilin2- Lo+ module
ANLG Com Vinas
Vilin3- @ o
ANLG Com |z 120V de
de NEUT @ I—O + Aliznzwle\r/wtcézi.on
&) externg!!

o- len option)(z)

(1) L'alimentation externe doit &tre de Classe 2, avec une plage 24 V c.c. de 20,4 & 26,4 V c.c. et 60 mA minimum
pour un seul module d'entrées.

(2) Les modules de la série B et ultérieure fournissent cette option.

Cablage des types de capteurs/transmetteurs en mode commun
Bornier 1769-1F4

Alimentation T
capteur/  —OT Transmetteur Qvino+
transmetteur +d'iﬂt8ﬂ8i‘té m rOV/I ino-
o Signal l_OIin0+
© ANLG Com
Ovini+
Transmetteur Oviin1-
de tension Qi1+
+ Teme ﬂ O ANLG Com
O o Signal Ovinz2+
' — O viin2-
Transmetteur Qlin2+
de tension —OANLG Com
-5 Terre Signal ~ Ovins+
— O viin3-
O lin3+
&—{ (O ANLG Com
| QO +vde
— O dcNEUT
Alimentation 24 V c.c.
externe!!)
(en option)(z) -0

(1) L'alimentation externe doit étre de Classe 2, avec une plage 24 V c.c. de 20,4 a 26,4 V c.c. et 60 mA minimum
pour un seul module d'entrées.

(2) Les modules de la série B et ultérieure fournissent cette option.

Publication 1769-UMO002A-FR-P



Installation et cablage ~ 3-17

Cablage de types de transmetteurs combinés

Signal Bornier 1769-IF4
Transmetteur
de tension en [\ Ovino+
mode commun \ { OViino-
- = I: Olino+
OANLG Com
Transmetteur S-"- I /A Ovinl+
de tension 19na ( ) Ovilin1-
différentielle | i Olinl+
— + QANLG Com
A\limentatiom Ovin2+
Transmetteur [Sig A Ovitin2-
Signal ( ] _
dintensité [ Orinz+
différentielle lfé OANLG Com
Vin 3+
- T o
\limentatibm [‘\ Owvitin3-
} Qlin3+
OANLG Com
Transmetteur —]O +24vde
dlintensité a 2 fils| ,_Signal — O dc NEUT

Alimentation
capteur/
transmetteur

+0O

ofr

Alimentation
24V c.c. externe

(en option)(”

+OF

-0

(1) L'alimentation externe doit étre de Classe 2, avec une plage 24 V c.c. de 20,4 a 26,4 V c.c. et 60 mA minimum
pour un seul module d'entrées.

(2) Les modules de la série B et ultérieure fournissent cette option.
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Cablage des sorties analogiques 1769-0F2

Agencement des bornes
GER
® Do Not Remove RTB Under Power
. Unless Area is Non-Hazardous.
. (<) Vout0+
lout0+ @@ Voud lout0+
lout1+ @@ Voul+ lout1+ Yo
@ ANLG Com \C ANLG Com
. @ @ 24V d dc NEUT 2
+ C C
dc Neutral @ i
. . Ensure Adjacent Bus Lever is
Unlatched/Latched Before/After
Removing/Inserting Module
® 1769-OF2
Schéma de cablage
Bornier 1769-0F2
A\ A OVout0+
Charge de tension ( ) [ ) Olout0+
ANLG Com
\V v °
mise & la terre/’7 One
OVoutl+
/\ OI outl+
|Charge d'intensité | ( ( )
\/ (OANLG Com
QNC
mise & la terre/%7
- - |—O +24V dc
Alimentation 24V + O
c.c. externe |—O dc NEUT
(en option)! - O

(1) L'alimentation externe doit &tre de Classe 2, avec une plage 24 V c.c. de 20,4 a 26,4 V c.c. et 120 mA minimum
par module de sorties.
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Chapitre 4

Adressage du module

d'entrées

Configuration des données, de I'état et des
canaux du module 1769-1F4

Ce chapitre présente les mots de table de données, d’état de canal et
de configuration de canal du module d’entrées analogiques.

La table mémoire suivante montre les tables image des entrées et de
configuration du 1769-IF4. Pour de plus amples informations sur la
table image des entrées, reportez-vous a Fichier de données des
entrées du 1769-1F4, page 4-2.

Table mémoire

Mot de données du canal 0 Mot 0
Mot de données du canal 1 Mot 1
_Erﬁﬂaae_m_eﬁt_e" ) Mot de données du canal 2 Mot 2
___________ Image des entrées -
Fichier d'Image 6 mots Mot dg doln,nees Eju,canal 3 l\/Io.t 3 \
des entrées ‘ Bits d'état generall ‘ Mot 4, hits0a 3
Bits de dépassement supérieur/inf.| Mot 5, bits0a 15
Fichier de
Fichier d'Image | configuration Mot de configuration du canal 0 Mot 0
des sorties 4 mots Mot de configuration du canal 1 Mot 1
Mot de configuration du canal 2 Mot 2
Mot de configuration du canal 3 Mot 3
___________ Bit 15 Bit 0
emplacement e
Fichier de

configuration

Image des entrées du 1769-1F4

Le fichier d’image des entrées 1769-1F4 représente les mots de
données et les bits d’état. Les mots d’entrées 0 a 3 contiennent les
données d’entrées qui représentent la valeur des entrées analogiques
des canaux 0 a 3. Ces mots de données ne sont valides que lorsque le
canal est activé et qu’il n’y a pas d’erreur. Les mots d’entrées 4 et 5
contiennent les bits d’état. Pour recevoir des information d’état
valides, le canal doit étre activé.

m Vous pouvez accéder aux informations du fichier
image des entrées a 'aide de I'écran de configuration
du logiciel de programmation.
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Fichier de données des

entrées du 1769-1F4

Fichier de configuration du 1769-1F4

Le fichier de configuration contient des informations utilisées pour
définir le fonctionnement d'un canal spécifique. Ce fichier de
configuration est expliqué en détails dans Fichier des données de
configuration du 1769-1F4, page 4-3.

CONSEIL Tous les automates ne permettent pas l'acces au

fichier de configuration par le programme. Pour plus
d’informations, reportez-vous au manuel utilisateur
de votre automate.

La table de données des entrées vous permet d’accéder aux données
de lecture du module d’entrées analogiques pour les utiliser dans le
programme de commande, via I'accés aux mots et aux bits. La
structure de la table des données est indiquée dans le tableau
ci-dessous.

Tableau 4.1 Table de données des entrées du 1769-1F4

Mot/bit 15 |14 |13 (12 |11 |10 | 9 8 17 6 5 4 3 2 1 0
Mot 0 SGN Valeur de données des entrées analogiques du canal 0
Mot 1 SGN Valeur de données des entrées analogiques du canal 1
Mot 2 SGN Valeur de données des entrées analogiques du canal 2
Mot 3 SGN Valeur de données des entrées analogiques du canal 3
Mot 4 Non utilisé (Bits réglés sur 0) \ S3 \ S2 \ S1 \ S0
Mot 5 uo \ 00 \ U1 \ 01 \ u2 \ 02 \ U3 \ 03 \ Réglé sur zéro
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Valeurs de données des entrées du 1769-1F4

Les mots 0 a 3 contiennent les données d’entrées analogiques
converties de I'équipement utilisateur. Le bit de poids fort (MSB) est le
bit de signe.

Bits d'état général (SO a S3)

Les bits 0 a 3 du mot 4 contiennent les bits d’état de fonctionnement
des canaux d’entrées 0 a 3. S’ils sont activés (1), ces bits indiquent une
erreur associée au canal. Les bits de dépassement supérieur et
inférieur de plage des canaux 0 a 3 sont associés en OU logique au bit
d’état général approprié.

Bits indicateurs de dépassement supérieur de plage (00 a 03)

Les bits de dépassement supérieur de plage des canaux 3 a 0 sont
contenus dans les bits 8, 10, 12 et 14 du mot 5. Ils s’appliquent a tous
les types d’entrées. Lorsqu'il est activé (1), ce bit indique des signaux
d’entrées dépassant la plage normale de fonctionnement. Cependant,
le module continue de convertir les données analogiques jusqu’a la
limite supérieure de la plage. Le bit est automatiquement réinitialisé
(0) par le module lorsque la condition de dépassement de limite est
supprimée et que la valeur des données est dans la plage normale de
fonctionnement.
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Fichier des données de
configuration du 1769-1F4

Bits indicateurs de dépassement inférieur de plage (U0 a U3)

Les bits de dépassement inférieur de plage des canaux 3 a 0 sont
contenus dans les bits 9, 11, 13 et 15 du mot 5. Ils s’appliquent a tous
les types d’entrées. Lorsqu’il est activé (1), ce bit indique des signaux
d’entrées en-dessous de la plage normale de fonctionnement. Il peut
également indiquer un circuit ouvert, lorsque le module est configuré
pour une plage de 4 2 20 mA. Cependant, le module continue de
convertir les données analogiques jusqu’a la limite inférieure de la
plage. Le bit est automatiquement réinitialisé (0) par le module
lorsque la condition de dépassement de limite est supprimée et que la
valeur des données est dans la plage normale de fonctionnement.

Le fichier de configuration vous permet de déterminer comment
chaque canal d’entrées fonctionne. Les parametres tels que le type des
entrées et le format des données sont réglés a I'aide de ce fichier. Ce
fichier de données accepte la lecture et I'écriture. Par défaut, les
valeurs du fichier des données de configuration ne contiennent que
des zéros. La structure du fichier de configuration du canal est décrite
ci-dessous.

Tableau 4.2 Table des données de configuration du 1769-1F4"")

Mot/bit

15

14 | 13 | 12

11 [ 10] 9 | 8

7|6|5|4

3210

Mot 0

Activation du
canal 0

Sélection du format
de données des
entrées du canal 0

Sélection type/plage
des entrées du canal 0

Réservé

Sélection du filtre des
entrées du canal 0

Mot 1

Activation du
canal 1

Sélection du format
de données des
entrées du canal 1

Sélection type/plage
des entrées du canal 1

Réservé

Sélection du filtre des
entrées du canal 1

Mot 2

Activation du
canal 2

Sélection du format
de données des
entrées du canal 2

Sélection type/plage
des entrées du canal 2

Réservé

Sélection du filtre des
entrées du canal 2

Mot 3

Activation du
canal 3

Sélection du format
de données des
entrées du canal 3

Sélection type/plage
des entrées du canal 3

Réservé

Sélection du filtre des
entrées du canal 3

m

utilisateur de votre automate.

La possibilité de modifier ces valeurs a |I"aide du programme de commande n'est pas permise par tous les automates. Pour plus d'informations, reportez-vous au manuel

Le fichier de configuration est généralement modifié¢ a I'aide de I'écran
de configuration du logiciel de programmation. Pour des informations
sur la configuration du module a I'aide du module MicroLogix 1500 et
du logiciel RSLogix 500, voir Annexe B ; pour CompactLogix et
RSLogix 5000, voir Annexe C ; pour I'adaptateur 1769-ADN DeviceNet
et RSNetworx, voir Annexe D.

Le fichier peut également étre modifié avec le programme de
commande, si 'automate supporte cette fonction. La structure et les
réglages des bits sont indiqués dans la section Configuration du canal,
page 4-4.
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Configuration du canal

Chaque mot de configuration du canal est constitué de champs de bits
dont les réglages déterminent le fonctionnement du canal.
Reportez-vous au tableau ci-dessous et aux descriptions qui suivent
pour trouver les réglages de configuration valides et leurs
significations. Par défaut, I'état de bit du fichier de configuration ne se
compose que de zéros.

Tableau 4.3 Définitions de bit des mots 0 a 3 de la configuration du canal

Ces réglages de bit

Bit(s) Défini
15141312211 ]10]9]8 7‘6‘5‘4

Indiquent

0a3 | Sélection du filtre 60 Hz

des entrées

O O =—-
o

1| 50 Hz

11 0 | Nonutilisé

Ol o]l Ol O N

T 11| 250Hz

ol ol ol ool W

1100 |500Hz

Non utilisé!")

4a7 | Reservé Réservel?)

8a11 | Sélectiontype/plage 010 -10a+10Vec.e.

des entrées 0|1 0asVecc.

110 0a10Vec.c.

ol o]l ol o

T 1 Non 4320 mA

1 [0 |o| utlise 1a5Vcc

ol ol o]l ol ol o

T 101 0420 mA

Non utilisé!")

12a | Sélection du format 01010 Données brutes/
14 de données des proportionnelles

entrees NI Unités procédé

o[ 1]0 Mise a I'échelle PIDI®

0 1 1 Plage de pourcentage

Non utilisé!")

15 Activation du canal 1 Activé

0 Désactivé

" Toute tentative d'écriture d'un bit de configuration non valide (non utilisé) dans tout champ de sélection entraine une erreur de configuration du module. Voir Erreurs de
configuration, page 6-5.
@ Si des bits réservés ne sont pas égaux a zéro, une erreur de configuration se produit.

Bl Cette plage s'applique a la fonction PID des automates MicroLogix 1500, PLC ou SLC. Les automates Logix peuvent utiliser cette plage ou une des autres pour leurs
fonctions PID.
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Activation/désactivation du canal

Cette sélection de configuration permet a chaque canal d’étre activé
individuellement.

CONSEIL Lorsqu’un canal n’est pas activé (0), aucune entrée
tension ou intensité n’est fournie a I'automate par le
convertisseur A/N.

Sélection du filtre des entrées

Le champ de sélection du filtre d’entrées vous permet de sélectionner
la fréquence du filtre de chaque canal et fournit I'état systeme du
réglage du filtre pour les canaux analogiques 0 a 3. La fréquence du
filtre affecte les caractéristiques de réjection des parasites, comme
indiqué ci-dessous. Sélectionnez une fréquence de filtre en choisissant
un niveau de parasites et un temps de réponse a un échelon
acceptables.

Réjection des parasites

Le module 1769-1F4 utilise un filtre numérique qui fournit une
réjection des parasites pour les signaux d’entrées. Le filtre est
programmable, ce qui vous permet de choisir entre quatre fréquences
de filtre pour chaque canal. Le filtre numérique fournit la meilleure
réjection des parasites pour la fréquence sélectionnée. Une fréquence
plus basse (60 Hz au lieu de 250 Hz) peut fournir une meilleure
réjection des parasites, mais elle augmente le temps de
rafraichissement du canal. Les parasites de I'alimentation du
convertisseur, les parasites du circuit du convertisseur ou les
irrégularités de la variable de procédé peuvent également étre source
de parasites en mode normal.

La réjection en mode commun est supérieure 2 60 dB a 50 et 60 Hz,
avec des filtres de 50 et 60 Hz sélectionnés respectivement. Le module
fonctionne bien avec des parasites en mode commun tant que les
signaux appliqués aux bornes d’entrées plus et moins ne dépassent
pas la tension nominale en mode commun (+ 10 V) du module. Une
mauvaise mise a la terre peut étre source de parasites en mode
commun.

Réponse a und échelon du canal

La fréquence du filtre de canal sélectionnée détermine la réponse a un
échelon du canal. La réponse a un échelon est le temps nécessaire au
signal des entrées analogiques pour atteindre 100 % de sa valeur
finale. Ce qui signifie que si un signal d’entrée change plus
rapidement que la réponse a un échelon du canal, une partie de ce
signal sera atténuée par le filtre du canal.

Tableau 4.4 Fréquence du filtre et réponse a un échelon

Fréquence du filtre Fréquence de Réponse a un
coupure échelon
50 Hz 13,1 Hz 60 ms
60 Hz 15,7 Hz 50 ms
250 Hz 65,5 Hz 12 ms
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Tableau 4.4 Fréquence du filtre et réponse a un échelon

Fréquence du filtre Fréquence de Réponse a un
coupure échelon
500 Hz 131 Hz 6 ms

Fréquence de coupure du canal

La fréquence de coupure du filtre est =3 dB. La fréquence de coupure
est définie comme le point de la courbe de réponse en fréquence ou
les composants de la fréquence du signal d’entrée passent avec une
atténuation de 3 dB. Tous les composants de fréquence d’entrées qui
sont au niveau ou en dessous de la fréquence de coupure sont passés
par le filtre numérique avec moins de 3 dB d’atténuation. Tous les
composants de fréquence au-dessus de la fréquence de coupure sont
de plus en plus atténués, comme le montrent les graphiques suivants.

La fréquence de coupure de chaque canal est définie par la sélection
de la fréquence de son filtre. Sélectionnez une fréquence de filtre de
facon a ce que votre signal avec le changement le plus rapide se
trouve en dessous de la fréquence de coupure du filtre. Cette
fréquence ne doit pas étre confondue avec la durée de
rafraichissement. La fréquence de coupure est liée a la facon dont le
filtre numérique atténue les composants de fréquence du signal
d’entrée. La durée de rafraichissement définit la vitesse a laquelle un
canal d’entrées est scruté et a laquelle le mot de données du canal est
rafraichi.

Figure 4.1 Graphes de réponse en fréquence

Fréquence de filtre d'entrées de 50 Hz Fréquence de filtre d'entrées de 60 Hz
0 ﬁ\—_g aB 0 %\——3 dB
=20 [T \ —20 [ \
-40 : \ —40 : \
a::z: \V/IND_ A aa::z: VN DN AN
g Ll HRVARVARVALVZA - Taal VIV NN\
8 120 : I I 8 _120 : I I
—140 [ —140 [
~160 : ~160 :
-180 [ -180 [T
_200 ! L L f f fl L 200 ! Il Il 1 Il Il Il
ol 50 100 150 200 250 300 J 60 120 180 240 300 360
1311z Fréquence (Hz) 15,72 HzZ Fréquence (Hz)
Fréquence de filtre d'entrées de 250 Hz Fréquence de filtre d'entrées de 500 Hz
0 ﬁ\—_:g B 0 ﬁ\—-s dB
=20 [T \ =20 |1 \
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= ol WAL NI NEDA = .l VAN DN A A
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Durée de rafraichissement du module et processus de scrutation

La durée de rafraichissement du module est définie comme le temps
nécessaire au module pour échantillonner et convertir les signaux
d’entrées de tous les canaux d’entrées activés et pour donner les
valeurs de données qui en résultent au processeur. La durée de
rafraichissement du module peut étre calculée en ajoutant tous les
temps de tous les canaux activés. Les temps des canaux comprennent
le temps de scrutation du canal, le temps de commutation du canal et
son temps de reconfiguration. Le module échantillonne les canaux de
facon séquentielle en boucle continue, tel qu’illustré ci-dessous.

Canal 0 désactivé Canal 1 désactivé Canal 2 désactivé Canal 3 désactivé
Echant. du Echant. du Echant. du Echant. du
canal 0 Activé | canal 1 Activé | canal 2 Active | canal3

Activé

Le tableau suivant indique les temps de rafraichissement du canal. Le
temps de rafraichissement du module le plus rapide se produit
lorsqu’un seul canal est activé avec un filtre de 500 Hz (4 ms). Si plus
d’un filtre est activé, le temps de rafraichissement est plus rapide si les
deux filtres ont la méme configuration. Voir le premier exemple
page 4-8. Le temps de rafraichissement du module le plus lent se
produit lorsque les quatre canaux sont activés avec des configurations
différentes. Voir le second exemple page 4-8.

Tableau 4.5 Temps de rafraichissement du canal

Fréquence du filtre Temps de
rafraichissement du
canal
50 Hz 22 ms
60 Hz 19ms
250 Hz 6 ms
500 Hz 4ms

Temps de commutation et de reconfiguration du canal

Le tableau suivant indique les temps de commutation et de
reconfiguration d’un canal.

Tableau 4.6 Temps de commutation et de reconfiguration du canal

Description Temps
50 Hz 60 Hz | 250 Hz | 500 Hz
Temps de Temps nécessaire au module pour passer d'un canal a un autre. 46 ms 39ms 14 ms 10 ms
commutation du canal
Temps de Temps nécessaire au module pour changer ses réglages de 116ms | 96ms 20 ms 8 ms
reconfiguration de configuration pour une configuration différente entre deux canaux.
canal a canal
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Exemples de calcul du temps de rafraichissement du module

m 1. Deux canaux activés avec des configurations identiques

L'exemple suivant calcule le temps de rafraichissement du module 1769-1F4 pour deux
canaux activés avec la méme configuration et un filtre de 500 Hz.

Iemps de rafraichissement du module =|Temps de scrutation du canal 0 + Temps de commutation du canal 0] +
[Temps de scrutation du canal 0 + Temps de commutation du canal 0]

28ms = [4ms+10 ms] +[4 ms + 10 ms]

m 2. Trois canaux activés avec des configurations différentes

L'exemple suivant calcule le temps de rafraichissement du module 1769-1F4 pour trois
canaux avec les configurations suivantes :

e Canal 0: £10 V c.c. avec filtre 60 Hz

e Canal 1: +10 V c.c. avec filtre 500 Hz
e Canal 2: 4 2 20 mA avec filtre 250 Hz

Temps de rafraichissement du module =[Temps de reconfiguration du canal 0 + Temps de scrutation du canal 0 +
Temps de commutation du canal 0]
+
[Temps de reconfiguration du canal 1 + Temps de scrutation du canal 1 + Temps de commutation du canal 1]
+
[Temps de reconfiguration du canal 2 + Temps de scrutation du canal 2 + Temps de commutation du canal 2]

216 = [96 ms+19ms+39ms]+[8ms+4ms+10ms]+[20 ms+6 ms+40 ms]

Sélection de type/plage des entrées

Cette sélection, avec un cablage correct des entrées, vous permet de
configurer chaque canal individuellement pour des plages d’intensité
ou de tension et permet de lire les sélections de plage courantes.
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Formats de selection des données d'entrées

Cette sélection configure les canaux 0 a 3 avec des données
analogiques courantes dans un des formats suivants :

* Données brutes/proportionnelles
* Unités procédé

* Mise a I'échelle PID

* Plage de pourcentage

Données brutes/proportionnelles

La valeur présentée a I'automate est proportionnelle a 'entrée
sélectionnée et mise a 'échelle dans la plage de données maximum
permise par la résolution de bit du convertisseur A/N et par le filtre
sélectionné. La plage pour une entrée utilisateur de £10 V c.c. est de
—32 767 a +32 767. Voir Tableau 4.7 Données d’entrées valides,
page 4-10.

Unités procédé

Le module échantillonne les données d’entrées analogiques aux
valeurs réelle d’intensité ou de tension pour la plage d’entrées
sélectionnée. La résolution des unités procédé dépend de la plage et
du filtre sélectionnés. Voir Tableau 4.7 Données d’entrées valides,
page 4-10.

Mise a I'échelle PID

La valeur présentée a 'automate est un nombre entier signé avec zEro
qui représente la plage utilisateur minimum et 16 383 la plage
utilisateur maximum. Les automates Allen-Bradley, tels que le
MicroLogix 1500, utilisent cette plage pour leurs équations PID. La
quantité au-dessus et en dessous de la plage utilisateur (plage
d’échelle —410 a 16 793) est également comprise. Voir Tableau 4.7
Données d’entrées valides, page 4-10.

Plage de pourcentage

Les données d’entrées sont présentées a |'utilisateur sous la forme
d’'un pourcentage de la plage utilisateur. Par exemple, 0 Va 10 V c.c.
égale 0 % a 100 %. Voir Tableau 4.7, page 4-10.

m La plage de +10 V c.c. n'accepte pas le format de
données en pourcentage de plage utilisateur.

Formats/plages de mot de données d’entrées valides

Le tableau suivant indique les formats valides et les plages de données
mini./maxi. fournies par le module.
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Tableau 4.7 Données d’entrées valides

Plage Valeur d’'entrée Exemple Conditionde | Données Unités Mise a Pleine plage
d’entrées de plage brutes/pro- | procédé I'échelle de
du données d’entrées portionnel- PID pourcentage
1769-1F4 les
Plage Plage Plage Plage
décimale décimale décimale décimale
—10Va+10 | Supérieur a +11Vece. | Dép. supérieur | 32767 (maxi.) | 10500 (maxi.) | 16793 -
Vee. 105 Ve.c. (maxi.)
+105Ve.c. +105V Dép. supérieur | 32 767 (maxi.) | 10500 (maxi.) | 16793 -
c.C. (maxi.)
-10Va+10Vec.c. +10Vec.c. Normal 31206 10000 16 383 -
0Vec.e. Normal 0 0 8192 -
-10Ve.c. Normal -31206 -10000 0 -
-105Vec.c. =105V Dép. inférieur | —32 767 —10500 —410 (mini.) -
c.C. (mini.) (mini.)
Inférieur a -11Vec.c. | Dép.inférieur | —32767 -10500 =410 (mini.) -
-105Ve.c. (mini.) (mini.)
0abVcec. | Supérieura 5o Ve.c. Dép. supérieur | 32 767 (maxi.) | 5250 (maxi.) | 17202 10 500 (maxi.)
525Ve.c. (maxi.)
525Vec.c. 525Vc.c. | Dép.supérieur | 32767 (maxi.) | 5250 (maxi.) | 17202 10500 (maxi.)
(maxi.)
DabVecec. 5Ve.c. Normal 31206 5000 16 383 10 000
0Vece. Normal 0 0 0 0
—05Vece. —05Vce. | Dép.inférieur | —3121 (mini.) | —500 (mini.) —-1638 —1000 (mini.)
(mini.)
Inférieur a -1Vee. Dép. inférieur | =3 121 (mini.) | =500 (mini.) -1638 —1 000 (mini.)
-0,5Vec.c. (mini.)
0a1ov Supérieur a 1M Ve.ec. Dép. supérieur | 32 767 (maxi.) | 10500 (maxi.) | 17 202 10500 (maxi.)
c.C. 10,5V c.c. (maxi.)
+105Ve.c. 10,5Vec.c. | Dép. supérieur | 32767 (maxi.) | 10500 (maxi.) | 17 202 10 500 (maxi.)
(maxi.)
0al0Vec. 10Ve.c. Normal 31206 10 000 16 383 10 000
0Vece. Normal 0 0 0 0
-0,5Vec.c. —05Vce. | Dép.inférieur | —1560 (mini.) | =500 (mini.) =819 (mini.) | —500 (mini.)
Inférieura -5V c.c. -1Veec. Dép. inférieur | —1 560 (mini.) | —500 (mini.) —819 (mini.) | —500 (mini.)
4320 mA Supérieur a 21 mA 22 mA Dép. supérieur | 32767 (maxi.) | 21000 (maxi.) | 17407 10 625 (maxi.)
(maxi.)
21 mA 21 mA Dép. supérieur | 32767 (maxi.) | 21000 (maxi.) | 17 407 10 625 (maxi.)
(maxi.)
4320 mA 20 mA Normal 31206 20000 16 383 10 000
4 mA Normal 6 241 4000 0 0
3.2mA 3.2mA Dép. inférieur | 4993 (mini.) 3200 (mini.) | =819 (mini.) | —500 (mini.)
Inférieur a 3,2 mA 0mA Dép. inférieur | 4993 (mini.) 3200 (mini.) | =819 (mini.) | —500 (mini.)
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Tableau 4.7 Données d'entrées valides

Plage Valeur d'entrée Exemple | Conditionde | Données Unites Mise a Pleine plage
d’entrées de plage brutes/pro- procéedeé I'échelle de
du données | d'entrées portionnel- PID pourcentage
1769-1F4 les
Plage Plage Plage Plage
décimale décimale décimale décimale
TabVecce. | Supérieura 5o Ve.c. Dép. supérieur | 32 767 (maxi.) | 5250 17 407 10 625
525Vc.c.
+5,25Ve.c. 525Vc.c. | Dép.supérieur | 32767 (maxi.) | 5250 17 407 10625
TabVece. 5Vec.c. Normal 31206 5000 16 383 10 000
1Ve.c. Normal 6 243 1000 1 1
05Vee. 05Vee. Dép. inférieur | 3121 (mini.) 500 —2048 -1250
Inférieura 0,5V c.c. 0Vece. Dép. inférieur | 3121 (mini.) 500 —2048 —1250
0az20mA Supérieur a 21 mA 22 mA Dép. supérieur | 32767 21000 17202 10500
21 mA 21 mA Dép. supérieur | 32767 21000 17202 10500
0a20mA 20 mA Normal 31206 20000 16 383 10 000
0mA Normal 0 0 0 0
Inférieur a 0 mA 0mA Dép. inférieur | 0 0 0 0
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Résolution effective

La résolution effective d’'un canal d’entrées dépend de la fréquence de
filtre sélectionnée pour ce canal. Les tableaux suivants indiquent les
résolutions effectives des quatre fréquences pour chacune des
sélections de plage.

Tableau 4.8 Résolution effective pour 50 Hz / 60 Hz

Plage Données brutes/ Unités procédé sur Mise a I'échelle PID sur Pourcentage
d'entrées | proportionnelles sur toute | toute la plage d'entrées | toute la plage d’entrées sur toute la plage
du la plage d'entrées d'entrées
1769-IF4 | Résolution | Plage Résolution | Plage Résolution | Plage Résolution | Plage
des bits et décimale décimale décimale décimale
des unites et valeur et valeur et valeur et valeur
procédeé de de de de
comptage comptage comptage comptage
-10a Signe +14 +32 767 1,00 mV/ +10 500 1,22 mV/ —410 a - -
+10Veec. 0,64 mV/ Comptage 1 comptage | Comptage | 1comptage +16 793
2 comptages | par 2 par 1 Comptage
par 1
0a Signe +13 -3121a 1,00 mV/ —500 a 0,92 mv/ -16383a 1,00 mV/ -1000a
thVe.ec. 0,64 mV/ +32 767 1 comptage | +5250 3 comptages +17 202 2 comptage | +10 500
4 comptages | Comptage Comptage Comptage Comptage
par 4 par 1 par 3 par 2
0a Signe +14 —1560 a 1,00 mV/ —500 a 1,22 mV/ -819a+17 | 1,00 mV/ —500 a
+10Vecc. 0,64 mV/ +32 767 1 comptage | +10500 2 comptages 202 1 comptage | +10 500
2 comptages | Comptage Comptage Comptage Comptage
par 2 par 1 par 2 par 1
+4a Signe +14 +4993 a 2,00 pA/ +3200a 1,95 pA/ -819a+17 | 1,60 pA/ —500 a
+20 mA 1,28 pA/ +32 767 2 +2 100 2 comptages 407 1 comptage | +10 625
2 comptages | Comptage comptages | Comptage Comptage Comptage
par 2 par 2 par 2 par 1
+1a Signe +13 +3121 2 1,00 mV/ +500 a 0,73 mv/ —20483 0,80 mv/ -12504a
+hVeec. 0,64 mV/ +32 767 1 comptage | +5250 3 comptages +17 407 2 +10 625
4 comptages | Comptage Comptage Comptage | comptages | Comptage
par 4 par 1 par 3 par 2
0a Signe +14 0a+32767 | 2,00 pA/ 0a 244 pA/ 0a+17202 | 2,00 pA/ 0a
+20 mA 1,28 pA/ Comptage 2 +21 000 2 comptages Comptage 1 comptage | +10 500
2 comptages | par 2 comptages Comptage par 2 Comptage
par 2 par 1
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Tableau 4.9 Résolution effective pour 250 Hz
Plage Données brutes/ Unités procédé surtoute | Mise a I'échelle PID sur | Pourcentage
d'entrées | proportionnelles surtoute | la plage d'entrées toute la plage d'entrées | sur toute la plage
du la plage d’'entrées d’entrées
1769-IF4 | Résolution | Plage Résolution | Plage Résolution | Plage Résolution | Plage
des bits et décimale décimale décimale décimale
des unités etvaleur et valeur et valeur et valeur
procéde de de de de
comptage comptage comptage comptage
-10a Signe +11 +32 767 6,00 mV/ +10 500 6,10 mV/ -410a - -
+10Vee. | 513mV/ Comptage 6 Comptage | 5 +16 793
16 comptages | par 16 comptages par 6 comptages | Comptage
par 5
0a Signe +10 -3121a 6,00 mV/ -500 a 5,19 mV/ -1638a 5,50 mV/ -1000a
+hVe.c. 513mV/ +32 767 6 +5 250 17 +17 202 11 +10 500
32 comptages | Comptage comptages | Comptage comptages | Comptage comptages | Comptage
par 32 par 6 par 17 par 11
0a Signe +11 -1560a 6,00 mV/ -500 a 5,49 mV/ -8192a 6,00 mV/ -500a
+10Ve.c. 513mV/ +32 767 6 +10 500 9 +17 202 6 +10 500
16 comptages | Comptage comptages | Comptage comptages | Comptage comptages | Comptage
par 16 par 6 par 9 par 6
+4 3 Signe +11 +4993 3 11,00 pA/ +3200a 10,74 pA/ -819a 11,20 pA/ -500 a
+20 mA 10,25 pA/ +32 767 1 +2 100 1 +17 407 7 +10 625
16 comptages | Comptage comptages | Comptage comptages | Comptage comptages | Comptage
par 2 par 11 par 11 par 7
+1a Signe +10 +31213a 6,00 mV/ +500 a 5,37 mV/ -2048 a 5,20 mV/ -1250a
+h Ve 513mV/ +32 767 6 +5 250 22 +17 407 13 +10 625
32 comptages | Comptage comptages | Comptage comptages | Comptage comptages | Comptage
par 32 par 6 par 22 par 13
0a Signe +11 0a+32767 | 11,00 yA/ 0a+21000 | 10,99 pA/ 0a+17202 | 12,00 pA/ 0a+10500
+20 mA 10,25 pA/ Comptage 11 Comptage | 9 Comptage | 6 Comptage
16 comptages | par 16 comptages par 11 comptages | par9 comptages | par6
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Tableau 4.10 Résolution effective pour 500 Hz

Plage Données brutes/ Unités procédé sur toute | Mise a I'échelle PID sur | Pourcentage

d'entrées | proportionnelles sur toute | la plage d’entrées toute la plage d'entrées | sur toute la plage

du la plage d’'entrées d’entrées

1769-IF4 | Résolution | Plage Résolution | Plage Résolution | Plage Résolution | Plage
des bits et décimale et décimale décimale décimale
des unités valeur de etvaleur etvaleur et valeur
procéde comptage de de de

comptage comptage comptage

-10a Signe +9 +32 767 21,00 mV/ +10 500 20,75 mV/ —410a - -

+10 20,51 mV/ Comptage 21 Comptage 17 +16 793

Ve.c. 64 par 64 comptages par 21 comptages | Comptage
comptages par 17

0a Signe +8 -3121a 21,00 mv/ —500 a 20,75 mV/ -1638a 21,00 mV/ -1000a

+bVee | 2051 mv/ +32 767 21 +5 250 68 +17 202 42 +10 500
128 Comptage comptages | Comptage comptages | Comptage comptages | Comptage
comptages par 128 par 21 par 68 par 42

0a Signe +9 -15604a 21,00 mV/ —500 a 20,75 mV/ -819a 21,00 mV/ —500 a

+10 20,51 mV/ +32 767 21 +10 500 34 +17 202 21 +10 500

Ve.c. 64 Comptage comptages Comptage comptages | Comptage comptages Comptage
comptages par 64 par 21 par 34 par 21

+4a Signe +9 +4 993 3 42,00 yA/ +3200a 41,02 pA/ -819a 41,60 pA/ —500 a

+20 mA 41,02 A/ +32 767 42 +2 100 42 +17 407 26 +10 625
64 Comptage comptages Comptage comptages | Comptage comptages Comptage
comptages par 64 par 42 par 42 par 26

+1a Signe +8 +3121a 21,00 mV/ +500 a 20,75 mV/ -20483a 20,8 mV/ -1250a

+bVee | 2051 mV/ +32 767 21 +5 250 84 +17 407 52 +10 625
128 Comptage comptages Comptage comptages | Comptage comptages Comptage
comptages par 128 par 21 par 84 par 52

0a Signe +9 0a+32767 | 42,00 uA/ 0a+21000 | 41,51 pA/ 0a+17202 | 42,00 pA/ 0a+10500

+20 mA 41,02 A/ Comptage 42 Comptage 34 Comptage 21 Comptage
64 par 64 comptages par 42 comptages | par 34 comptages par 21
comptages
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Chapitre 5

Configuration des données, de I'état et des
canaux du module 1769-0F2

Ce chapitre présente les mots de table de données de sorties, de table
de données d'entrées, d'état de canal et de configuration de canal du

Table mémoire du module

de sorties

module de sorties analogiques.

La table mémoire suivante montre les tables des sorties, des entrées et

de configuration du module 1769-OF2.

Table mémoire

(1) Voir page 3.

Fichier de données des
sorties du 1769-0F2

Bits de diagnostic et d'état Mot 0, bits 0-1, 12-15
Bits de dépassement supérieur et inférieur | Mot 1, bits 12-15
_eapﬁaen?eﬁtg ] Image des entrées Echo de données des sorties du canal 0 Mot 2
_FEhTeﬁrTTag_e_ ] 4 mots Echo de données des sorties du canal 11" Mot 3
des entrées
"emplacemente | Image des sorties Mot de données du canal 0 Mot 0
" Fichier image | 2 mots Mot de données du canal 1 Mot 1
des sorties
| emplacement e | Fichier de Mot de configuration du canal 0 Mot 0
| “Fichierde | configuration Mot de configuration du canal 1 Mot 1
configuration 6 mots Mot de défaut du canal 0 Mot 2
Mot de mode Programme-Attente du canal 0 Mot 3
Mot de défaut du canal 1 Mot 4
Mot de mode Programme-Attente du canal 1 Mot 5

Bit 15 Bit0

La structure du fichier de données de sorties est indiquée dans le
tableau ci-dessous. Les mots 0 et 1 contiennent les données des sorties
analogiques converties des canaux 0 et 1 respectivement. Le bit de
poids fort est le bit de signe.

Tableau 5.1 Table de données des sorties du 1769-0F2

Mot | 15 |14 (13|12 |11 |10|9 |8 |7 |6 |5|4|3|2[1]0
/hit

Mot | SGN Données des sorties analogiques du canal 0
0
Mot | SGN Données des sorties analogiques du canal 1

1
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Fichier de données des
entrées du 1769-0F2

Publication 1769-UMO002A-FR-P

Ce fichier de données fournit un acces immédiat aux informations de
diagnostic du canal et aux données des sorties analogiques du module
pour leur utilisation par le programme de commande. Pour recevoir
des données valides, vous devez activer le canal. La structure de la
table des données est indiquée ci-dessous.

Tableau 5.2 Table de données des entrées du 1769-0F2

Mot/ 5 (14|13 |12 |11|10|9|8|7(6|5/4/3|/2|1 |0
bit

Mot 0 DO HO | D1 | H1 Non utilisé (Bits réglés sur 0) S1 | S0

Mot 1 uo 00 | U1 | O1 Bits 0 — 11 réglés sur 0

Mot 2 SGN Canal 0 — Renvoi/Echo des données de sorties

Mot 3 SGN Canal 1 — Renvoi/Echo des données de sorties

Bits de diagnostic (D0 et D1)

Lorsqu'ils sont activés (1), ces bits indiquent un cable de sortie endommagé
ou une résistance de charge élevée (non utilisé sur les sorties tension). Le
bit 15 représente le canal 0 ; le bit 13 représente le canal 1.

Bits de maintien du dernier état (H0 et H1)

Ces bits indiquent quand le canal 0 (bit 14) ou le canal 1 (bit 12) est
dans une condition de maintien du dernier état. Lorsqu'un de ces bits
est activé (1), le canal correspondant est en état de maintien du
dernier état. Les données de sorties ne changent pas tant que la
condition qui entraine le maintien dans le dernier état n'est pas
supprimée. Le bit est réinitialisé (0) pour toutes les autres conditions.

CONSEIL Tous les automates n’ont pas la fonction de maintien

u dernier état. Pour plus d'informations,
reportez-vous au manuel utilisateur de votre automate.

Bits indicateurs de dépassement supérieur de plage (00 et 01)

Les bits de dépassement supérieur de plage pour les canaux 0 et 1
sont contenus dans les bits 14 et 12 du mot 1. Lorsqu'il est activé, le
bit de dépassement supérieur indique que l'automate tente de faire
fonctionner la sortie analogique au-dela de sa plage de
fonctionnement normale. Cependant, le module continue de convertir
les données des sorties analogiques jusqu'a la limite supérieure de la
plage. Le bit est automatiquement réinitialisé (0) par le module
lorsque la condition de dépassement de limite est supprimée (la sortie
est dans la plage normale de fonctionnement). Les bits de
dépassement supérieur s'appliquent a toutes les plages de sorties.
Pour voir les plages normales de fonctionnement et de dépassement
supérieur, reportez-vous au Tableau 5.5 Table de données des sorties
valides, page 5-10.
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Bits indicateurs de dépassement inférieur de plage (U0 et U1)

Les bits de dépassement inférieur de plage pour les canaux 0 et 1 sont
contenus dans les bits 15 et 13 du mot 1. Lorsqu'il est activé (1), le bit
de dépassement inférieur indique que l'automate tente de faire
fonctionner la sortie analogique en dessous de sa plage de
fonctionnement normale. Cependant, le module continue de convertir
les données des sorties analogiques jusqu'a la limite inférieure de la
plage. Le bit est automatiquement réinitialisé (0) par le module
lorsque la condition de dépassement de limite est supprimée (la sortie
est dans la plage normale de fonctionnement). Les bits de
dépassement inférieur s'appliquent a toutes les plages de sorties. Pour
voir les plages normales de fonctionnement et de dépassement
inférieur, reportez-vous au Tableau 5.5 Table de données des sorties
valides, page 5-10.

Bits d'état général (S0 et S1)

Les bits 0 et 1 du mot 0 contiennent les informations d'état des canaux
de sorties 0 et 1. S'ils sont activés (1), ces bits indiquent une erreur
associée au canal. Les bits de dépassement supérieur et inférieur et le
bit de diagnostic sont associés en OU logique a cette position.

Renvoi/Echo des données de sorties

Les mots 2 et 3 fournissent un renvoi/écho des données de sorties par
le tableau des entrées pour les canaux 0 et 1 respectivement. La valeur
de I'écho des données est la valeur analogique qui est en processus
de conversion dans le module par le convertisseur N/A. Ceci permet
de s'assurer que 1'état commandé par la logique de la sortie est vrai.
Autrement, |'état de la sortie pourrait varier en fonction du mode de
l'automate.

En fonctionnement normal, la valeur d'écho des données est la méme
valeur qui est envoyée a partir de I'automate vers le module de
sorties. Dans des conditions anormales, les valeurs peuvent différer.
Par exemple :

1. En mode Run, le programme de commande peut diriger le
module vers une valeur supérieure ou inférieure a la plage
définie. Dans ce cas, le module active l'indicateur de
dépassement supérieur ou inférieur et continue de convertir, et
produit un écho des données jusqu'a la limite de la plage.
Cependant, lorsqu'il atteint la limite supérieure ou inférieure de
la plage, le module arréte de convertir et renvoie un écho de
cette valeur de limite supérieure ou inférieure, non la valeur qui
est envoyée de l'automate.

2. En mode programme ou de défaut avec le maintien du dernier état
ou la valeur définie par l'utilisateur activé, le module produit un
écho de la valeur de maintien du dernier état ou d'une valeur
alternative, selon la sélection de l'utilisateur. Pour plus
d'informations sur la valeur de maintien du dernier état et sur la
valeur définie par ['utilisateur, voir Valeur de défaut (Canaux 0 et 1),
page 5-9 et Valeur programme/attente (Canaux 0 et 1), page 5-9.
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Fichier des données de
configuration du 1769-0F2

Le fichier de configuration vous permet de déterminer comment
chaque canal de sorties fonctionne. Les parametres tels que le type/la
plage des sorties et le format des données sont réglés a 'aide de ce
fichier. La lecture et I'écriture sont possibles dans le fichier des
données de configuration. Par défaut, les valeurs du fichier des
données de configuration ne contiennent que des z€ros. La structure
du fichier de configuration du canal est décrite ci-dessous. Les mots 0
et 1 sont les mots de configuration des canaux 0 et 1. Ils sont décrits
dans Configuration du canal, page 5-5. Les mots 2 a 5 sont expliqués a
partir de la page 5-9.

Tableau 5.3 Table des données de configuration du 1769-0F2"

Mot/bit 15 14 13 12 1" 10 9 8 1 6 5 q 3 2 1 0

Mot 0 E Sélection du format Sélection type/plage des Non utilisé FMO | PMO Non utilisé PFEO
des données de sorties du canal 0 (réglé sur 0) (réglé sur 0)
sorties du canal 0

Mot 1 E Sélection du format Sélection type/plage des Non utilisé FM1 PM1 Non utilisé PFE1
des données de sorties du canal 1 (réglé sur 0) (réglé sur 0)
sorties du canal 1

Mot 2 S Valeur de défaut — Canal 0

Mot 3 S Valeur de programme (en attente) — Canal 0

Mot 4 S Valeur de défaut — Canal 1

Mot 5 S Valeur de programme (en attente) — Canal 1

" possibilité de modifier ces valeurs a I'aide du programme de commande n'est pas permise par tous les automates. Pour plus d'informations, reportez-vous au manuel
utilisateur de votre automate.
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Le fichier de configuration est généralement modifi¢ a I'aide de l'écran
de configuration du logiciel de programmation. Pour des informations
sur la configuration du module 2 l'aide du module MicroLogix 1500 et
du logiciel RSLogix 500, voir Annexe B ; pour CompactLogix et
RSLogix 5000, voir Annexe C ; pour I'adaptateur 1769-ADN DeviceNet
et RSNetworx, voir Annexe D.

Le fichier peut également étre modifié avec le programme de
commande, si l'automate supporte cette fonction. La structure et les
réglages des bits sont indiqués dans la section Configuration du canal,
page 5-5.
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Configuration du canal

Les deux mots de configuration (0 et 1) du canal sont constitués de
champs de bits dont le réglage détermine le fonctionnement du canal
correspondant. Reportez-vous au tableau ci-dessous et aux
descriptions qui suivent pour trouver les réglages de configuration
valides et leurs significations.

Tableau 5.4 Définitions de bit des mots 0 et 1 de la configuration du canal

Bit(s) Défini Ces réglages de bit Indiquent
1514131211 |10]9]8]7]6[54
0 Programme/Attente Données appliquées en
vers activation de mode Programme
défaut - —
Données appliquées en
mode de défaut
1 Réservé Réservé
2 Mode Programme/ Maintien du dernier état en
Attente mode Programme
Valeur définie par
I'utilisateur en mode
Programme
3 Mode de défaut Maintien du dernier état en
mode de défaut
Valeur définie par
I'utilisateur en mode de
défaut
4-7 Réservé Réserve!!)
8—11 | Type de sortie/ 0 0|00 -10Vcc.a+10Veec.
Sélection de plage ilisé
Ped 0| 0 |01 | Monutilise 0a5Vec.
0 0|11]0 0a10Ve.c.
0 0|11 4a20mA
0 T 1010 TabVec.
0 T 101 0a20mA
Non utilisél?)
12— | Sélection du format 0 0 0 Données brutes/
14 des données de proportionnelles
sorties -
0 0 1 Unités procédé
0] 1|0 Mise a I'echelle PID®)
0 1 1 Plage de pourcentage
Non utilisél?)
15 Activation du canal 1 Activé
0 Désactivé

™S des bits réservés ne sont pas égaux a zéro, un erreur de configuration se produit.

(2) Toute tentative d'écriture d'un bit de configuration non valide (non utilisé) dans tout champ de sélection entraine une erreur de configuration du module. Voir Erreurs de
configuration, page 6-5.
B Cette plage s'applique a la fonction PID des automates MicroLogix 1500, PLC ou SLC. Les automates Logix peuvent utiliser cette plage ou une des autres pour leurs
fonctions PID.

Publication 1769-UM002A-FR-P



5-6  Configuration des données, de I'état et des canaux du module 1769-0F2

Publication 1769-UMO002A-FR-P

Activation/désactivation du canal

Cette sélection de configuration (bit 15) permet 2 chaque canal d'étre
activé individuellement.

m Un canal qui n'est pas activé a une tension ou une
intensité de zéro a sa borne.

Sélection du format de données des sorties

Cette sélection configure chaque canal pour l'interprétation des
données qui lui sont présentées par l'automate dans un des formats
suivants.

* Données brutes/proportionnelles
* Unités procédé

* Mise a I'échelle PID

* Pleine plage de pourcentage

Données brutes/proportionnelles

Le programme de commande présente la valeur de données brutes
maximum permise par la résolution de bit du convertisseur N/A. La
plage pour une entrée utilisateur de £10 V c.c. est de —32 767 a +32 767.
Voir Tableau 5.5 Table de données des sorties valides, page 5-10.

Unités procédé

Le programme de commande présente une valeur de données en
unités procédé au module a l'intérieur de la plage d'intensité ou de
tension permise par le convertisseur N/A. Le module met ensuite les
données a I'échelle de la valeur de sortie analogique appropriée pour
la plage utilisateur sélectionnée. Voir Tableau 5.5 Table de données
des sorties valides, page 5-10.

Mise a I'échelle PID

Le programme de commande présente une valeur de nombre entier
au module, avec zéro représentant la limite inférieure de la plage
utilisateur et 16 383 représentant la limite supérieure, pour qu'elle soit
convertie par le convertisseur N/A. Le module met ensuite ces
données a l'échelle de la valeur de sortie analogique approximative
pour la plage utilisateur sélectionnée. Voir Tableau 5.5 Table de
données des sorties valides, page 5-10.

CONSEIL Les automates Allen-Bradley, tels que le MicroLogix

1500, utilisent cette plage dans leurs équations PID
pour les sorties procédé commandées.
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Plage de pourcentage

Le programme de commande présente les données de sorties
analogiques au module comme un pourcentage de la plage des sorties
analogiques (par exemple, la vanne est ouverte a 50 %). Le module
met ensuite ces données a I'échelle de la valeur de sortie analogique
appropriée pour la plage utilisateur sélectionnée. Par exemple, 0 a
100 % égale 0 2 10 V c.c. Voir Tableau 5.5 Table de données des
sorties valides, page 5-10.

CONSEIL La plage de +10 V c.c. n'accepte pas le format de
données en pourcentage de plage.

Sélection de type/plage des sorties

Cette sélection, avec un cablage correct des sorties, vous permet de
configurer chaque canal de sorties individuellement pour des plages
d'intensité ou de tension et permet de lire les sélections de plage courantes.

Mode de défaut (FMO0 et FM1)

Cette configuration permet une sélection individuelle du mode de
défaut des canaux de sorties analogiques 0 (mot 0, bit 3) et 1 (mot 1,
bit 3). Lorsque cette sélection est désactivée [le bit est réinitialisé (0)]
et que le systeme se met en mode de défaut, le module maintient le
dernier état de sortie. Ceci signifie que la sortie analogique garde la
derniere valeur convertie avant la condition qui a entrainé le passage
du systeme en mode de défaut.

IMPORTANT RRSEIC! du dernier état est 1'état par défaut \du
module 1769-OF2 pendant le passage d'un systeme
de commande du mode Run au mode de défaut.

CONSEIL Le MicroLogix 1500™ ne permet pas la fonction de
maintien du dernier état par défaut du module de
sorties analogiques et il remet a zéro les sorties
analogiques lorsque le systeme se met en mode de
défaut.

Si cette sélection est activée [le bit est activé (1] et que le systeme se
met en mode de défaut, il commande au module de convertir la valeur
de nombre entier définie par l'utilisateur dans le mot de défaut du canal
(2 ou 4) en valeur de sortie analogique appropriée pour la plage
sélectionnée. Si la valeur par défaut, 0000, est entrée, la sortie est
typiquement convertie en valeur minimum de la plage sélectionnée.
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Si le format de données brutes/proportionnelles
ou unités procédé est sélectionné et que zéro
(0000) est entré dans la plage de fonctionnement
de +10 V c.c., la valeur qui en résulte est 0 V c.c.
Si le format de données brutes/proportionnelles
ou unités procédé est sélectionné et que zéro est
entré comme valeur de défaut dans une plage de
125Vcc oude4a20 mA, une erreur de
configuration se produit.

Pour plus d'exemples, voir le Tableau 5.5 Table
de données des sorties valides, page 5-10.

CONSEIL

Tous les automates n'acceptent pas cette fonction.
Pour plus d'informations, reportez-vous au manuel

utilisateur de votre automate.

Mode Programme/Attente (PMO et PM1)

Cette configuration permet une sélection individuelle du mode
programme/attente des canaux analogiques 0 (mot 0, bit 2) et 1 (mot
1, bit 2). Lorsque cette sélection est désactivée [le bit est réinitialisé
(0)], le module maintient le dernier état, ce qui signifie que la sortie
analogique garde la derniere valeur convertie avant la condition qui a
entrainé le systéme de commande a se mettre en mode Programme.

IMPORTANT

Le maintien du dernier état est I'état par défaut du
module 1769-OF2 pendant le passage d'un systéme
de commande du mode Run au mode Programme.

Le MicroLogix 1500™ ne permet pas la fonction de
maintien du dernier état par défaut du module de sorties

analogiques et il remet a zéro les sorties analogiques
lorsque le systeme se met en mode Programme.

Si cette sélection est activée [le bit est activé (1] et que le systeme se met
en mode Programme, il commande au module de convertir la valeur

définie par l'utilisateur dans le mot de programme/attente du canal (3 ou
5) en valeur de sortie analogique appropriée pour la plage sélectionnée.

* Si la valeur par défaut, 0000, est utilisée et que la

plage sélectionnée est de 0 a 20 mA, le module
produit 0 mA pour tous les formats de données.
Si le format de données brutes/proportionnelles
ou unités procédé est sélectionné et que zéro est
entré comme valeur de programme/attente dans
une plage de 1 a5V c.c. ou de 4 a 20 mA, une
erreur de configuration se produit.

Pour plus d'exemples, voir le Tableau 5.5 Table
de données des sorties valides, page 5-10.
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m Tous les automates n'acceptent pas cette fonction.
Pour plus d'informations, reportez-vous au manuel
utilisateur de votre automate.

Programme/Attente vers activation de défaut (PFEO et PFE1)

Si un systeme en mode Programme/Attente se met en défaut, ce
réglage (mot 0, bit 0; mot 1, bit 0) détermine si la valeur du mode
Programme/Attente ou de défaut est appliquée a la sortie. Si la
sélection est activée [le bit est activé (D], le module applique la valeur
de données du mode de défaut. Si la s€lection est désactivée [le bit est
réinitialisé (0)], le module applique la valeur de données du mode
Programme/Attente. Le réglage par défaut est désactivé.

m Tous les automates n'acceptent pas cette fonction.
Pour plus d'informations, reportez-vous au manuel
utilisateur de votre automate.

Valeur de défaut (Canaux 0 et 1)

En utilisant les mots 2 et 4 pour les canaux 0 et 1, vous pouvez
spécifier les valeurs que les sorties vont prendre lorsque le systeme se
met en mode de défaut. La valeur par défaut est 0. Les valeurs valides
dépendent de la plage sélectionnée dans le champ de sélection de
plage. Si la valeur entrée par l'utilisateur est en dehors de la plage
normale de fonctionnement pour la plage de sortie sélectionnée, le
module génere une erreur de configuration.

Par exemple, si vous sélectionnez unités procédé pour une plage de
+10 V c.c. et que vous entrez une valeur de défaut dans les limites de
la plage normale de fonctionnement (0 a 10 000), le module est
configuré et fonctionne correctement. Cependant, si vous entrez une
valeur en dehors des limites de la plage normale de fonctionnement
(par exemple 11 000), le module produit une erreur de configuration.

CONSEIL Tous les automates n'acceptent pas cette fonction.
Pour plus d'informations, reportez-vous au manuel
utilisateur de votre automate.

Valeur programme/attente (Canaux 0 et 1)

Utilisez les mots 3 et 5 pour régler les valeurs de nombre entier que
les sorties prennent lorsque le systeme se met en mode Programme.
Les valeurs dépendent de la plage sélectionnée dans le champ de
sélection de plage. Si la valeur entrée par l'utilisateur est en dehors de
la plage normale de fonctionnement pour la plage de sortie
sélectionnée, le module génére une erreur de configuration. La valeur
par défaut est 0.

CONSEIL Tous les automates n'acceptent pas cette fonction.
Pour plus d'informations, reportez-vous au manuel
utilisateur de votre automate.
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Formats/plages de mot de données des sorties valides

Le tableau suivant indique les formats et plages de données valides
acceptés par le module.

Tableau 5.5 Table de données des sorties valides

Plage | Valeur | Exemple de Etat Données Unités procédé | Mise a Pleine plage
des d'entrée | données de la brutes/ I'échelle PID de
sorties plage | proportionnelles pourcentage
0F2 des P P
. Plage décimale | Plage décimale | Plage Plage
sorties P S
décimale décimale
S o oS - oS - oS - oS -~
s 8 o S5 @ 5 © L T8 @ & T8 @ &
EE 2 EE |23 EE |23 EE |25 |EE |29
gE |t S5 |E2 |2: |E2 |2 |E2 |gE |Ef
< 3 (7] < 38 @8 <3 %3 < 38 %3 < 8 %8

11000 | 10500 17202 | 16793

10V §upérieur +11Vee. | +105Vee | Supérieur

cC. a
105Vec.
+105V +105Vee. | +105Vee. | Supérieur | 32767 32767 10500 10500 16793 | 16793 | - -
ce.
-10Va +10Vcec. | +10Vcc. | Normal | 31207 | 31207 10000 | 10000 16383 | 16383 | — -
HOVee Ve [ oves | Nomal |0 0 0 0 8192 | 812 | - -

—10Vcc. | =10Ve.c. | Normal | —31207 | =31207 | —10000 | 10000 | O 0 - -

105V -105Vee. | =105V Inférieur | —32767 | —32767 | 10500 | —10500 | —410 410 - -
ce. ce.
Inférieur a | —11Vecc. | =11Vee. | Inférieur | — - —11000 | —10500 | -819 -410 - -
Ve

Q v Supérieur 55Ve.c. +525Vcece. | Supérieur | — - 5500 5250 18021 | 17202 | 11000 | 10500

a a
5Ve.c. 525Vcc.

525Vce. | 525Vecec. | +$525Vee. | Supérieur | 32 767 32767 5250 5250 17202 | 17202 | 10500 | 10500

0a 5Ve.c. +hVeec. Normal 31207 31207 5000 5000 16383 | 16383 | 10000 | 10000
5Vce.
““ Tovee |0Vee | Nomal |0 0 0 0 0 0 0 0
-05Vee. | -05Vee. | -05V Inférieur | —3121 -3121 -500 -500 -1638 | -1638 | —1000 | —1000
c.C.
Inférieura | —1Vec.c. -05V Inférieur | —6 241 -3121 -500 -500 -3277 | -1638 | —2000 | —1000
—05Vecc. c.C.
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Tableau 5.5 Table de données des sorties valides

Plage | Valeur | Exemple de Etat Données Unités procédé | Mise a Pleine plage
des d'entrée | données dela brutes/ I'échelle PID de
sorties plage | proportionnelles pourcentage
OF2 des_ Plage décimale | Plage décimale | Plage Plage
sorties . o
décimale décimale
oS [ oS o~ - o~ % o @2 o
R o T 5 kT S w5 ® S T 5 ® S 5 |© 5
EE 2 EE |23 EE |e3 EE |2 |EE |23
S E £ SE €= S E €= £E |E£ |2E |Es
< 3 DY <38 |8 |8 |#8 |8 |#d |8 (&8
0a Supérieur | 11 Vec.c. +105Vcee. | Supérieur | — - 11000 10500 18021 | 17202 | 11000 | 10500
10V a
C.C. 105Vee.
+105Vee. | +105Vee | +105Vee. | Supérieur | 32 767 32767 10500 10500 17202 | 17202 | 10500 | 10500
0al0Vee | +10Ve.e. | +10Ve.c. | Normal 31207 31207 10 000 10 000 16383 | 16383 | 10000 | 10000
O0Ve.c. O0Ve.c. Normal 0 0 0 0 0 0 0 0
—05Vce. | -05Vce. | 05V Inférieur | —1560 | —1560 -500 -500 -819 -819 -500 —500
c.C.
Inférieur a | —1Vec.c. 05V Inférieur | —3121 -1 560 —-1000 -500 -1638 | —819 -1000 | -500
—5Vee. c.C.
43 Supérieur | +22 mA +21 mA Supérieur | — - 22000 21000 18 431 17407 | 11250 | 10625
20 mA a
21mA
21mA +21 mA +21 mA Supérieur | 32 767 32767 21000 21000 17407 | 17407 | 10625 | 10625
4320mA | +20 mA +20 mA Normal 31207 31207 20000 20000 16383 | 16383 | 10000 | 10000
+4 mA +4 mA Normal 6 241 6 241 4000 4000 0 0 0 0
32mA +3,2 mA +3,2mA Inférieur 4993 4993 3200 3200 -819 -819 -500 -500
Inférieura | 0 mA +3,2mA Inférieur 0 4993 0 3200 409 | -819 -2500 | -500
32mA
1a Supérieur | +55Vc.c. | +526Vee | Supérieur | — - 5500 5250 18 431 17407 | 11250 | 10625

5Vec.c. ab2bVv
C.C.

+525Vee | +525Vce. | +52BVee | Supérieur | 32767 32767 5250 5250 17407 | 17407 | 10625 | 10625

TabVee. | +5Vecec. +5Vec. Normal 31207 | 31207 | 5000 5000 16383 | 16383 | 10000 | 10000

+1Vee. +1Vee. Normal 6 241 6 241 1000 1000 0 0 0 0
0,5Ve.c. +05Vce | +05Vee | Inférieur | 3121 3121 500 500 —2048 | —2048 | —1250 | —1250
Iongé\r/ieuré 0Vec. 0Vec. Inférieur 0 3121 0 500 —409 | -2048 | —2500 | —1250
5Ve.c.
03 Supérieur | +22 mA +21 mA Supérieur | — - 22000 21000 18 201 17202 | 11000 | 10500
20 mA a
21 mA

21 mA 21 mA +21 mA Superieur | 32767 | 32767 | 21000 | 21000 17202 | 17202 | 10500 | 10500

0a20mA | 20 mA +20 mA Normal 31207 | 31207 | 20000 | 20000 16383 | 16383 | 10000 | 10000

0mA 0mA Normal 0 0 0 0 0 0 0 0

IanéReuré -1 mA 0mA Inférieur —1560 0 0 —-1000 -819 0 —-500 0
m
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La résolution d'un canal de sorties analogiques dépend de du type/de
la plage et du format des données des sorties sélectionnés. Le Tableau
5.6 fournit les informations sur les résolutions du 1769-OF2.

Résolution du module

Tableau 5.6 Résolution des sorties

Plagede | Données brutes/ Unités procédé sur toute | Mise a I'échelle PID sur | Pourcentage
sorties proportionnelles surtoute | la plage d'entrées toute la plage d'entrées | sur toute la plage
du la plage d'entrées d'entrées
1769-0F2 p, - p; - p - p; -
Résolution Plage Résolution | Plage Résolution Plage Résolution | Plage
des bits et décimale décimale décimale décimale
des unités et valeur etvaleur et valeur et valeur
procédeé de de de de
comptage comptage comptage comptage
-10a+10 | Signe+14 +32 767 2,00 mv/ +10 500 2,44 mV/ —410a - -
Vee. 0,64 mV/ Comptage 2 comptages Comptage 2 comptages +16 793
2 comptages par 2 par 2 Comptage
par 2
Oa Signe +13 —3121a 2,00 mv/ —500a 0,92 mv/ -1638a 1,00 mV/ -1000a
+hVee. 0,64 mv/ +32 767 2 comptages +5 250 3 comptages +17 202 2 comptage +10 500
4 comptages Comptage Comptage Comptage Comptage
par 4 par 2 par 3 par 2
0a Signe +14 -1560 a 2,00 mv/ -500a 1,22 mV/ -8193a 2,00 mv/ -500 a
+10Vec.c. 0,64 mv/ +32 767 2 comptages +10500 2 comptages +17 202 2 comptages +10500
2 comptages Comptage Comptage Comptage Comptage
par 2 par 2 par 2 par 2
+4 3 Signe +14 +4993 a 2,00 pA/ +3200a 1,95 uA/ -819a 3,20 yA/ -500a
+20 mA 1,28 uA/ +32 767 2 comptages +2 100 2 comptages +17 407 2 comptages +10 625
2 comptages Comptage Comptage Comptage Comptage
par 2 par 2 par 2 par 2
+12a Signe +13 +3121a 2,00 mV/ +500 a 0,73 mv/ —2048a 0,80 mV/ -1250a
+hVec. 0,64 mV/ +32 767 2 comptages +5 250 3 comptages +17 407 2 comptages +10 625
4 comptages Comptage Comptage Comptage Comptage
par 4 par 2 par 3 par 2
0a Signe +14 0a+32767 | 2,00 pA/ 0a+21000 | 2,44 pA/ 0a+17202 | 4,00 pA/ 0a+10500
+20 mA 1,28 yA/ Comptage 2 comptages Comptage 2 comptages Comptage 2 comptages Comptages
2 comptages par 2 par 2 par 2 par 2
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Chapitre 6

Problemes de sécurité

Diagnostics et dépannage du module

Ce chapitre présente le dépannage des modules d’entrées et de sorties
analogiques. Ce chapitre contient des informations portant sur :

* problemes de sécurité pendant le dépannage

* fonctionnement du module et des canaux

* fonctions de diagnostic du module

* erreurs critiques/non critiques

¢ données d’état du module

La sécurité est un élément important des procédures de dépannage.
Toujours prendre en compte votre propre sécurité et celle des autres,
ainsi que 'état de votre équipement, est trés important.

Les sections suivantes décrivent plusieurs problemes de sécurité que
vous devez prendre en considération lors du dépannage de votre
systeme de commande.

ATTENTION Ne mettez jamaits vos mains dans une machine pour

actionner un commutateur parce qu’'un mouvement
imprévu de la machine peut se produire et entrainer
des blessures.

Coupez toute alimentation au sectionneur principal
avant de vérifier les connexions électriques ou les
entrées/sorties servant au mouvement des machines.

Voyants lumineux

Lorsque le voyant vert du module analogique est allumé, le module
est alimenté en électricité.

Activation des équipements lors du dépannage

Ne mettez jamais les mains dans une machine pour activer un
équipement lors du dépannage. Un mouvement imprévu de la
machine peut se produire.

Restez a distance de la machine

Lors du dépannage d’un systeme, tout le personnel doit rester a
distance de la machine. Le probléme pourrait n’étre qu’intermittent et
un mouvement soudain de la machine peut se produire. Ayez toujours
une personne préte a actionner un commutateur d’arrét d’'urgence au
cas ou il deviendrait nécessaire de couper I'alimentation de la
machine.
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Fonctionnement du
module / fonctionnement
des canaux

Publication 1769-UMO002A-FR-P

Altération du programme

Il existe plusieurs causes possibles d’altération du programme
utilisateur, dont des conditions d’environnement extréme, des
interférences électromagnétiques (IEM), une mise a la terre incorrecte,
de mauvaises connexions du cablage et des modifications non
autorisées. Si vous pensez qu'un programme a subit des altérations,
comparez-le 2 un programme précédemment sauvegardé sur un
module de mémoire EEPROM ou UVPROM.

Circuits de sécurité

Les circuits installés sur les machines pour des raisons de sécurité, tels
que les détecteurs de surcourse, les boutons-poussoirs d’arrét et les
dispositifs de verrouillage, doivent toujours étre cablés au relais de
contrdle maitre. Ces équipements doivent étre cablés en série de
facon a ce que si 'un d’eux est ouvert, le relais de controle maitre est
mis hors tension, ce qui coupe l'alimentation de la machine. Ne
modifiez jamais ces circuits pour en contourner la fonction. Des
blessures graves ou un endommagement de la machine pourrait en
résulter.

Le module effectue des opérations a deux niveaux :

e niveau du module

¢ niveau du canal

Les opérations au niveau du module comprennent des fonctions telles
que la mise sous tension, la configuration et la communication avec
un maitre de bus, tel qu’un automate MicroLogix 1500.

Les opérations au niveau du canal décrivent des fonctions liées au
canal, telles que la conversion des données et la détection de
dépassement supérieur ou inférieur.

Les diagnostics internes sont exécutés aux deux niveaux de
fonctionnement. Lorsqu’une condition d’erreur du module est
détectée, elle est immédiatement indiquée par le voyant d’état du
module. Les erreurs de configuration matérielle et de canal sont
signalées a 'automate. Les dépassements supérieur ou inférieur de
plage sont signalés dans la table de données des entrées du module.
Les erreurs matérielles du module sont généralement signalées dans le
fichier d’état des E/S de I'automate. Pour plus d’informations,
reportez-vous au manuel utilisateur de votre automate.
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Diagnostics a la mise sous

tension

Diagnostics de canal

Une série de tests de diagnostics internes est effectuée a la mise sous
tension du module. Ces tests doivent étre passés avec succes ou le
voyant d’état du module reste éteint et une erreur du module est
générée et signalée a I'automate.

Si le voyant Condition Action
d'état du module | signalée
est
Allumé Fonctionnement Aucune
normal
Eteint Défaut du module | Mettre hors, puis sous tension. Si I'erreur
persiste, changer le module. Contactez votre
représentant Rockwell Automation

Lorsqu’'un canal de module d’entrées ou de sorties est activé, le
module effectue un diagnostic pour vérifier que le canal est
correctement configuré. De plus, le module vérifie chaque canal a
chacune des scrutations pour détecter s'il existe des erreurs de
configuration, un dépassement supérieur ou inférieur de la plage, un
circuit ouvert (module d’entrées avec plage de 4 2 20 mA uniquement)
et un cable de sorties endommagé/une résistance de charge élevée
(module de sorties uniquement).

Détection du dépassement de plage (modules d'entrées et de
sorties)

Pour les modules d’entrées, lorsque les données recues dans le mot
du canal sont en dehors des limites de la plage de fonctionnement
définie, une erreur de dépassement supérieur ou inférieur est
indiquée dans les bits 8 2 15 du mot 5 des données d’entrées.

Pour les modules de sorties, lorsque 'automate envoie des données
en dehors des limites de la plage de fonctionnement définie, une
erreur de dépassement supérieur ou inférieur est indiquée dans les
bits 12 a2 15 du mot 1 des données d’entrées.

Détection de circuit ouvert (module d’entrées uniquement)

Le module effectue un test de circuit ouvert sur tous les canaux activés
configurés pour des entrées de 4 a2 20 mA. Lorsqu’un circuit ouvert est
détecté, le bit de dépassement inférieur de ce canal est activé dans le
mot 5 des données d’entrées.

Les causes possibles de circuit ouvert comprennent :

* le capteur peut étre endommagé
* un cable peut étre déconnecté ou endommagé

* le capteur peut ne pas étre installé sur le canal configuré
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Erreurs non critiques/
critiques du module

Tableau de définition des
erreurs de module

Tableau 6.1 Tableau d’erreur du module

Cable de sortie endommagé/résistance de charge élevée
(module de sorties uniquement)

Pour les sorties en mode intensité, une vérification de tous les canaux
activés est effectuée pour déterminer si un cable de sortie est
endommagé ou si la résistance de charge est élevée. Si une de ces
conditions est détectée, le bit de diagnostic de ce canal est activé dans
les bits 13 ou 15 du mot 0 des données d’entrées.

Les erreurs non critiques du module sont généralement récupérables.
Les erreurs de canal (erreurs de dépassement supérieur ou inférieur)
sont non critiques. Les erreurs non critiques sont indiquées dans la
table de données des entrées du module. Les erreurs de configuration
non critiques sont indiquées par le code d’erreurs étendu. Voir le
Tableau 6.3 Codes d’erreurs étendus, page 6-0.

Les erreurs critiques du module empéchent le fonctionnement normal
du systeme et sont non récupérables. Lorsque ce genre d’erreur se
produit, le systeme quitte généralement le mode Run ou Programme
jusqu’a ce que l'erreur soit corrigée. Les erreurs critiques du module
sont indiquées dans le Tableau 6.3 Codes d’erreurs étendus, page 6-6.

Les erreurs du module analogique sont exprimées dans deux champs
dans un format Hex a quatre chiffres avec le chiffre de poids fort
comme « sans importance » et sans rapport. Les deux champs sont

« Erreur du module » et « Information d’erreur ». La structure des
données d’erreur du module est indiquée ci-dessous.

Bits « sans importance » Erreur du module Information d’erreur
15 14 13 12 1" 10 9 8 1 6 5 4 3 2 1 0
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Chiffre Hex 4 Chiffre Hex 3 Chiffre Hex 2 Chiffre Hex 1
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Champ d’erreur du module

Le but du champ d’erreur du module est de classer les erreurs de
module en trois groupes distincts, comme décrit dans le tableau
ci-dessous. Le type d’erreur détermine quel genre d’information existe
dans le champ d’information d’erreur. Ces types d’erreurs de module
sont généralement signalées dans le fichier d’état des E/S de
I'automate. Pour plus d’informations, reportez-vous au manuel
utilisateur de votre automate.

Tableau 6.2 Types d’erreurs du module

Type Valeur du champ | Description
d’erreur d’erreur du module
Bits 11 a 09
(Bin)
Pas d'erreur 000 Pas d'erreur présente. Le champ d'information

d'erreur ne comprend pas d'information
supplémentaire.

Erreurs 001 Les codes d'erreur matérielle généraux et

matérielles spécifiques sont indiqués dans le champ
d'information d'erreur.

Erreurs de 010 Les codes d'erreur spécifiques au module sont

configuration indiqués dans le champ d'information d’erreur.

Ces codes d'erreur correspondent a des
options que vous pouvez changer directement.
Par exemple, la sélection de la plage des
entrées ou du filtre d’entrée.

Champ d'information d’erreur étendue

Vérifiez le champ d’information d’erreur étendue losqu’une valeur
différente de zéro est présente dans le champ d’erreur du module.
Selon la valeur qui se trouve dans le champ d’erreur du module, le
champ d’information d’erreur étendue peut contenir des codes
d’erreur spécifiques au module ou communs a tous les modules
analogiques 1769.

CONSEIL Si aucune erreur n’est présente dans le champ
d’erreur du module, le contenu du champ

d’'information d’erreur étendue est zéro.

Erreurs matérielles

Les erreurs matérielles générales ou spécifiques au module sont
indiquées par le code d’erreur du module 2. Voir le Tableau 6.3 Codes
d’erreurs étendus, page 6-6.

Erreurs de configuration

Si vous réglez les champs du fichier de configuration sur des valeurs
non valides ou non acceptées, le module ignore la configuration non
valide, il génére une erreur non critique et continue de fonctionner
avec la configuration précédente.

Chaque type de module analogique possede des fonctions différentes
et des codes d’erreurs différents. Le Tableau 6.3 Codes d’erreurs
étendus, page 6-6 donne la liste des codes d’erreurs de configuration
spécifiques aux modules.
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Codes d'erreurs Le tableau ci-dessous explique le code d’erreur étendu.

Tableau 6.3 Codes d’erreurs étendus

Type d’erreur Equivalent Code Code Description de I'erreur
Hex? d'erreur | d'information
du d’erreur
module étendue
Binaire Binaire
Pas d'erreur X000 000 000000000 | Pas d'erreur
Erreur matérielle X200 001 000000000 | Erreur matérielle générale ; pas d'information supplémentaire
commune X201 001 000000001 | Etat de remise a zéro a la mise sous tension
Erreur spécifique X300 001 010000000 | Erreur matérielle générale ; perte de |'alimentation 24 V c.c.
au matériel externe
X301 001 0 1000 0001 Erreur matérielle de microprocesseur
Erreur de X400 010 000000000 | Erreur de configuration générale ; pas d'information
confi_g_uration supplémentaire
?gggilgfe au X401 010 00000 0001 | Plage d'entrée non valide sélectionnée (canal 0)
X402 010 000000010 | Plage d’entrée non valide sélectionnée (canal 1)
X403 010 000000011 | Plage d’entrée non valide sélectionnée (canal 2)
X404 010 000000100 | Plage d’entrée non valide sélectionnée (canal 3)
X405 010 000000101 | Filtre d'entrée non valide sélectionné (canal 0)
X406 010 000000110 | Filtre d'entrée non valide sélectionné (canal 1)
X407 010 000000111 Filtre d'entrée non valide sélectionné (canal 2)
X408 010 00000 1000 | Filtre d'entrée non valide sélectionné (canal 3)
X409 010 000001001 | Format d’entrée non valide sélectionné (canal 0)
XA40A 010 000001010 | Format d’entrée non valide sélectionné (canal 1)
X408 010 000001011 | Format d'entrée non valide sélectionné (canal 2)
X40C 010 00000 1100 | Format d'entrée non valide sélectionné (canal 3)
Erreur de X400 010 000000000 | Erreur de configuration générale ; pas d'information
confi_g_uration supplémentaire
?gg;‘_%unze a X401 010 00000 0001 | Plage de sortie non valide sélectionnée (canal 0)
X402 010 000000010 | Plage de sortie non valide sélectionnée (canal 1)
X403 010 000000011 | Format de données de sorties non valide sélectionné (canal 0)
X404 010 000000100 | Format de données de sorties non valide sélectionné (canal 1)
X405 010 000000101 | Valeur de défaut non valide entrée pour le format de données

sélectionné (canal 0)

X406 010 000000110 | Valeur de défaut non valide entrée pour le format de données
sélectionné (canal 1)

X407 010 000000111 | Valeur de programme non valide entrée pour le format de données
sélectionné (canal 0)

X408 010 00000 1000 | Valeur de programme non valide entrée pour le format de données
sélectionné (canal 1)

T X représente le chiffre « sans importance ».
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Fonction de b|ocage du Certains automates acceptent la fonction de blocage du module. Pour
plus d’'informations, reportez-vous au manuel utilisateur de votre
module automate.

Lorsque le module 1769-OF2 est bloqué, il passe en mode Programme
et le canal de sorties passe a son état configuré pour le mode
Programme. Lorsque le module 1769-1F4 est bloqué, il continue de
fournir des informations sur les changements de ses entrées au maitre
de bus 1769 Compact (par exemple, un automate CompactLogix).

Assistance Si vous devez contacter le service d’assistance Rockwell Automation,
. ayez les informations suivantes a portée de la main :
Rockwell Automation

* une description claire du probleme, dont une description de la
facon dont le systeme se comporte. Notez I'état des voyants et
les mots image des entrées et des sorties du module.

* la liste des solutions que vous avez déja essayées
* le type du processeur et le numéro du firmware (Voir I'étiquette
sur le processeur.)

* les types de matériels dans le systeme, y compris tous les
modules d’E/S

* le code de défaut si le processeur est en défaut
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Annexe A

Spécifications générales
pour 1769-1F4 et 1769-0F2

Spécifications
Spécification Valeur
Dimensions 118 mm (hauteur) x 87 mm (profondeur) x 35 mm

(largeur)

Hauteur avec les pattes de fixation : 138 mm
4,65 in (hauteur) x 3,43 in (profondeur) x 1,38 in
(largeur)

Hauteur avec les pattes de fixation :5,43 in

Poids approximatif (avec carton
d’emballage)

3009 (0.651b.)

Température de stockage

—40 & +85 °C (40 a +185 °F)

Température en fonctionnement

0a+60°C(32a+140 °F)

Humidité en fonctionnement

5a 95 % sans condensation

Altitude en fonctionnement

2 000 metres (6 561 ft)

Résistance aux vibrations

En fonctionnement : 10 a 500 Hz, 5 G, 0,030 in
pic-a-pic
Fonctionnement des relais : 2 G

Tenue aux chocs

En fonctionnement : 30 G, 11 ms monté sur
panneau

(20 G, 11 ms monté sur rail DIN)
Fonctionnement des relais : 7,5 G monté sur
panneau

(5 G monté sur rail DIN)

Hors fonctionnement : 40 G monté sur panneau
(30 G monté sur rail DIN)

Distance de I'alimentation systeme

8 (Le module ne peut étre distant de plus de
8 modules de I'alimentation systeme.)

Plage de tension de I'alimentation de
Classe 2,24V c.c. en option )

204Vaz264Vecec.

Cable recommandé

Belden™ 8761 (blindé)

Longueur maxi. du cable

1769-IF4 : Voir « Effets de I'impédance du
convertisseur/capteur et de la longueur des cables
sur la précision de I'entrée tension », page 3-10
1769-0F2 : Voir « Effet de I'impédance de sorties
de I'équipement et du cable sur la précision du
module de sorties », page 3-11

Homologation

 Certifié C-UL (conforme CSA C22.2 No. 142)

* Listé UL 508

« Conforme CE pour toutes directives en
vigueur

Environnement dangereux

Classe I, Division 2, environnement dangereux,
Groupes A, B, C, D (UL 1604, C-UL conforme CSA
C22.2 No. 213)

Emissions induites et par
rayonnement

EN50081-2 Classe A

Publication 1769-UM002A-FR-P



Spécifications

Spécification

Valeur

Electrique /CEM :

Le module a passé les test suivants :

¢ Immunité aux décharges
électrostatiques (IEC1000-4-2)

e 4 kV par contact, 8 kV air, 4 kV indirect

¢ Immunité aux champs
électromagnétiques rayonnés
(CEI1000-4-3)

10V/m, 80 a 1000 MHz, 80 % modulation
d'amplitude, porteuse +300 MHz

¢ Immunité aux transitoirs
électriques rapides en salves
(CEI 1000-4-4)

2 kV, 5kHz

* |mmunité aux ondes de choc
(CEI 1000-4-5)

1 kV pistolet galvanique

o Immunité aux pertubations

conduites (CEl 1000-4-6)

10V, 0,15 & 80 MHZ?

T Si une alimentation de Classe 2 sans régulation entre ces limites n'est pas utilisée, le module peut ne pas

fonctionner correctement.
(2)

La plage de fréquences de I'immunité aux pertubations conduites peut &tre de 150 kHz a 30 MHz si la plage de

fréquences de I'immunité aux champs électromagnétiques rayonnés va de 30 MHz a 1 000 MHz.

Spécifications des entrées
1769-1F4

Spécification

1769-1F4 (série B et ultérieure)

Plages de fonctionnement
analogique normal

Tension:+#10Vc.c,0a10Vc.c.,0abVee,TabVe.c.
Intensité : 0 a 20 mA, 4 a 20 mA

Plages analogiques a pleine
échelle

Tension:+10,5Vc.c.,-05a105Vc.c.,-05a5,25Vc.c.,05a
525Vc.c.
Intensité : 0a 21 mA, 3,23 21 mA

Nombre d'entrées

4 différentielles ou en mode commun

Consommation électrique du
bus (maxi.)

120mAasVe.c.
60mA a24Vccl

Dissipation thermique

2,63 Watts total (Les Watts par point plus les Watts minimum,
avec tous les points alimentés.)

Type de convertisseur

Delta Sigma

Vitesse de réponse par canal

En fonction du filtre d’entrée et de la configuration. Voir
Réponse a und échelon du canal, page 4-5.

Résolution (maxi.)

14 bits (unipolaire)
14 bits plus signe (bipolaire)
Voir « Résolution effective », page 4-12

Tension nominale de
fonctionnement'?!

30Vc.a./30Ve.c.

Plage de tension en mode
commun®®

+10 V maximum par canal

Réjection en mode commun

supérieur 60 dB a 50 et 60 Hz avec le filtre 50 ou 60 Hz
sélectionné

Rapport de réjection en
mode normal

—50 dB a 50/60 Hz avec le filtre 50 ou 60 Hz sélectionné
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Spécifications  A-3

Spécification

1769-1F4 (série B et ultérieure)

Impédance d’entrée

Borne de tension :
Borne d'intensité :

220 KQ (typique)
250 Q

Précision générale(‘”

Borne de tension :
Borne d'intensité :

+0,2 % a pleine échelle a 25 °C
+0,35 % a pleine échelle a 25 °C

Ecart de précision en
fonction de la température

Borne de tension :
Borne d'intensité :

+0,003 % par °C
+0,0045 % par °C

Calibrage

Le module effectue un auto-calibrage a I'activation des canaux
et lors de changements de la configuration entre canaux.

Non linéarité (en
pourcentage de la pleine
échelle)

+0,03 %

Répétabilite®

+0,03 %

Erreur du module sur la
plage de température
(0 3+60 °C [+32 & +140 °F))

Tension : +0,3 %
Intensité : 0,5 %

Configuration du canal
d'entrée

via I'écran de configuration du logiciel ou via le programme
utilisateur (par I'écriture d’une configuration de bits unique dans
le fichier de configuration du module). Reportez-vous au manuel
de votre automate pour déterminer si la configuration par le
programme utilisateur est possible.

Voyant OK du module

Allumé : le module est alimenté, il a réussi les diagnostics
internes et communique par le bus.
Eteint : L'une des trois conditions ci-dessus n'est pas vraie.

Diagnostics des canaux

Dépassement supérieur ou inférieur de la plage indiqué les bits

Surcharge maximum aux
bornes d'entrées®

Borne de tension : +30 V continu, 0,1 mA
Borne d'intensité : £32 mA continu, 7,6 V

Isolation entre groupe
d'entrées et fond de panier

500V c.a. ou 710V c.c. pendant 1 minute (test de qualification)
tension de fonctionnement 30 V c.a./30 V c.c. (CEl Classe 2
isolation renforcée)

Code d'identification du
fabricant

1

Code du type de produit

10

Code produit

35

m

(2)

(3)
(4)
(5)

(6)
(7)

L'indicateur de dépassement supérieur ou inférieur de plage s'allume lorsque la plage de fonctionnement normale est
dépassée. Le module continue de convertir I'entrée analogique jusqu'a la limite supérieure de la plage. L'indicateur est
automatiquement réinitialisé lorsque le module se retrouve dans la plage de fonctionnement normale.

La tension de fonctionnement nominale est la tension continue maximum qui peut étre appliquée a la borne d'entrée, y
compris le signal d'entrée et la valeur qui flotte au-dessus du potentiel de mise a la terre (par exemple, signal d'entrée
de 10V c.c. et potentiel au-dessus de la mise a la terre de 20 V c.c.).

Pour un fonctionnement correct, les bornes d'entrée plus et moins doivent étre entre +10 V c.c. du commun analogique.
Comprend les termes d'erreur d'offset, de gain, de non linéarité et de répétabilité.

La répétabilité est la capacité du module d’entrées a enregistrer la méme lecture lors de mesures successives du méme
signal d'entrée.

Le circuit d’entrée peut &tre endommagé si cette valeur est dépassée.
SiI'alimentation 24 V c.c. de Classe 2 est utilisée, la consommation électrique 24 V c.c. du bus est de 0 mA.
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Spécifications des sorties

1769-0F2
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Spécification

1769-0F2 (série B et ultérieure)

Plages analogiques“)

Tension:+10Vc.c,0a10Vecc,0a5Vee,1abVedc.
Intensité : 0 a 20 mA, 4a 20 mA

Plages analogiques a pleine
échelle

Tension:+105Vc.c.,-05a105Vc.c.,—05a525Vc.c,,
05ab25Ve.e.
Intensité : 0 —21 mA, 3,2—-21 mA

Nombre de sorties

2 en mode commun

Consommation électrique du bus
(maxi.)

120mAabsVec.c.
120mA a24Vcc!)

Dissipation thermique

2,52 Watts total (Les Watts par point plus les Watts
minimum, avec tous les points alimentés.)

Type de convertisseur

Sigma-Delta

Format de données analogiques

14 bits, complément a 2. Le bit de poids fort est Ie bit de
signe.

Résolution numérique a pleine
échelle

14 bits (unipolaire)
14 bits plus signe (bipolaire)
Voir « Résolution du module », page 5-12

Fréquence de conversion maxi. 2,5ms

(tous canaux)

Réponse dynamique a 63 %) 29ms
Intensité sur sortie tension 10 mA maxi.

Charge résistive sur sortie
intensité

02500 Q (comprend la résistance des fils)

Plage de charge sur sortie tension

>1kQa10Ve.c.

Charge inductive maxi. 0,1 mH
(sorties intensité)
Charge capacitive maxi. 1 WF

(sorties tension)

Précision générale(s)

Borne de tension : +0,5 % de la pleine échelle a 25 °C
Borne d'intensité : 0,35 % de la pleine échelle a 25 °C

Ecart de précision en fonction de la
température

Borne de tension : +0,0086 % de la pleine échelle par °C
Borne d'intensité : +0,0058 % de la pleine échelle par °C

Ondulation de sortie ;(4)

plage 0 - 50 kHz
(référence a plage de sortie)

+0,05 %

Calibrage

Inutile (effectué lors de la construction du matériel).

Non linéarité
(en pourcentage de la pleine
échelle)

+0,05 %

Répétabilité®
(en pourcentage de la pleine
échelle)

+0,05 %

Erreur de sortie sur la plage de
température
(0a60°C[32a+140 °F])

Tension : +0,8 %
Intensité : +0,55 %




Spécifications ~ A-5

Spécification 1769-0F2 (série B et ultérieure)
Erreur d'offset de sortie +0,05 %

(0a60°C[32a+140 °F])

Impédance de sortie 15 Q (typique)

Protection contre circuit ouvert et Oui

court-circuit

Intensité de court-circuit maximum | 21 mA

Protection contre surtension de Oui

sortie

Vitesse de détection de fil rompu 10 ms typique

(mode intensité)

13,5 ms maximum

Réponse de sortie a la mise sous Pic de +0,5V pendant <5 ms
et hors tension
Tension nominale de 30Vca/30Ve.c.

fonctionnement!®

Voyant OK du module

Allumé : le module est alimenté, il a réussi les diagnostics
internes et communique par le bus.

Eteint : L'une des trois conditions ci-dessus n'est pas
vraie.

Diagnostics des canaux

Dépassement supérieur ou inférieur de plage indiqué par
les bits

cable de sortie endommagé ou résistance de charge
élevée indiqué par les bits (mode intensité uniquement)

Isolation entre groupe de sorties et
fond de panier

500 V c.a. ou 710 V c.c. pendant 1 minute (test de
qualification)

tension de fonctionnement 30 V c.a./30 V c.c. (CEl Classe
2 isolation renforcée)

Code d'identification du fabricant 1
Code du type de produit 10
Code produit 32

L'indicateur de dépassement supérieur ou inférieur de plage s'allume lorsque la plage de fonctionnement normale est
dépassée. Le module continue de convertir I'entrée analogique jusqu'a la limite supérieure de la plage. L'indicateur est
automatiquement réinitialisé lorsque le module se retrouve dans la plage de fonctionnement normale.

La réponse dynamique est la durée entre le moment ot le convertisseur N/A a regu I'instruction de passer de la limite
inférieure a la limite supérieure jusqu'a ce que I'équipement soit a 63 % de la plage maximum. La durée s'applique a

I'un des canaux ou aux deux.

Comprend les termes d'erreur d'offset, de gain, de non linéarité et de répétabilité.

L'ondulation de sortie est la valeur de variation d’une sortie fixe dans le temps, avec charge et température constantes.

La répétabilité est la capacité du module de sorties a reproduire des lectures de sorties quand la méme valeur
d'automate lui est appliquée plusieurs fois de suite, dans les mémes conditions et dans la méme direction.

La tension de fonctionnement nominale est la tension continue maximum qui peut &tre appliquée a la borne d’entrée, y
compris le signal d'entrée et la valeur qui flotte au-dessus du potentiel de mise a la terre (par exemple, signal d'entrée
de 10V c.c. et potentiel au-dessus de la mise a la terre de 20 V c.c.).

Si I'alimentation 24 V c.c. de Classe 2 est utilisée, la consommation électrique 24 V c.c. du bus est de 0 mA.
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Annexe B

Adressage du module

d'entrées

Adressage et configuration du module avec le
MicroLogix 1500

Cette annexe traite de I'adressage des modules analogiques et décrit la
configuration du module a l'aide de RSLogix 500 et du MicroLogix
1500.

La table mémoire suivante montre les tables image des entrées et de
configuration du 1769-1F4. Pour de plus amples informations sur la
table image des entrées, reportez-vous a Fichier de données des
entrées du 1769-1F4, page 4-2.

Fichier
Image des entrées

Fichier
Image des sorties

Fichier de
configuration

Table mémoire Adresse
Mot de données du canal 0 Mot 0 le.0
Mot de données du canal 1 Mot 1 le.1
) Mot de données du canal Z Mot 2 le.2
Imagesdﬁlzfsntrees Mot de données du canal 3 Mot 3 le.3
Bits d'état général Mot 4, bits0a 3 l.e.4/0al:e.4/3
Bits de dépassement supérieur/inf.| Mot 5, bits 0 a 15 l:e.5/0 al:e.5/15
Fichier de , :
configuration Mot de configuration du canal 0 Mot 0 Pour les
4 mots Mot de configuration du canal 1 Mot 1 adresses,
Mot de configuration du canal 2 Mot 2 reportez-vous
- - au manuel de
Mot de configuration du canal 3 Mot 3 votre
Bit 15 Bit0 automate.

Image des entrées du 1769-1F4

Le fichier d’image des entrées 1769-1F4 représente les mots de
données et les bits d’état. Les mots d’entrées 0 a 3 contiennent les
données d’entrées qui représentent la valeur des entrées analogiques
des canaux 0 a 3. Ces mots de données ne sont valides que lorsque le
canal est activé et qu’il n’y a pas d’erreur. Les mots d’entrées 4 et 5
contiennent les bits d’état. Pour recevoir des information d’état
valides, le canal doit étre activé.
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Par exemple, pour obtenir I'état général du canal 2 du module
analogique dans 'emplacement 3, utilisez I'adresse 1:3.4/2.

Type de

d'entrées

CONSEIL

Emplacement

Séparateur d'élément Séparateur de mot

Mot

ichier ——m [ » * 4
'/34%

o
o =
(== 4 4+ —— +
Lo o o o Q
— © @© @© Q
< o a o | B
=) E | § E |5
S S S S
9 S S o o
g © |lo [« |2
L2 i L i} =3
= ©

(@5

Numéro d'emplacement
Le capot de protection n’utilise pas d’adresse

d’emplacement.

Fichier de configuration du 1769-1F4

Séparateur de bit

Le fichier de configuration contient des informations utilisées pour
définir le fonctionnement d'un canal spécifique. Ce fichier de
configuration est expliqué en détails dans Fichier des données de
configuration du 1769-IF4, page 4-3.

Le fichier de configuration est modifié a I'aide de I'écran de
configuration du logiciel de programmation. Pour un exemple de
configuration du module a I'aide du logiciel RSLogix 500, voir
Configuration des modules d’E/S analogiques de série B dans un
systeme MicroLogix 1500, page B-3.

Tableau B.1 Configuration par défaut des canaux

La configuration par défaut du RSLogix 500 active

chaque canal d’entrées analogiques. Pour améliorer
les performances du module d’entrées analogiques,
désactivez tout canal inutilisé.

1769-1F4 1769-0F2
Parametre Réglage par défaut Parametre Réglage par défaut
Canal activé/désactivé Activé Canal activé/désactivé Activé
Sélection du filtre 60 Hz Sélection de la plage de sortie +10Vec.c.
Plage d'entrée £10Vece.c. Format des données Brutes/proportionnelles
Format des données Brutes/proportionnelles
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Configuration des modules
d’E/S analogiques de série

B dans un systéeme
MicroLogix 1500

Cet exemple vous décrit la configuration des modules d’entrées et de
sorties analogiques 1769 avec le logiciel de programmation RSLogix
500. Cette application suppose que vos modules 1769-1F4 et 1769-OF2
sont installés comme E/S d’extension dans un systeme MicroLogix
1500 que le logiciel RSLinx™ est correctement configuré et qu’une
liaison de communication est établie entre le processeur MicroLogix et

RSLogix 500.

Démarrez RSLogix et créez une application MicroLogix 1500. L’écran

suivant apparait :

*H: RSLogix 500 - Untitled

File Edit “iew Search Comms Tool: ‘Window Help

- [0 x]

Jaanryeaan [«

OFFLIME 4| |MoForces

Mo Edits 4| |Forces Enabled

4= || [4=
.y

El--.—.trae%oﬂ;»ac»m:.u El

b [\ User ABit 4 TimeriCourter A InputiOutput A Compare 4

=3 Controller

; i cContraller Properties
Q Processor Status
Q Function Files

m 12 Configuration

i)}E Channel Configuration
- Program Files

(] Data Files

-] Force Files

-0 Custom Data Monitors
-] Databass

For Help. press F1

[_ {0 x]
1

Enp—

[T\ File 2 / K1 ol

|XREF [2:0000 [APP [READ
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En étant hors ligne, cliquez deux fois sur I'icone de configuration des
E/S dans le dossier de 'automate pour afficher 'écran de
configuration des E/S suivant.

*H: RSLogix 500 - Untitled 1=l B3
File Edit “iew Search Comms Tool: ‘Window Help

(D= @S| % 58| oo JaamElaan [=
OFFLINE 4| |MoForces + El - TT 3F 3E <> 4 4 el ses El

Mo Edits #| [Forces Enabled |# _ _

Driver AB_DFI-1 Node: 1d N User ABit 4 TimeriCourter A InputiOutput A Compare 4

170 Configuration ] _I

i Current Cards Available

: Filter [l 10 -]

# : Part # ! Diescription I
: Fiead 10 Config. | 17ESAE] Enput Isolated 120 VAT
i 17691416 1E-Input 79132 WaC
: 1763-IF4 Analog 4 Channel Input Module
: 17691M12 12-Input 159/265 VaC
i 17631016 1E-Input 10/30DC
e | Deseription | | [1769136x0wW4 Einput 24 VDT, 4-Output (RLY)
= o Bul17e4 Micrologix 1500 LSF Series B 1769-048 B-0utput 1204240 WAL
| —— | (17550515 155401 24 S
B2 1769-0F2 Analog 2 Channel Output Module
w3 1769-0v16 16-Output 24 VD Sink
R 1769-00w8 8-0utput Relay
=l 1769.0Ws8l  8-Output lsolated Relay
E 1769-Fa2 Power Supply
7 1769-FB2 Power Supply
(a3 Ary 1769 PowerSupply
Any 1769 UnPowered Cable
Other -- Requires [/0 Card Type 1D
Ly Canfig Help Hide All Cards
For Help. press F1 !’XHEF [0:e000  [APP [READ 4

Cet écran vous permet d’entrer manuellement des modules
d’extension dans les emplacements d’extension, ou de lire
automatiquement la configuration de 'automate. Pour lire la

configuration de l'automate existante, cliquez sur le bouton Read 10
Config.

Une boite de dialogue des communications s’affiche. Celle-ci identifie
la configuration des communications en cours, vous permettant de
vérifier 'automate cible. Si les réglages de communication sont
corrects, cliquez sur Read IO Config.

Read 10 Configration from Online Processor

Driver Route Processor Node:
4B_DF1-1 | [lecal 1 Decimal (=1
I = JI Oiztal)

I- Last Configured
|[48_DF14 Node 1d local -
|
Feply Timeout:
I'ID [Sec.] Who Active.. ‘
Cancel l Help
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La configuration des E/S est affichée. Dans cet exemple, une seconde
rangée d’E/S est connectée au processeur MicroLogix 1500.

¥ 170 Configuration

i~ Current Cards Available

Filter iAII 0 'I

Help

Hide All Cards

Part # l Diescription I
17691481 S-nput lsolated 120 VaC
17691416 1E-Input 79132 WaC
1763-IF4 Analog 4 Channel Input Module
M] 17E34M12  12dnput 159/265 VAT
17651016 1B-Input 10/30DC
] Part # | Description | | [17e340ex0ws Einput 24 VDT, 4-Output (ALY
0 Bul.1764 Micrologix 1500 LSF Series B 1769-048 S-Output 1204240 WAL
.................... Ay 1769 UnPowered Cable 1765-0B16 16-Output 24 VDT Source
1 1763-F4 Analog 4 Channel Input Module 1769-0F2 Analag 2 Channel Dutput Module
- 1763-PA2 Power Supply 1765-0%16 16-Output 24 WDC Sink.
2 1763-0F2 Analog 2 Channel Dutput Module 1769-008 B-Output Relay
3 1769-0w8l 8-0utput |zolated Relay
4 1769-Fa2 Power Supply
5 1769-FB2 Power Supply
E Ary 1769 PowerSupply
7 Ay 1769 UnPowered Cable
(a3 Other -- Requires 1/0 Card Type 1D

Configuration du 1769-1F4

Le module d’entrées analogiques 1769-I1F4 est installé dans
I'emplacement 1. Pour configurer le module, cliquez deux fois sur le
module/emplacement. L’écran de configuration générale du 1769-1F4

s’'affiche.

Module #1: 1769-IF4 - Analog 4 Channel Input Module

Expansion General Configuration ! Analog Input Configuration ! Generic Extra Data Config !

Wendor [D:
Froduct Type :

Product Code :

Series/Major Rev/MinorR ey

—
-
B

Input *Words : i Input Bits : ifl
Output Words : Output Bits !i.'i
Eutra Data Length : ]
lgnare Configuration Error :
QK l Cancel Soply Help
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Configuration des entrées analogiques

Chacun des quatre mots d’entrées analogiques (canaux) est activé par
défaut. Pour activer un canal, cliquez sur sa case d’activation (Enable)
pour qu'une coche y apparaisse. Pour obtenir les performances
optimales du module, désactivez tout canal qui n’est pas cablé a une
entrée réelle. Puis, choisissez votre fréquence de filtre, plage d’entrée
et format de données pour chaque canal.

Module #1: 1769-IF4 - Analog 4 Channel Input Module
E xpanzion General Configuration  Ahalog Input Configuration I Generic Extra Data Config I
—whord 0 Fiter =Wwiord 1 Fiter
¥ Enable  [E0Hz ¥ Enable  [fiHz |
Input Range Input Range
I-‘IDto +10%DC vi i-‘IDto +10%DC vi
D ata Format D ata Format
lF!aw.-"F'roportionaI _v_l IF!aw.-"F'roportionaI LI
A Filter jods Filter
¥ Enable ]sn H: =] ¥ Enable isn H: =]
Input Range Input Range
l-‘IDto +10%DC vi i-‘IDto +10%DC vi
D ata Format D ata Format
IF!aw.-"F'roportionaI ;l IF!aw.-"F'roportionaI _v!
QK l Cancel l Appliy I Help l

Pour obtenir la protection maximale contre les
parasites, choisissez 50 Hz. Pour obtenir la vitesse la
plus rapide (détection de signal la plus rapide),
choisissez 250 Hz.

Configuration générique des données supplémentaires
Module #1: 1769-IF4 - Analog 4 Channel Input Module

E=pansion General Configuration i Analog Input Configuration.  Generic Extra Data Config I

Offset

0 -32768 -32768 -32768 -32768

[Decimal =] Radis

0K l Cancel | Apply ] Help l

Cet onglet affiche les informations de configuration entrées dans
I'écran de configuration des entrées analogiques sous forme de format
de données brutes. Vous pouvez entrer la configuration a l'aide de cet
onglet a la place de 'onglet de configuration des entrées analogiques.
Il n’est pas nécessaire d’entrer les données dans les deux écrans.



Adressage et configuration du module avec le MicroLogix 1500

B-7

Configuration du 1769-0F2

Le module de sorties analogiques 1769-OF2 est installé dans
I'emplacement 2. Pour configurer le module, cliquez deux fois sur le
module/emplacement.

1/0 Configuration

i~ Current Cards Available

Filter iAII 0 'i

l Diescription I

Part #
17691481
17691416
1769-1F4
M] 1763M12
17653-1016
ﬂﬂ Part # I Diescription I
0 Eul1764 Micrologix 1500 LSF Series B 1769-048
Any 1769 UnPowered Cable 1769-0B1E
1 17E3-IF4 Analog 4 Channel Input Module 1769-0F2
- 1763-PA2 Power Supply 1765-0%16
2 17E3-0F2 Analog 2 Channel Output Module 1769-008
3 [1769-0wEl
4 1769-Pa2
5 1769-FB2
E
7
i

Hide All Cards |

17631 06<0%4 B-nput 24 VDT, 4-Dutput (RLY)

B-lnput Isolated 120AC
1E-Input 79132 WaC

Analog 4 Channel Input Module
12-Input 159/265 VaC

1B-Input 10/30DC

S-Output 120/240'VAC

16-Output 24 VDT Source
Analog 2 Channel Output Module
16-Output 24 VDL Sink

8-0utput Relay

8-0utput |zolated Relay

Power Supply

Power Supply

Any 1769 PowerSupply

Any 1769 UnPowered Cable
Other -- Requires [/0 Card Type 1D

L’écran de configuration générale du 1769-OF2 s’affiche.

Module #2: 1769-0F2 - Analog 2 Channel Dutput Module

|

Expansion General Configuration 1 Analog Dutput Configuration 1 Generic Extra Data Config i

Wendor [D:
Froduct Type :
Product Code :

Series/Major Rev/MinorR ey :

Input *Words :
Output Words :

Eutra Data Length :

" L

lgnare Configuration Error :

Input Bits : ;G
Output Bits 11:1

Cancel

Help
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Configuration des sorties analogiques

Les deux mots de sorties (canaux) sont activés par défaut. Pour activer
un canal, cliquez sur sa case d’activation (Enable) pour qu'une coche
y apparaisse. Pour obtenir les performances optimales du module,
désactivez tout canal qui n’est pas cablé a une entrée réelle. Puis,
choisissez votre fréquence de filtre, plage d’entrée et format de
données pour chaque canal.

Module #2: 1769-0F2 - Analog 2 Channel Dutput Module

E xpanzion General Configuration  Ahalog Output Configuration I Generic Extra Data Config i

~whord 0
¥ Enable

Output Fange Selection
!-1Dto +10%DC v!

[D'ata Format
!F!aw.-"F'roportionaI vi
~wiord 1-
¥ Enable

Output Fange Selection

l-‘IDto +10%DC vi

[ ata Format

;F!aw.-"F'roportionaI vl

QK l Cancel l Appli 1 Help

Configuration générique des données supplémentaires

Module #2: 1769-0F2 - Analog- 2 Channel Dutput Module

E=pansion General Configuration i Analog Output Configuration  Generic Extra Data Config I

Offset
0 -3Z7658 -32768 1] 1] 1]
5 1]

[Decimal =] Radis

QK. l Cancel 1 Apply ] Help ‘

Cet onglet affiche les informations de configuration entrées dans
I'écran de configuration des sorties analogiques sous forme de format
de données brutes. Vous pouvez entrer la configuration a 'aide de cet
onglet a la place de 'onglet de configuration des sorties analogiques.
Il n’est pas nécessaire d’entrer les données dans les deux écrans.
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Annexe C

Configuration a Iaide du profil générique du
logiciel RSLogix 5000 pour les automates
CompactlLogix

La procédure suivante n’est utilisée que lorsque le profil de votre
module d’E/S analogiques spécifique n’est pas disponible dans le
logiciel de programmation RSLogix 5000. La version initiale de
I'automate CompactLogix 1769-L20 inclut le profil d’E/S générique ;
d’autres profils de modules d’E/S seront ajoutés dans les révisions
futures.

Pour configurer un module d’E/S analogique 1769 pour un automate
CompactLogix dans RSLogix 5000 a 'aide d’'un profil générique, vous
devez d’abord commencer un nouveau projet dans RSLogix 5000.
Cliquez sur I'icobne de nouveau projet ou sur le menu Fichier et
sélectionnez Nouveau. L'écran suivant apparait :

Hew Controller E3

Wendor; Allen-Bradley

Type: |1769420  CompactLogix 5320 Contioller ] ok, |
M ammne: I Cancel |
Drezcription: ;I Help |
[hizssis TUpe |<n|:|ne> 4
Gt IEI _I? Bevizion: I? I'I _I?
Create In: IEZ"-.HSLDgiH A000MProjects Browse. . |

Publication 1769-UM002A-FR-P
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Choisissez un type d’automate et entrez un nom pour votre projet,

puis cliquez sur OK. La fenétre principale de RSLogix 5000 s’affiche :

%o, RSLogix 5000 - sabiinascreens [1769-L20]

Fle Edt View Seach Logic Communicafions Looks Window Help

[_[=]x]

plelol 8 sfrle] Sl o alnleF 8] ala]]

[offine x| [noForces

IND Edits vI IFnrces Disabled VI E$

Path™ 48_DF1-1

) N = ] e e R

2P|\ Favorites ABTR Tieouter7

0

ERSF Coniole: sabrinascreens
2 Contioller Tags
(3 Conoller Faul Handler
(3 PowerUp Hander
B3 Tasks
Erid MainTask
E+E8 MainProgram
i Proaram Tags
i MainFioutine
(3 Unscheduled Programs
[ Trends
B3 Data Types
Cgh UserDefined
Ly Predefined
Module Defined
45 140 Configuration
[0 CompactBus Local

Ready

Select Module Type

Tope:
17E3-+ODLILE]

RO

b ajor Bevision:

— Shaow

“endor: IAII

¥ &nalog ¥ Digital

[ Communication

¥ Motion

¥ Frocessor

j I Other ¥ Specialty 140 Select Al |

Clear Al |

.

Cancel |

Help

La derniere entrée dans la fenétre d’organisation de I'automate sur la
gauche de Iécran ci-dessus est intitulée « [0] CompactBus Local ».

Cliquez avec le bouton droit de la souris sur cette ligne, sélectionnez
« Nouveau module » et 'écran suivant s’affiche :

Cet écran réduit votre recherche des modules d’E/S a configurer dans
votre systeme. Dans la version initiale de I'automate CompactLogix
L20, cet écran n’inclut qu'un module générique : « Generic 1769
Module ». Cliquez sur le bouton OK et 'écran du profil générique par
défaut suivant s’affiche :



Configuration a I'aide du profil générique du logiciel RSLogix 5000 pour les automates CompactlLogix

C-3

Module Properties - Local [1769-MODULE 1.1) E

Tupe: 17E3-MO0ULE Generic 1763 Module
Parent Local r— Connection Parameters

Azzembly .

Instance: Size:
Mame: I It I101 I2 ﬁ [16-bit]
Deseription: ;I Dutput; |'|D4 ID

=] | Corfiguratiors [102 [0 = rebio

Comm Eormat; IInput Data - INT j
Slat: 1 _:l

Cancel | < Each | MHedt | Finish »» I Help |

Ceci est I'écran du profil générique par défaut. Le premier champ a
remplir dans le profil générique est le nom. Pour cet exemple, nous
utilisons « OF2 ». Ceci permet de facilement identifier le type du
module configuré sur votre bus Compact local. Le champ

« Description » est optionnel et sert a donner plus d’informations sur ce
module d’E/S dans votre application.

Le parametre suivant a configurer est le format de communication
« Format comm ». Cliquez sur la fleche bas de ce parametre pour
dérouler la liste des choix. Pour le module de sorties analogiques
1762-OF2, « Data — INT » est utilisé. Pour le module d’entrées
analogiques 1769-1F4, « Input Data —INT » est utilisé. Dans cet
exemple, nous créons un profil générique pour le 1769-OF2. Le
format de communication est donc « Data — INT ».

Vous sélectionnez ensuite le numéro d’emplacement, bien qu’il
commence par le premier emplacement disponible, 1, et augmente
par incrément automatiquement pour chaque profil générique
configuré. Dans cet exemple, le module de sorties analogiques
1769-OF2 est placé dans 'emplacement 1.

Les valeurs « Format comm », « Instance d’assemblage » et « Taille » des
modules d’E/S analogiques 1769 peuvent étre trouvées dans le tableau
suivant.

Modules d’E/S | Format comm Parametre Instance Taille
1769 d'assemblage (16 bits)
IF4 Données entrées Entrée 101 6
—INT Sortie 104 0
Config. 102 4
OF2 Données — INT Entrée 101 4
Sortie 100 2
Config. 102 8
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Notez le Format comm, les numéros d’instances d’assemblage et leurs
tailles respectives pour chaque type de module d’E/S analogiques et
entrez-les dans le profil générique. Le profil générique d'un 1769-OF2
doit ressembler a I'écran suivant :

Module Properties - Local [1769-MODULE 1.1)

Type: 1768-M0OD1LE Generic 1769 Module
Parent: Local — Connection Parameters

Agzembly _

Iristance: Size:
h ame: IDF2 Input: I1 m |4 j [16-bit]
D escription: ;I DOutput: I'I 0o I2 j [16-bit])

|| Configuratio: 102 B = nesn

Cormm Farmat: IData -INT j
Slat: 1 _:l

Cancel | < Back | Medt » | Firish »» I Help |

Vous pouvez cliquez sur « Fin » pour terminer la configuration de
votre module d’E/S. Si vous cliquez sur « Suivant », 'écran suivant
s’affiche :

Module Properties - Local:1 [1769-MODULE 1.1)

Requested Packet Interval [RPI): I 2.03: mz  [20-2.0ms]

[ Inhibit Module

™ Major Fault On Controller If Connection Fails ‘While in Bun Mode
Module Fault

Cancel < Back I Mest » I Firizh > Help
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Configuration des modules
d’E/S

Le RPI est fixe a 2 ms pour I'automate CompactLogix L20. Vous
pouvez choisir de bloquer le module ou de mettre 'automate en
défaut si la connexion a ce module d’E/S est coupée. Les réglages par
défaut pour ces deux parametres sont de ne pas bloquer le module et
de ne pas mettre automate en défaut si une connexion de module
d’E/S échoue.

CONSEIL Pour une explication complete de ces fonctions,

reportez-vous a 'aide en ligne du logiciel RSLogix
5000, sous « Présentation de 'onglet de connexion ».

Vous pouvez cliquez sur « Fin » pour terminer la configuration de
votre module de sorties analogiques. Si vous cliquez sur « Suivant »,
I'écran d’information du module s’affiche. Cet écran ne comprend des
informations que si vous étes en ligne avec 'automate. Si vous avez
cliqué sur « Suivant » pour obtenir 'écran d’information du module,
cliquez sur « Fin » pour terminer la configuration de votre module
d’E/S.

Configurez chaque module d’E/S analogiques de cette facon.
L’automate CompactLogix L20 accepte 8 modules d’E/S maximum. Les
numéros d’emplacement valides que vous pouvez sélectionner lors de
la configuration des modules d’E/S sont 1 a 8.

Une fois que vous avez créé des profils génériques pour chaque
module d’E/S analogiques de votre systeme, vous devez entrer des
informations de configuration dans la base de données des points qui
a été créée automatiquement a partir des informations du profil
générique que vous avez créé pour chacun de ces modules. Ces
informations de configuration sont chargées dans chaque module lors
du chargement de programme, du passage en mode Run et a la mise
sous tension.

Cette section indique comment et ou entrer les données de
configuration pour chaque module d’E/S analogiques, une fois que
des profils génériques ont été créés pour eux.

Vous devez d’abord entrer dans la base de données des points
d’automate en cliquant deux fois sur « Points d’automate » dans la
partie supérieure de la fenétre d’organisation de 'automate. L’exemple
suivant indique comment entrer des données de configuration pour
les modules 1769-OF2 et -IF4.
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% RS

Fle Edt View Search Logic Communications Took Window Help

Pour les besoins de notre démonstration, des profils génériques ont
été créés pour les modules 1769-OF2 et IF4. La fenétre Points
d’automate ressemble a 'écran suivant :

Logix 5000 - Generic_Profile [1769-1.20]

EEEE R — O ]

Difine ]/ Mo Forces ~
o Edis =] oo vintied1v] S
Fath™ A8_DF11
I = = e e e e |
111 %]\ Favorites {BF A_Tmeroumer7_npiiomms
T Cotel Gene Frale # Controller Tags - Generic_Profile{contraller)
Contele Pt s Sccge [Genere_Paietoon =] Shaw [ 1 =l so [Tsstane =]
7 PowerUp Handler TagName 7 [Value < [FoceMask ]Syl Type Diesciption
B Tasks ¥ | Local 1€ [ [ 4B1769 MODLL...
=6 MainTask # Locat il [ floosh 4B:1769_MODLIL.
Eﬂalr;nglamT [+ Local 1.0 [ () 4B:1763 MODLL...
& Progiam Tags
ManRoutine ¥ Local2C fooch flooch 4B:1763_MODUL
(3 Unscheduled Programs ¥ Local 21 [EXE} {onn} ABA765_MODLIL
[ Trends
=423 Data Types
C, UserDefined
Ly Predefined
) Module-Defined
=423 140 Configuration
= [0]CompactBus Local
# 1111753 MODULE OF2
-Bl 1211769 MODULE IF4
[S ]\ Monitor Tags £ Edft Tags / 1N ]

)

Les adresses de points sont automatiquement créées pour les modules
d’E/S configurés. Toutes les adresses d’E/S locales sont précédées par
le mot Local. Ces adresses ont le format suivant :

* Input Data : Local:s.I

e Output Data : Local:s.O

* Configuration Data : Local:s.C

ou s est le numéro d’emplacement attribué aux modules d’E/S
dans les profils génériques.

Pour configurer un module d’E/S, vous devez ouvrir le point de
configuration de ce module en cliquant sur le signe plus a gauche de
son point de configuration dans la base de données des points.
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Configuration d’'un module de sorties analogiques 1769-0F2

Pour configurer le module 1769-OF2 dans 'emplacement 1, cliquez
sur le signe plus a gauche de Local:1.C. Les données de configuration
sont entrées sous le point Local:1.C.Data. Cliquez sur le signe plus a
gauche de Local:1.C.Data pour afficher les 8 mots de données
d’entiers dans lesquels des données de configuration peuvent étre
entrées pour le module 1769-OF2. Les adresses de point de ces 8 mots
sont Local:1.C.Data[0] a Local:1.C.Data[7]. Seuls les 6 premiers mots du
fichier de configuration sont valides. Les 2 derniers mots doivent
exister mais ils doivent contenir une valeur de 0 (décimal).

Les 8 mots de configuration du module de sorties analogiques 1769
sont définis comme suit :

Tableau C.1
Mot | Bit(s) Définition
0 PFEO
1 Non utilisé — réglé sur 0
2 PMO
3 FMO
. 437 Non utilisé — réglé sur 0
8a11 Sélection type/plage des sorties du canal 0
12a14 Sélection du format des données de sorties du canal 0
15 Bit d"activation du canal 0
0 PFET
1 Non utilisé — réglé sur 0
2 PM1
3 FMI1
1 4a7 Non utilisé — réglé sur 0
8a11 Sélection type/plage des sorties du canal 1
12314 Sélection du format des données de sorties du canal 1
15 Bit d"activation du canal 1
2 Valeur de défaut — Canal 0
3 Valeur de programme (en attente) — Canal 0
4 Valeur de défaut — Canal 1
5 Valeur de programme (en attente) — Canal 1
6 Doit étre une valeur de 0 (décimal)
7 Doit étre une valeur de 0 (décimal)
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Ce qui suit est une description de chacun des parametres de
configuration montrés ci-dessus pour le module de sorties
analogiques 1769-OF2. Une description plus compléte de ces
parametres de configuration se trouve au chapitre 4 de ce manuel.

Les mots 0 et 1 contiennent des fonctionnalités identiques. Le mot 0
est pour le canal 0 et le mot 1 est pour le canal 1.

PFEO/PFET1: Bit d'activation de passage du mode Programme au mode Défaut

Si Pautomate 120 est en mode Programme et qu'un défaut se produit,
ce bit détermine si la valeur du mode Programme ou du mode Défaut
est appliquée a la sortie. Si le bit est réglé sur 1, le module applique la
valeur de Défaut, spécifiée dans les mots 2 et 4, a la sortie. Si le bit est
réglé sur 0, le module applique la valeur de Programme, spécifiée
dans les mots 3 et 5, a la sortie.

PMO/PM1: Bit de sélection du mode Programme

Si 'automate 1769-L20 est mis en mode Programme, cette sélection
détermine I'état des sorties analogiques. Si ce bit est 0, le module
maintient la sortie dans son dernier état. Pour les modules de sorties
analogiques, ceci est le comportement par défaut. Si ce bit est 1, le
module applique la valeur Programme du canal, spécifiée dans les
mots 3 et 5, aux sorties appropriées.

FMO/FM1: Bit de sélection du mode Défaut

Si 'automate L20 se met en défaut, cette sélection détermine 1’état des
sorties analogiques. Si ce bit est 0, le module maintient la sortie dans
son dernier état. Si ce bit est 1, le module applique la valeur Défaut
du canal, spécifiée dans les mots 2 et 4, aux sorties appropriées.

Type de sortie/Sélection de plage

Cette sélection vous permet de configurer chaque canal
individuellement pour diverses plages d’intensité ou de tension, selon
le tableau ci-dessous :

Plage de sortie Bit 11 Bit 10 Bit9 Bit8
-10Ve.c. 0 0 0 0
a+10Vec.c.

0absVe.c. 0 0 0 1
0a10Vec.c. 0 0 1 0
4320 mA 0 0 1 1
1a5Veec. 0 1 0 0
04a20mA 0 1 0 1
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Sélection du format des données de sorties

Cette sélection configure chaque canal pour l'interprétation des
données qui lui sont présentées par 'automate dans un des formats

suivants.
Fom_lat des données de Bit 14 Bit13 Bit 12
sorties
Brutes/proportionnelles 0 0 0
Unités procédé 0 0 1
Mise a I'échelle PID 0 1 0
Plage de pourcentage 0 1 1

m Si +10 V c.c. est sélectionné, le format des données
de sorties Plage de pourcentage n’est pas valide et si
vous le choisissez, il en résultera une erreur de
configuration.

Bit d'activation du canal

Le bit 15 du mot 0 doit étre réglé sur 1 pour activer le canal 0. Le bit
15 du mot 2 doit étre réglé sur 1 pour activer le canal 1. Les canaux de
sorties analogiques sont désactivés par défaut.

Mots de valeur de défaut

Les mots de valeur de défaut sont les mots 2 et 4, pour les canaux 0 et
1, respectivement. Utilisez ces deux mots pour spécifier la valeur que
chaque sortie prend si 'automate se met en défaut. Les valeurs valides
dépendent de la plage sélectionnée dans le champ de sélection de
plage. Si la valeur entrée par l'utilisateur est en dehors de la plage
normale de fonctionnement pour la plage de sortie sélectionnée, le
module génere une erreur de configuration.

Mots de valeur Programme/Attente

Les mots de valeur Programme/Attente sont les mots 3 et 5, pour les
canaux 0 et 1. Dans ces deux mots, vous spécifiez la valeur que
chaque sortie prend lorsque l'automate passe en mode Programme.
Les valeurs valides dépendent de la plage sélectionnée dans le champ
de sélection de plage. Si la valeur entrée par l'utilisateur est en dehors
de la plage normale de fonctionnement pour la plage de sortie
sélectionnée, le module génere une erreur de configuration. La valeur
par défaut est 0.

Les données de sorties analogiques doivent alors étre écrites dans les
points Local:1.0.Datal0] et local:1.0.Datal1] pour les canaux 0 et 1.
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Configuration d'un module d’entrées analogiques 1769-1F4

Pour configurer le module 1769-1F4 dans I'emplacement 2, cliquez sur
le signe plus a gauche de Local:2.C. Cliquez sur le signe plus a gauche
de Local:2.C.Data pour afficher les 4 mots de données d’entiers ou les
données de configuration peuvent étre entrées pour le module
1769-IF4. Les adresses de points pour ces 4 mots sont
Local:2.C.Datal0] a Local:2.C.Data[3]. Les quatre mots de configuration
s'appliquent aux quatre canaux d’entrées respectivement.

Les quatre mots de configuration sont identiques, mais chacun
s‘applique a un canal d’entrées analogiques différent. Le mot 0
s’applique au canal 0, le mot 1 s’applique au canal 1 et ainsi de suite.

Ces mots de configuration se décomposent comme suit :

Bit(s) Description

0a3 Sélection du filtre des entrées
437 Réservé —réglé sur 0

8a1l Sélection type/plage des entrées
12314 Format de données des entrées
15 Bit d"activation du canal

Filtre des entrées

Chaque mot de configuration de canal vous permet de sélectionner un
filtre d’entrées selon le canal. La fréquence du filtre joue sur les
caractéristiques de réjection des parasites. Les filtres sont sélectionnés
en fonction dun rapport entre parasites et temps de réponse a un
échelon. Un filtre de 50 Hz fournit un haut niveau de filtrage des
parasites, ce qui entraine une réponse a un échelon de 60 ms. Par
contre, un filtre de 500 Hz fournit un filtrage minimum des parasites,
ce qui entraine une réponse a und échelon de 6 ms.

Pour plus d’informations sur la sélection d’'un filtre, reportez-vous au
chapitre 4 de ce manuel. Le tableau suivant décrit la sélection des
filtres d’entrées pour le 1769-1F4.

Filtre des entrées Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
60 Hz 0 0 0 0
50 Hz 0 0 0 1
Non utilisé 0 0 1 0
250 Hz 0 0 1 1
500 Hz 0 1 0 0
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Type/plage des entrées

Cette sélection vous permet de configurer chaque canal
individuellement pour diverses plages d’intensité ou de tension, selon
le tableau ci-dessous :

Type des entrées Bit 11 Bit 10 Bit9 Bit8
-10a+10Vece. 0 0 0 0
0abVe.c. 0 0 0 1
0a10Ve.c. 0 0 1 0
4320 mA 0 0 1 1
TabVee. 0 1 0 0
0a20mA 0 1 0 1

Format de données des entrées

Le tableau suivant décrit la sélection des formats de données pour
chacun des canaux d’entrées analogiques. Pour plus d’informations
sur les formats décrits ci-dessous, reportez-vous au chapitre 4 de ce

manuel.
Format de données des Bit 14 Bit 13 Bit 12
entrées
Brutes/proportionnelles 0 0 0
Unités procédé 0 0 1
Mise a I'échelle PID 0 1 0
Plage de pourcentage 0 1 1

m Si #10 V c.c. est sélectionné, le format de données de
sorties Plage de pourcentage n’est pas valide et, si
vous le choisissez, il en résultera une erreur de
configuration.

Bit d’activation du canal

Le bit 15 dans chacun des quatre mots de configuration du module
1769-1F4 est le bit d’activation pour chacun des quatre canaux
analogiques. Tous les canaux sont désactivés par défaut. Pour activer
un canal, entrez un 1 dans le bit 15 dans le mot de configuration
approprié pour ce canal. Les canaux inutilisés doivent rester
désactivés.

Les données d’entrées analogiques des quatre canaux d’entrées
analogiques peuvent étre trouvés dans les points Local:2.1.Data[0] a
Local:2.1.Datal[3].
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Annexe D

Configuration des modules dans un systeme
DeviceNet décentralisé avec un adaptateur
DeviceNet 1769-ADN

Dans cet exemple, les modules 1769-IF4 et 1769-OF2 sont dans un
systeme DeviceNet décentralisé commandé par un adaptateur
DeviveNet 1769-ADN. Le logiciel RSNetworx pour DeviceNet est
utilisé pour configurer le réseau DeviceNet et pour configurer les
modules d’E/S individuels dans un systeme adaptateur DeviceNet
décentralisé. Pour plus d’informations sur la configuration des
scrutateurs et adaptateurs DeviceNet, reportez-vous a la
documentation de ces produits, y compris la publication
1769-UMO01A-FR-P, Adaptateur DeviceNet pour E/S Compact— Manuel
utilisateur. Ce manuel contient également des exemples qui décrivent
comment modifier la configuration des modules d’E/S avec des
messages explicites, pendant que le systeme est en fonctionnement.

La méthode de configuration doit étre suivie avant de configurer
I'adaptateur DeviceNet dans la liste de scrutation du scrutateur
DeviceNet. Ceci s’applique si vous configurez un module d’E/S hors
ligne et que vous le chargez ensuite vers 'adaptateur ou si vous
effectuez la configuration en ligne. Une fois que I'adaptateur est dans
la liste de scrutation du scrutateur, vous ne pouvez configurer ou
reconfigurer le module d’E/S qu’a l'aide des messages explicites ou en
retirant 'adaptateur de la liste de scrutation, en modifiant ensuite la
configuration du module d’E/S et enfin en rajoutant 'adaptateur dans
la liste de scrutation.

Cet exemple vous indique comment configurer vos modules d’entrées
et de sorties analogiques 1769 avec le logiciel RSNetworx pour
DeviceNet, version 2.23 ou ultérieure, avant d’ajouter votre adaptateur
a la liste de scrutation de votre scrutateur DeviceNet.

Démarrez RSNetworx pour DeviceNet. L’écran suivant apparait :
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Dans la colonne de gauche, sous « Category » (Catégorie), cliquez sur
le signe + a c6té de « Communication Adapters » (Adaptateurs de
communication). Trouvez le 1769-ADN dans la liste des produits et
cliquez deux fois dessus pour le placer sur le réseau comme illustré
ci-dessous.

CONSEIL Si le 1769-ADN n’apparait pas, vous travaillez avec

une version antérieure de RSNetworx. Pour
continuer, procurez-vous une mise a jour du logiciel
RSNetworx.
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Pour configurer les E/S pour l'adaptateur, cliquez deux fois sur I'icone
de l'adaptateur qui apparait sur le réseau. L'écran suivant apparait :

X 1769-ADN /A

General | 1/0 Bark 1 Configuration | 140 Bank 2 Configuration | 1/0 Bank 3 Eonfigurationl Reset | Summaryl

1763-ADM A

Mame:

Description:

Address: 0 |

Device [dentity [ Primary |
‘Wendor: IH ockwell Automation - Allen-Bradley [1]
Device: IEommunication Adapter [12]

Product: |1 TEIADM/A [BT]

Catslog  [17E3ADNA

Revision: |1.U1‘I

[T

Co ]

Cancel I Aol I Help |

Puis, cliquez sur l'onglet « I/O Bank 1 Configuration » (Configuration
de la rangée d’E/S 1). L'écran suivant apparait :

1769-ADN/A

General |/0 Bank 1 Configuration | |/0 Bank 2 Eonfigurationl 1/0 Bank 3 Eonfigurationl Feset I Summar_l,ll

— Configuration

Device Configure Device Configure
Slat 0 I

IEmpt_l,l j IEmpt_l,l j
|Empty = [Empty =l
IEmpt_l,l j IEmpt_l,l j
|Empty = [Empty |
IEmpt_l,l j IEmpt_l,l j
|Empty = [Empty =l
IEmpt_l,l j IEmpt_l,l j
|Empty = [Empty =l
IEmpt_l,l j IEmpt_l,l j

-~ Mote:
List Devices in order that they reside in Bank. from Left ko Right.
Enter First Device at Top of Left Column. Continue down. When Full, start at Top of Right Colurin and continue down.
Device include: |/0 Modules, Power Supplies, Cables and End Caps.
OMLY Enter Cables in the First Bank they reside in.

o]

Cancel Sl Help
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L'adaptateur 1769-ADN apparait dans I'emplacement 0. Vos modules
d’E/S, alimentations, capots de protection et cables de connexion
doivent étre entrés dans 'ordre correct, suivant les regles des E/S 1769
contenues dans la publication 1769-UMO001A-FR-P, Adaptateur
DeviceNet pour E/S Compact — Manuel utilisateur. Pour simplifier cet
exemple, nous avons placé le 1769-1F4 dans 'emplacement 1 pour
montrer comment il est configuré. Pour placer le module d’entrées
dans 'emplacement 1, cliquez sur la fleche de liste déroulante a coté
du premier emplacement vide aprés I'adaptateur 1769-ADN. Une liste
de tous les produits 1769 s’affiche. Sélectionnez le 1769-1F4/B.
L'emplacement 1 apparait 2 droite du 1769-1F4. Cliquez deux fois sur
Iemplacement 1 et 'écran de configuration du 1769-1F4 suivant
apparait :

1769-1FA/B - 4 Channel Analog Input E3
Module Slot Pogition 1
140 Data Size | oK

[o¢ |
Input Size IB words anee
Set for [/0 anly
Output Size IU wards

Data Dezcription...

—Keying
Bevizion |2_ |1_ ﬂ Electronic Keying  [E.sct Match j
™ Using Extermnal +24v Power Source
Configuration

Channel | Enable Fitter InpLt Fange I Data Format
0 [ |soHz x|-10te +10vde x| RawProportional =]
1 [ [soHz =|-10te+10vde [ =|Raw/Proportional (=]
2 [ |e0Hz =|-10to+10vde [ =|Raw/Proportional [
3 O |soHz x|-10to+10vde =] RawProportional [

Par défaut, le module 1769-IF4 contient six mots d’entrées et aucun
mot de sorties. Cliquez sur le bouton Data Description (Description
des données) pour voir ce que les six mots d’entrées représentent. Les
quatre premiers mots sont les données d’entrées analogiques réelles,
et les deux derniers mots contiennent les bits d’état et de dépassement
supérieur et inférieur de plage pour les quatre canaux. Cliquez sur OK
ou sur Cancel (Annuler) pour sortir de cet écran et pour retourner a
I'écran de configuration.

Si votre application ne nécessite que quatre mots de données et pas
les informations d’état, cliquez sur le bouton Set for I/O only (Régler
pour E/S uniquement) et la taille des entrées passe a quatre mots. Le
numéro de révision du module 1769-1F4 série B est deux. Avec ce
réglage, vous pouvez laisser le détrompage électronique sur Exact
Match (Correspondance exacte). Il n’est pas recommandé de
désactiver le détrompage, mais si vous n’étes pas certain de la révision
exacte de votre module, en sélectionnant Compatible Module (Module
compatible) votre systeme peut fonctionner, tout en requérant
toujours un module 1769-IF4 dans 'emplacement 1.
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Le module 1769-1F4 série B ne differe de la série A que parce qu’il
accepte une alimentation 24 V c.c. externe. La connexion d’'une
alimentation externe vous permet d’avoir une alimentation de 24 V
c.c. pour votre module ; en particulier dans le cas ou votre
alimentation 1769 ne fournirait pas assez de puissance 24 V c.c. pour
vos modules d’E/S 1769 spécifiques. Si vous utilisez une alimentation
24 V c.c. externe pour votre module 1769-1F4, vous devez cocher la
case a gauche de « Using External +24v Power Source » (Utilisation
d’'une alimentation +24 V externe) pour qu'une coche y apparaisse.
Ne cochez pas la case si vous n'utilisez pas d’alimentation 24 V c.c.
externe.

Chacun des quatre canaux d’entrées analogiques est désactivé par
défaut. Pour activer un canal, cliquez sur sa case d’activation (Enable)
pour qu'une coche y apparaisse. Puis, choisissez votre fréquence de
filtre, plage d’entrée et format de données pour chaque canal. Une
description de chacune de ces catégories de configuration se trouve
au chapitre 4 de ce manuel.

Dans cet exemple, les canaux 0 2 4 sont utilisés et une alimentation
24 V c.c. externe est fournie. De plus, les canaux 0 et 1 sont alimentés
par des convertisseurs de 4 2 20 mA, alors que les canaux 2 et 3 sont
alimentés par des équipements générant des signaux analogiques de 0
a 10 V c.c. Le débit n’est pas un élément important dans cette
application ; cependant, la protection contre les parasites 1'est. Nous
avons donc choisi la fréquence de filtrage contre les parasites la plus
élevée, soit 50 Hz. L’entrée analogique du canal 0 est utilisée comme
valeur PV (variable de procédé) (entrée) pour une boucle PID. Le
format des données de ce canal est donc Mise a I'’échelle PID. Les
canaux 1 a 3 ne sont pas utilisés avec une boucle PID et ont été
configurés pour le format des données brutes/proportionnelles pour
une résolution maximum. Lorsque la configuration est terminée,
I'écran de configuration apparait comme suit :

1769-IF4/B - 4 Channel Analog Input Ei
Module Slot Position 1

~1/0 Data Size | Ok

C |
Input Size IE words nee

Set for [/0 only
Dutput Size ID wiords
Data Description...

— K.eying
Revision |2_ |2_ ﬁ Electronic Keving  [Ewact Match =]
¥ Using Extemal +24v Pawer 5 ource
— Configuration
Channel | Enable Fitter Input Range Data Fortmat
0 W |50Hz |4 to 20 ma ¥ ||Zcaled for FID bl
1 ¥ |30Hz x4 1o 20 ma, x| RawProportional Jlod
2 W |s0Hz >||0to10 Ve [ ||FawePropartional el
3 ¥ |50Hz |0t 10 Vil = ||RawePropartionsl s
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Cliquez sur OK et votre configuration du module d’entrées

analogiques 1769-1F4 est terminée.

Apres avoir quitté I'écran de configuration du 1769-1F4, I'écran « I/O
Bank 1 » de l'adaptateur 1769-ADN doit ressembler 2 ce qui suit :

- 1769-ADN/A >
General  1/0 Bark 1 Configuration I 10 Bank 2 Configuralionl 140 Bank 3 Eonfigurationl Feset I Summaryl
— Configuration
Device Configure Device Configure
| 1783400 =] Slato]
|17634F4/8 - 4 Channel Analog Input i [Empty =l
| Empty =l [Empty =
JEmpty El [Empty =
JEmpty El [Empty =
|Ernpty =l [Empty =
|Ernpty =l [Empty =
I Ermpty j I Empty j
I Ermpty j I Empty j
I Ermply j I Emnpty j
—Maote
List Devices in arder that they reside in Bank, from Left to Right.
Enter First Device at Top of Left Column. Continue down. Wwhen Full, start at Top of Right Column and continue down,
Device include: 140 Modules, Power Supplies, Cables and End Caps.
OMLY Enter Cables in the First Bank they reside in.
(n]4 Cancel | Apply | Help

Comme vous l'avez fait pour le module 1769-1F4, cliquez sur la fleche
de liste déroulante a c6té de 'emplacement vide et cette fois
choisissez le 1769-OF2/B. Puis, cliquez sur le bouton de
I'emplacement 2 qui apparait a droite du module 1769-OF2/B. L’écran

suivant apparait :
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1769-0F2/B - 2 Chnl Analog Dutput X
Madule Slat Position 2
~1/0 Diata Size | ok |
Input Size 4 wards Cancel |
: Set for 10 anl
Output Size |2 words = el |
Data Description... |
—Keying
Bevision |2_ |1_ :I Electronic Keying  |Exact Match j
I Using External +24v Power Source
— Configuration
Uzer
P User Fault
Channel | Enable Output Range: Diata Format r;fgtzm Program | Fault State S\?raluaeu
Wallue
a [ [-10to+10 vde = || Ravw/Proportional | Hald =) 0Hold =] a
1 [ [-10to+10 vde = || Ravw/Proportional | Hald =) 0Hold =] a
— Communications Failure
Chanrel 0 Channel 1
If Communicatians Fail o @ Leave Outputs in Program
in Program Mode:
e [ Change Outputs to Fault Mode

Par défaut, le module 1769-OF2 contient quatre mots d’entrées et
deux mots de sorties. Cliquez sur le bouton Data Description
(Description des données) pour voir ce que représentent les quatre
mots d’entrées et les deux mots de sorties. Les quatre mots d’entrées
contiennent les bits d’état et de dépassement supérieur et inférieur de
plage pour les deux canaux, les deux mots de sorties contiennent les
données de sorties analogiques réelles pour les deux canaux. Cliquez
sur OK ou sur Cancel (Annuler) pour sortir de cet écran et pour
retourner a I'écran de configuration.

Si votre application ne nécessite que les mots de données et pas les
informations d’état, cliquez sur le bouton « Set for I/O only » (Régler
pour E/S uniquement) et la taille des entrées passe a 0, la taille des
sorties reste 2 deux mots. Le numéro de révision du module 1769-OF2
série B est deux. Avec ce réglage, vous pouvez laisser le détrompage
électronique sur Exact Match (Correspondance exacte). Il n’est pas
recommandé de désactiver le détrompage, mais si vous n’étes pas
certain de la révision exacte de votre module, en sélectionnant
Compatible Module (Module compatible) votre systeme peut
fonctionner, tout en requérant toujours un module 1769-OF2 dans
I'emplacement 2.

Le module 1769-OF2 série B ne différe de la série A que parce qu’il
accepte une alimentation 24 V c.c. externe. La connexion d’'une
alimentation externe vous permet d’avoir une alimentation de 24 V
c.c. pour votre module ; en particulier dans le cas ou votre
alimentation 1769 ne fournirait pas assez de puissance 24 V c.c. pour
vos modules d’E/S 1769 spécifiques. Si vous utilisez une alimentation
24 V c.c. externe pour votre module 1769-OF2, vous devez cocher la
case a gauche de « Using External +24v Power Source » (Utilisation
d’'une alimentation +24 V externe) pour qu'une coche y apparaisse.
Ne cochez pas la case si vous n’utilisez pas d’alimentation 24 V c.c.
externe.

Chacun des deux canaux de sorties analogiques est désactivé par
défaut. Pour activer un canal, cliquez sur sa case d’activation (Enable)
pour qu'une coche y apparaisse. Puis choisissez votre plage de sortie,
votre format de données et I'état de vos sorties si le processeur les
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commandant se met en mode Programme, Défaut ou s'’il perd la
communication.

L’état programme et I'’état de défaut ont chacun deux options :

¢ Maintien du dernier état et

* Etat défini par l'utilisateur

Le maintien du dernier état laisse la sortie analogique avec la derniere
valeur recue avant que le processeur n’ait été mis en mode
Programme ou qu’il se soit mis en défaut. Lorsque vous sélectionnez
I'état défini par l'utilisateur, vous devez spécifier la valeur a laquelle la
sortie analogique revient si le processeur est placé en mode
Programme ou se met en défaut. Les valeurs utilisées pour I'état défini
par l'utilisateur doivent étre des valeurs valides déterminées par le
format de données et la plage de sorties sélectionnés. Si les
communications sont coupées, vous pouvez également choisir si vos
options d’état de programme ou de défaut sont activées ou non pour
chaque canal.

Dans cet exemple, les canaux 0 et 1 sont activés et configurés pour
des plages de sorties de 4 2 20 mA. Le format des données du canal 0
est Mise a I’échelle PID, parce que c’est la valeur CV (sortie) de
I'instruction PID. Maintien du dernier état a été sélectionné pour
toutes les conditions possibles, excepté pour le mode Run, pour le
canal 0.



Configuration des modules dans un systeme DeviceNet décentralisé avec un adaptateur DeviceNet 1763-ADN  D-9

Le canal 1 est également activé et configuré pour la plage de sorties
de 4 2 20 mA. Le format de données brutes/proportionnelles a été
choisi pour une résolution maximum. De plus, le systéme requiert que
cette sortie analogique soit toujours a 4 mA si le systeme ne la
commande pas. Une valeur de 6241 (décimal) doit donc étre utilisée
dans le cas ou le processeur de commande est mis en mode
Programme, est en défaut ou perd la communication. Le nombre
décimal 6241 représente 4 mA, dans le cas de l'utilisation du format de
données brutes/proportionnelles. Lorsque la configuration est
terminée, I'écran de configuration apparait comme suit :

1769-0F2/B - 2 Chnl Analog Output

Module Slot Position 2
~1/0 Data Size | oK |
Input Size Id words Cancel |
. Set for 140 an |
Output Size |2 wiords = g
Drata Description. .. |
— Keping
Bevision |2_ |2 j Electronic Keying IE:.;ac;[ tatch j
Il Using External +24v Power Source
— Configuration
Uszer
Program Uzer Fault
Channel | Enable Output Range Drata Format S?ate Program | Fault State el
“alue
u] M |4tozo0ma > ||Scaled for PID  |[Hoaldd ol 0 |Hald ol o
1 M |4to20ma w|RawProportional  [w(user = 6241 [User | £241

r— Communications Failure
Charhel 0 Channel 1
If Communications Fail o & Leave Outputs in Program
in Program tode:
[ o Chanhge Outputs to Fault Maode

Cliquez sur OK et votre configuration du module de sorties
analogiques 1769-OF2 est terminée.
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Annexe E

Valeurs décimales
positives

Nombres binaires complément a 2

La mémoire du processeur stocke des nombres binaires a 16 bits. Les
nombres binaires complément a 2 sont utilisés pour les calculs
mathématiques internes au processeur. Des valeurs d’entrées
analogiques provenant des modules analogiques sont renvoyées au
processeur en format binaire complément a 2 de 16 bits. Pour les
nombres positifs, la notation binaire et la notation binaire complément
a 2 sont identiques.

Comme décrit dans la figure de la page suivante, chaque position
dans le nombre possede une valeur décimale, en commencant par la

droite avec 2 et finissant 2 gauche avec 2!°. Chaque position peut
étre 0 ou 1 dans la mémoire du processeur. Un 0 indique une valeur
de 0, un 1 indique la valeur décimale de la position. La valeur
décimale équivalente au nombre décimal est la somme des valeurs de
position.

La position la plus a gauche est toujours 0 pour les valeurs positives.
Comme indiqué dans la figure suivante, ceci limite la valeur décimale
positive maximum a 32 767 (toutes les positions sont 1, sauf la plus a
gauche).

— 1x 2% =16384 16384
—1x 213 =8192 8192
— 1x 212 =4096 4096
— 1x 2 =2048 2048
—1x210 =1024 1024
—1x2% = 512 512
—1x28 =256 256
—1x27 =128 128
—1x2% =64 64
—1x25 =32 32
1x2% =16 16
1x2% = 8

1><22 = 4

1x21 2
T 1x2°—1 1

(001 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 32767

LOX 215 =0 Cette position est toujours 0 pour les nombres posmfs.

Par exemple :

0000 1001 0000 1110 = 211+28+23+22+21 _ 2 0484256+8+4+2 = 2 318

0010 0011 0010 1000 = 2'3+23+28+25+23 — 8 19245124256+32+8 = 9 000
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En notation complément a 2, la position la plus a gauche est toujours
1 pour les valeurs négatives. La valeur décimal équivalente au nombre
binaire est obtenue en soustrayant la valeur de la position la plus a
gauche, 32 768, de la somme des valeurs des autres positions. Dans la
figure ci-dessous (toutes les positions sont 1), la valeur est 32 767 —

Valeurs décimales
négatives

32 768 = 1.

— 1x 2% =16384
—1x21% =8192
— 1x2% =409
—1x 2 =2048
—1x210 = 1024
—1x2% = 512
—1x28 =256
—1x27 =128
—1x25 =64
—1x2% =32
1x2% =16
1x2% =8
1x2% =4

[1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

Ll x 215 = 32768 Cette position est toujours 1 pour les nombres négatifs.

Par exemple :

1111 1000 0010 0011 = (214+213+212+2114254914+90) _ 715 _

( 1x2t =2

0 _
T,—lxz =11
11 1 1 1|

16384

8192
4096
2048
1024
512
256
128
64
32
16

8

4
2

32767

(16 384+8 192+4 096+2 048+32+2+1) — 32 768 = 30 755 — 32 768 =-2 013
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Glossaire

Les termes et abréviations suivants sont utilisés dans ce manuel. Pour
les définitions de termes qui ne se trouvent pas dans ce glossaire,
reportez-vous a la publication AG-7.1, Allen-Bradley’s Industrial
Automation Glossary.

atténuation — Réduction de 'amplitude d’un signal quand il passe
dans un systéme.

canal —Interface d’entrées ou de sorties analogiques disponible sur le
bornier du module. Chaque canal est configuré pour étre connecté a
un équipement d’entrées ou de sorties a tension ou intensité variable
et possede ses propres mots d’état des données et de diagnostic.

connecteur du bus —Connecteur mile et femelle 2 16 broches qui
fournit une connexion électrique entre les modules.

convertisseur A/N — Convertisseur analogique-numérique du
module. Le convertisseur produit une valeur numérique dont
I'amplitude est proportionnelle a 'amplitude d’un signal d’entrée
analogique.

convertisseur N/A— Convertisseur numérique-analogique du module
de sorties. Le convertisseur produit un signal de tension c.c. ou
d’intensité analogique dont 'amplitude instantanée est
proportionnelle a 'amplitude d’'une valeur numérique.

dB — (décibel) Mesure logarithmique du rapport de deux niveaux de
signal.

dernier état alternatif — Sélection de configuration qui indique au
module de convertir une valeur définie par l'utilisateur du mot de
défaut ou programme/attente du canal en valeur de sortie quand le
module se met en mode de défaut ou programme.

écho de données — Valeur analogique en train d’étre convertie par le
convertisseur N/A et donnée dans les mots 2 et 3 du fichier de
données d’entrées du module de sorties. En fonctionnement normal,
la valeur d’écho des données est la méme valeur qui est envoyée a
partir du maitre du bus vers le module de sorties.

erreur de linéarité — Une entrée ou une sortie analogique est
composée d’une série de valeurs de tension ou d’intensité
correspondant a des codes numériques. Pour une entrée ou une sortie
analogique idéale, les valeurs sont en ligne droite séparées par une
tension ou une intensité correspondant a 1 LSB. Tout écart de I'entrée
convertie ou de la sortie réelle de cette ligne est I'erreur de linéarité de
I'entrée ou de la sortie. La linéarité est exprimée en pourcentage de la
pleine échelle des entrées ou des sorties. Voir la déviation de la ligne
droite causée par une erreur de linéarité (exagérée) dans 'exemple
ci-dessous.

Fonction de transfert réel .

,* | Fonction de transfert idéal
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erreur de pleine échelle — (erreur de gain) Différence de pente
entre les fonctions de transfert analogique réelles et idéales.

filtre — Equipement qui laisse passer un signal ou une plage de
signaux et élimine les autres.

filtre numérique — Filtre passe bas intégré au convertisseur A/N. Le
filtre numérique crée une chute brutale au dessus de sa fréquence de
coupure, ce qui permet une réjection des parasites de fréquence
élevée.

fonctionnement différentiel — Différence de tension entre la borne
positive et la borne négative d'un canal.

fréquence du filtre — (fréquence de —3 dB) Fréquence programmable
par l'utilisateur.

image de sortie — Sortie a partir de I'automate vers le module de
sorties. L'image de sortie contient les données des sorties analogiques.

image d’entrée — Entrée du module vers 'automate. L'image d’entrée
contient les mots de données et les bits d’état du module.

LSB — (Least Significant Bit - Bit de poids faible) Bit qui représente la
plus petite valeur dans une chaine de bits. Pour les modules
analogiques, de 16 bits, les codes complément a 2 sont utilisés dans
I'image des E/S de la carte.

Pour les entrées analogiques, le LSB est défini comme le bit le plus 2
droite, bit 0, du champ de 16 bits. Pour les sorties analogiques, les
trois bits les plus a droite ne sont pas significatifs et le LSB est défini
comme le troisieme bit a partir de la droite, bit 2, du champ de 16 bits.

maintien du dernier état — Sélection de configuration qui indique au
module de maintenir les sorties avec la derniére valeur convertie avant
la condition qui a entrainé le systéme de commande a passer en mode
de défaut ou programme.

module de sorties analogiques — Module d’E/S contenant des
circuits qui génerent un signal de tension c.c. ou d’intensité
analogique proportionnel a une valeur numérique transférée vers le
module a partir du processeur.

module d’entrées analogiques — Module qui contient des circuits
qui convertissent les signaux d’entrées tension ou intensité
analogiques en valeurs numériques qui peuvent étre utilisées par le
processeur.

mot de configuration — Contient I'information de configuration du
canal nécessaire au module pour configurer et faire fonctionner
chaque canal.
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mot de données — Nombre entier a 16 bits qui représente la valeur
du canal d’entrées ou de sorties analogiques. Le mot des données du
canal n’est valide que lorsque le canal est activé et qu’il n’existe pas
d’erreur de canal. Lorsque le canal est désactivé, le mot des données
du canal est réinitialisé (0).

mot d’état — Contient des informations d’état sur la configuration du
canal et sur I'état de fonctionnement. Vous pouvez utiliser cette
information dans votre programme a relais pour déterminer si le mot
d’état du canal est valide.

multiplexeur — Systeme de commutation qui permet a plusieurs
signaux de partager un méme convertisseur A/N ou N/A.

nombre de bits significatifs — Puissance deux qui représente le
nombre total des différents codes numériques dans lesquels un signal
analogique peut étre converti ou a partir desquels il peut étre généré.

plage de pleine échelle — Différence entre les valeurs d’entrées
analogiques maximum et minimum.

plage de tension en mode commun — Pour les entrées analogiques,
plus grande différence de tension permise entre la borne positive ou
négative et le commun analogique en fonctionnement différentiel
normal.

plage normale de fonctionnement — Les signaux d’entrées ou de
sorties sont dans les limites de la plage configurée. Voir page 1-2 pour
une liste des types/plages d’entrées et de sorties.

pleine échelle — Amplitude de tension ou d’intensité au dessus de
laquelle le fonctionnement normal est permis.

précision de sortie — Différence entre la valeur de sortie analogique
réelle et la valeur attendue, lorsqu’un code numérique donné est
appliqué au convertisseur N/A. Exprimé en pourcentage + de la
pleine échelle. L'erreur contient des éléments de gain, d’offset et de
dérive et est définie a 25 °C, et également sur la pleine plage des
températures de fonctionnement (0 2 60 °C).

précision générale — Ecart dans le cas le plus défavorable de la
tension ou de l'intensité de la sortie par rapport a I'idéal dans la pleine
plage de sorties. Pour les entrées, la précision générale est 'écart dans
le cas le plus défavorable de la représentation numérique du signal
d’entrée par rapport a I'idéal dans la pleine plage d’entrées. Exprimée
en pourcentage de la pleine échelle.

L’erreur de gain, 'erreur d’offset et I'erreur de linéarité contribuent
toutes a la précision du canal d’entrées et de sorties.

rapport de réjection en mode commun — Rapport du gain de
tension différentiel au gain de tension en mode commun dun
équipement. Exprimé en dB, le rapport de réjection en mode commun
est une mesure de comparaison de la capacité d’'un équipement 2
rejeter les parasites dus a2 un commun de tension sur ses bornes
d’entrées par rapport 2 la mise a la terre. RRMC=20 Logy( (v1/v2)
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réjection en mode commun — Pour les entrées analogiques, niveau
maximum auquel une tension d’entrée en mode commun apparait
dans la valeur numérique lue par le processeur, exprimée en dB.

réjection en mode normal — (réjection en mode différentiel) Mesure
logarithmique, en dB, de la capacité d’'un équipement 2 rejeter les
signaux parasites entre les fils des circuits de signaux.

répétabilité — Correspondance entre des mesures répétées de la
méme variable dans les mémes conditions.

résolution — La plus petite variation décelable d'une mesure,
typiquement exprimé en unités procédé (par ex., 1 mV) ou en
nombre de bits. Par exemple, un systéeme a 12 bits a 4 096 états de
sorties possibles. Il peut donc mesurer 1 partie dans 4 096.

temps de rafraichissement — Voir « temps de rafraichissement du
module »

temps de rafraichissement du canal — Durée requise par le module
pour échantillonner et convertir les signaux d’entrées d’un canal
d’entrées activé et pour mettre 2 jour le mot des données du canal.

temps de rafraichissement du module — Pour les modules
d’entrées, temps nécessaire au module pour échantillonner et
convertir les signaux d’entrées de tous les canaux d’entrées activés et
fournir au processeur les valeurs de données qui en résultent. Pour les
modules de sorties, temps nécessaire au module pour recevoir le code
numérique provenant du processeur, le convertir en un signal de
sorties analogique et 'envoyer au canal de sorties.

temps de réponse a un échelon — Pour les entrées, c’est le temps
nécessaire au signal du mot de données du canal pour atteindre un
certain pourcentage de sa valeur finale attendue dans le cas d'un
changement significatif du signal d’entrées.

temps de scrutation du module — Voir temps de rafraichissement du
module

tension en mode commun — Pour les entrées analogiques,
différence de tension entre la borne négative et le commun
analogique en fonctionnement différentiel normal.
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