@ Allen-Bra diey

piranig

SoftLogix5800

Guide de sélection

Des marques leaders en automatismes industriels




Une synthese optimale des univers de 'information et de la

régulation

Le SoftLogix5800 reprend le moteur automate hautes Top Floor MRE/MES
performances Logix et 'associe a la puissance et a
I'ouverture de votre ordinateur personnel. Résultat : une
solution de commande basée sur PC qui offre plus de
flexibilité et de connectivité ainsi qu'une meilleure intégration
de l'information, tout en conservant la fiabilité d'un automate
programmable traditionnel. Du contrble des équipements
jusqu'a I'ERP, le SoftLogix5800 permet d'intégrer le controle
de machine, la commande de mouvement et le traitement
de l'information depuis I'atelier jusqu'a la direction.

L'utilisation d'une solution de contrdle logiciel intégrée telle
que le SoftLogix5800 permet d'abaisser le codt total
d'investissement et de développement d’un systéme de
contrdle. La compatibilité totale avec toutes les autres
plates-formes Logix A-B protége votre investissement. Et le

Shop Floor Gontrol System

regroupement du contréle séquentiel, de procés et de Du contréle des équipements jusqu'a 'ERP, le SoftLogix 5800 permet de réaliser
mouvement, du traitement de données et des fonctions une intégration aisée du contréle machine, de la commande de mouvement et
d'lHM dans une solution unique permet de réduire les colts du traitement de l'information, entre le niveau atelier et le niveau direction, et
d'investissement tout en accroissant la productivité. vient compléter les solutions ViewAnyWare de Rockwell Automation, qui

permettent de réduire le codt total d'investissement (TCO).
Pourquoi le controle logiciel ?
L'utilisation du SoftLogix pour le controle basé sur PC Enttied T it Lo
présente les avantages suivants : :
* Rapidité : le programme exécute 1000 lignes de logique
en moins de 1 milliseconde sur un ordinateur de type
Pentium.

Without Disk

+ Quverture : ce systéme remplace des systemes —
propriétaires par une architecture ouverte. |

| With Dizk Windows 2000 &

T Servers

¢ Evolutivité/extensibilité : vous pouvez écrire vos propres
commandes personnalisées a I'aide de la programmation en C, de Visual Basic ou des
contrles ActiveX.

+ Connectivité : l'architecture ouverte permet d'assurer la connectivité vers des réseaux
Ethernet, DeviceNet, ControlNet et d'autres réseaux tiers.

* Flexibilité/évolutivité : vous pouvez batir votre propre systeme de contréle et y intégrer des
fonctionnalités qui s'adaptent a vos besoins spécifiques.

Le coeur du SoftLogix5800

L'architecture du SoftLogix5800 est organisée autour du « chassis virtuel », qui reproduit la
fonctionnalité du chéssis traditionnel d’'un automate programmable. A 'aide de I'outil de
surveillance du chassis, vous pouvez créer, configurer et contréler les processeurs et cartes
de communication qui constituent le systeme SoftLogix5800.

(& SoftLogix Chassis Monitor [_[-[x] Pour créer un module, amenez simplement la souris sur le chassis
Ele Connection Slet Miew Options Help virtuel, cliquez sur le bouton droit et sélectionnez "créer" pour faire
: § (U L S apparaitre la liste des modules disponibles. Choisissez le module
que vous désirez et suivez les étapes proposées pour le
configurer. Une fois le chassis virtuel configuré selon vos besoins,
vous pouvez passer a la création du programme applicatif a l'aide
du logiciel RSLogix 5000.

SoftLogix5360 Controller

CammingDema

Fun .

Far Help, press F1 Controller is communicating with all configured devices
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La solution de contrble de mouvement
SoftLogix5800 est plus facile a intégrer et
offre des niveaux de performances
Supérieurs a ceux des contrbleurs de
mouvement traditionnels basés sur PC, dans
la mesure ou I'automate SoftLogix5800
exécute des commandes de mouvement et
génére des profils de mouvement
directement sur le processeur PC natif -
approche baptisée « SoftMotion ».

I Lonmmlbet
L

Flesl n

Distributed

NetLinx Open Architecture

SoftLogix, au service du mouvement

Le systéme SoftLogix5800 constitue une solution de commande de mouvement intégrée
hautes performances. Vous pouvez utiliser le logiciel de programmation RSLogix5000 pour
nommer et configurer chaque axe et développer votre programme applicatif en choisissant
parmi 30 instructions évoluées. Pour compléter votre solution de mouvement, vous pouvez
installer des cartes d'axes basées sur PCI dans votre ordinateur et connecter les cartes aux
variateurs d'axes.

Un contrdleur flexible hautes performances
La souplesse d'emploi du SoftLogix vous
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besoin, & 'aide de cartes de communication, 2 A mﬂ:m
+ de déterminer le nombre d’E/S a contrdler et

de choisir les modules nécessaires a

oK concsl | |

Help ‘

I'application, en réservant des espaces
permettant des extensions ultérieures,

+ de diviser vos applications en taches, afin
d'obtenir un développement structuré et
rapide de vos programmes.

A l'aide de l'assistant configuration d'axe et
de I'éditeur de profil de mouvement
graphique, qui font partie en standard du
logiciel de programmation RSLogix 5000,
vous pouvez nommer et configurer chaque

. . axe de mouvement.
Prendre le contrble avec Logix

Le systeme Logix de Rockwell Automation offre aux utilisateurs la compatibilité du contrdle
sur différentes plates-formes, entre autres :

+ ControlLogix™, plate-forme multi-processeur hautes performances

 ProcessLogix™, systeme de contrdle distribué économique pour applications de procés
+ SoftLogix™, controle basé sur PC, proposé par le leader des automates programmables
 FlexLogix™, des E/S FLEX étendues et acceptant le contrle réparti

Modular

ContolLogix jor ProcassLogix)

Les plates-formes Logix de Rockwell Automation offrent aux utilisateurs une

compatibilité entre les différents formats de I'architecture réseau ouverte NetLinx
avec EtherNet/IP, ControlNet et DeviceNet. Le SoftLogix5800 est également

capable d'accepter d'autres réseaux tiers.

Table des matieres
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Présentation du systeme L’automate SoftLogix 5800 est I'une des plates-formes Logix.
SoftLoaix L’automate SoftLogix est une solution de controle logiciel qui tourne
g sous environnement Microsoft Windows NT/2000.

Un systeme SoftLogix simple peut se composer d'un seul ordinateur
autonome et de ses équipements connectés en réseau.

Automate SoftLogix équipements distants

Pour obtenir un systeme plus robuste, on utilise des E/S sur plusieurs
plates-formes réparties en plusieurs endroits et connectées a I'aide de
plusieurs liaisons d’E/S.

< Liaison ControlNet >

=] cartes d'interface de
communication < > systemes d'E/S
= installées sur I'ordinateur - : Autres
Liaison DeviceNet
automates
Automate
SoftLogix

cartes d'axes installées
dans l'ordinateur

e

La meilleure connexion avec les E/S se fait vers les
modules d'E/S 1756, mais I'automate SoftLogix accepte
plusieurs familles d’E/S (voir page 15).

Liaison RS-232

NS

Ordinateurs
Autres automates




Exemple de configuration d’un systeme SoftLogix 5

Exemp|e de systéme Utilisez 'exemple suivant comme guidle pour lfa mise e(;l oeuvre de
. votre systeme. Suivez ces étapes pour la spécification de votre
SOﬁL09|X5800 systeme SoftLogix.

Sélection des

Etape 1 équipements d'E/S Voir page 6

Détermination des
spécifications du Voir page 7
mouvement

Structure du systéme et
sélection des dispositifs | \ioir page 8
de communications

Détermination des
spécifications de Voir page 11
I'automate

Vérification des
communications Voir page 12

Sélection des logiciels
Voir page 14
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6  Exemple de configuration d'un systeme SoftLogix

Etape 1:
Sélection des
dispositifs d'E/S

Utilisez une fiche de travail pour noter le nombre et le type
d’équipements d’E/S nécessaires au systeme SoftLogix. L'automate
SoftLogix accepte uniquement les systemes d’E/S décentralisés par
rapport a I'ordinateur. Notez :

e 'emplacement de I'équipement

e le nombre de points nécessaires

e la référence appropriée

e le nombre de points disponibles par module

e le nombre de modules

Pour déterminer le nombre de modules dont vous avez besoin,
divisez le « nombre de points nécessaires » par les « points d’E/S par
module ». Par exemple :

Dispositif d’E/S : Emplacement  Nombre de points Référence Points d'E/S par Nombre de
nécessaires module modules

Entrées TOR 120 V c.a. A 73 1756-1A8D 8 10

Sorties TOR 120V c.a. A 25 1756-0A8D 8 4

Entrées TOR 24 V c.c. A 43 1756-1B16D 16 3

Sorties TOR 24 V c.c. A 17 1756-0B16D 16 2

Sorties TOR a relais A 11 1756-0X8I 8 2

Entrées analogiques 4 — 20 mA A 7 1756-IF6l 6 2

Entrées analogiques0—10Vc.c. A 2 1756-IF6I 6 0 (utilisez les points
restants du moadule
1756-IF6 ci-dessus)

Sorties analogiques 4 — 20 mA A 4 1756-0F6ClI 6 1

Terminal PanelView A - Série 2711 - -

Sous-total de I'emplacement A 25

Entrées TOR 120 V c.a. B 35 1794-1A8 8 5

Sorties TOR 120 V c.a. B 15 1794-0A8 8 2

Entrées TOR 24 Vc.c. B 23 1794-1B16 16 2

Sorties TOR 24 V c.c. B 13 1794-0B16 16 1

Sorties TOR a relais B 5 1794-0W8 8 1

Entrées analogiques 4 — 20 mA B 3 1794-IF4 4 1

Entrées analogiques 0 — 10 V c.c. B 1 1794-IF4| 4 0 (utilisez les points
restants du module
1794-IF41 ci-dessus)

Sorties analogiques 4 — 20 mA B 2 1794-0F4| 4 1

Terminal PanelView A - Série 2711 - -

Sous-total de I'emplacement B 13
RSView sur ordinateur personnel C - série 9301 - -

Sous-total de I'emplacement C 0

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000

Pour plus d’informations sur les modules d’E/S disponibles, voir page 15.



Exemple de configuration d’un systeme Softlogix 7

Etape 2:
Détermination des
spécifications du
mouvement

L’automate SoftLogix permet de mettre en oeuvre une solution

« logicielle ». L’exécution en logique 2a relais des instructions de
mouvement et la génération de trajectoires font partie intégrante de
I'automate SoftLogix5800. Le logiciel de programmation RSLogix 5000
propose toutes les fonctions de programmation et de configuration
des axes.

Chaque automate SoftLogix peut accepter jusqu’a 32 axes quelle que
soit la combinaison d’axes virtuels, consommeés, asservis et de retour
seulement. Chaque automate accepte jusqu’a 8 axes asservis et/ou de
retour seulement (quatre cartes d’axes 1784-PM02AE par ordinateur ;
2 axes par carte).

Utilisez une fiche de travail pour noter les cartes d’axes. Par exemple :

Equipement d'E/S Emplacement  Nombre de Référence Points d’'E/S par Nombre de
pgints ) module modules
nécessaires

Entrées TOR 120 V c.a. A 73 1756-1A8D 8 10

Sorties TOR 120 V c.a. A 25 1756-0A8D 8 4

Entrées TOR 24 V c.c. A 43 1756-1B16D 16 3

Sorties TOR 24 V c.c. A 17 1756-0B16D 16 2

Sorties TOR a relais A 1 1756-0X8l 8 2

Entrées analogiques 4 — 20 mA A 7 1756-IF6l 6 2

Entrées analogiques 0— 10V c.c. A 2 1756-IF6l § 0

Sorties analogiques 4 — 20 mA A 4 1756-0F6Cl 6 1

Servo-module analogique A 2 axes 1784-PMO02AE 2 axes 1

Terminal PanelView A - Série 2711 - -

Sous-total de I'emplacement A 26

Entrées TOR 120 V c.a. B 35 1794-1A8 8 5

Sorties TOR 120 V c.a. B 15 1794-0A8 8 2

Entrées TOR 24 V c.c. B 23 1794-1B16 16 2

Sorties TOR 24 V c.c. B 13 1794-0B16 16 1

Sorties TOR a relais B 5 1794-0W8 8 1

Entrées analogiques 4 — 20 mA B 3 1794-IF4 4 1

Entrées analogiques 0— 10V c.c. B 1 1794-IF4 4 0 (utilisez les points

restants du module
1794-1F4/ ci-dessus)

Sorties analogiques 4 — 20 mA B 2 1794-0F4l 4 1

Terminal PanelView A - Série 2711 - -

Sous-total de I'emplacementB 13

RSView sur ordinateur personnel C - série 9301 - -

Sous-total de 'emplacement C 0

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000



8  Exemple de configuration d'un systeme SoftLogix

Etape 3:
Structure du systeme

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000

Agencez le systeme en déterminant la configuration du réseau et le
placement des composants dans chaque emplacement.

Placez les E/S de chaque automate sur un réseau isolé pour optimiser
les performances et pour faciliter 'ajout d’'un réseau futur et les
éventuelles modifications de configuration du systeme. Si vous
prévoyez de partager les E/S, assurez-vous que ces E/S sont sur un
réseau auquel chaque automate peut accéder.

Par exemple, supposez que les emplacements A et B ont tous deux
besoin d’'un automate. Les E/S de chaque automate sont isolées sur
leur propre réseau. Les deux automates doivent échanger des
informations 2 temps critique. Le panneau C n’a pas besoin
d’automate et peut étre une passerelle ControlLogix.

RSView
I Ethernet
Réseau C ControlNet |
1
Panneau C
autoglate PanelView automate PanelView
B
Réseau A ControlNet Réseau B ControlNet

Chassis 1 Chéssis 1 Chassis 1 Chassis 1 Chassis 1
du du du du du
panneau A panneau A panneau A panneau A panneau A

Pour qu'un automate ControlLogix commande les modules d’E/S,
I'automate et les modules d’E/S doivent étre directement connectés au
méme réseau ControlNet. Ce tableau indique quels automates de
I'exemple précédent peuvent commander quels modules d’E/S. La
facon dont vous configurerez les modules d’E/S détermine I'automate
qui va réellement controler les modules.

Emplacement des E/S Automate A Automate B
Panneau A, chéssis 1 oui oui
Panneau A, chassis 2 oui non
Panneau A, chassis 3 oui non
Panneau B, chassis 1 oui oui
Panneau B, chassis 2 non oui
Panneau C, chassis 1 oui oui
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Placement des modules de communication

Déterminez le nombre d’interfaces de communication. La limite des
interfaces de communication dépend des emplacements disponibles
sur votre ordinateur de programmation.

L'emplacement A nécessite une carte de communication pour la
connexion au réseau A ControlNet et une seconde carte de
communication pour la connexion au réseau C ControlNet. Ajoutez les
modules de communication a la feuille de calcul :

Equipement d'E/S Emplacement  Nombre de Référence Points d’'E/S par Nombre de
pgints ) module modules
nécessaires

Entrées TOR 120 V c.a. A 73 1756-1A8D 8 10

Sorties TOR 120 V c.a. A 25 1756-0A8D 8 4

Entrées TOR 24 V c.c. A 43 1756-1B16D 16 3

Sorties TOR 24 V c.c. A 17 1756-0B16D 16 2

Sorties TOR a relais A 1 1756-0X8l 8 2

Entrées analogiques 4 — 20 mA A 7 1756-IF6l 6 2

Entrées analogiques 0— 10V c.c. A 2 1756-IF6l § 0

Sorties analogiques 4 — 20 mA A 4 1756-0F6Cl 6 1

Servo-module analogique A 2 axes 1784-PMO02AE - 1

Terminal PanelView A - Série 2711 - -

Carte de communication A - 1784-PCICS - 1

ControlNet

(E/S de controle sur ControlNet A)

Carte de communication A - 1784-PCIC - 1

ControlNet
(communication par ControlNet C)

Sous-total de I'emplacement A 28

Pour plus d’informations sur les réseaux et les modules de
communication, voir page 29.

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000



10 Exemple de configuration d'un systéme SoftLogix

Détermination du chassis et de |I'alimentation nécessaires

Pour valider votre structure, utilisez une autre feuille de calcul pour
déterminer le nombre de chissis dont vous avez besoin pour chaque
emplacement dans votre systeme. Prévoyez de I'espace
supplémentaire dans chacun des chissis pour permettre les
extensions futures. Par exemple :

Emplace- Type et nombre de modules: Empl. libres (20%  Total emplace- Référence du chassis Nombre de
ment des empl. utilisés) ments: chassis/rails :
A E/S 1756 5 31 1756-A13 3
25 modules (13 modules par chéssis)
B E/S FLEX 4 21 rail din 4
17 modules (8 modules par rail)
C communications 1756 1 3 1756-Ad4 1
2 modules (4 modules par chassis)
Pour calculer I'alimentation nécessaire pour un chissis, utilisez une
feuille de calcul pour noter les valeurs des intensités de fond de
panier.
Chassis Référence Courantfond de | Courantfond de | Courantfond de | Alimentation du module
Al panier 3,3V (A) | panier 5,1V (A) | panier24V (A) | (watts)
rack 1756-A13
alim. 1756-PA72 400 mA 10,000 mA 2800 mA ne peut dépasser 75 W a 60 °C)
0 1756-CNB 0mA 970 mA 1.7 mA 4,98 W
1 1756-CNB 0mA 970 mA 1.7 mA 4,98 W
2 libre (1756-N2)
3 1756-DHRIO 0mA 850 mA 1,7 mA 4,38 W
4 libre (1756-N2)
5 libre (1756-N2)
6 1756-IF6l 0mA 250 mA 100 mA 37W
7 1756-0F6VI 0mA 250 mA 175 mA 55W
8 1756-0X8l 0mA 100 mA 100 mA 291 W
9 libre (1756-N2)
10 1756-1A8D 0mA 100 mA 3mA 0,58 W
" 1756-1A8D 0mA 100 mA 3mA 0,58 W
12 1756-0A8D 0mA 175 mA 250 mA 6,89 W
total : | 0 mA 5415 mA 658,6 mA 43,46 W

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000

Si votre consommation d’énergie dépasse les valeurs maximales d'une
alimentation unique, vous pouvez installer de nouvelles alimentations
ou séparer les modules sur plusieurs chissis ou rails.
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Eta pe q-: La taille maximale du projet dépend de la mémoire de votre station de

Détermination des
spécifications de

travail. Le temps d’exécution de l'instruction dépend de la puissance
de traitement de votre station de travail.

I'automate Catégorie

Automate SoftLogix (1789-60):

ordinateur personnel

Processeur Pentium Il ou Celeron compatible IBM
300 MHz ou plus

logiciels requis

Microsoft Windows NT version 4.0 avec Service Pack 5 ou
Windows 2000
le logiciel RSLinx doit étre installé

RAM

128 Mo de RAM minimum

espace disque dur

40 Mo d'espace libre sur le disque dur
(ou plus, selon I"application)

spécifications mouvement

emplacement PCl principal 32 bits
un emplacement par carte d'axes 1784-PM02AE
4 cartes d'axes 1784-PM0OZ2AE maximum

spécifications réseau

emplacement PCI 32 bits principal ou d'extension
un emplacement par carte de communication
supporte 1784-PCIC et 1784-PCICS pour ControlNet
supporte 1784-PCIDS pour DeviceNet

spécification vidéo

adaptateur graphique VGA, 16 couleurs

résolution de 640 x 480 ou supérieure

(256 couleurs a 800 x 600 minimum pour une résolution
optimale)

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000



12 Exemple de configuration d'un systéme SoftLogix

Etape 5:
Verification des
communications

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000

Le tableau suivant indique le nombre de connexions que l'automate
utilise pour les différentes configurations de communication.

Pour chacun de ces composants L'automate SoftLogix
utilise ce nombre de
connexions

dispositif d'E/S sur ControlNet 1

(si configuré pour une connexion directe uniquement)

carte locale ControlNet 1784-PCICS, -PIC 0

dispositif de communication ControlNet décentralisé
(si configuré pour une connexion native pour rack)

carte locale DeviceNet 1784-PCIDS 2
point produit

point produit et un consommateur

chaque consommateur supplémentaire du point

point consommé
message de bloc-transfert
autre message

N

JEEEN) Y NN [N

Par exemple, pour calculer les connexions de I'automate dans
I'emplacement A de 'exemple de configuration, ajouter les
connexions. Supposez que 'automate a les connexions de transfert de
données suivantes :

Type de connexion Quantité Total des
connexions

points produits

point produit 2
chaque consommateur du point |4 6
points consommés 4 4
autres messages 12 12
total |22

Pour calculer le nombre de connexions pour 'automate dans

I'emplacement A, ajoutez les connexions requises pour les modules
d’E/S.

Pour plus d’'informations sur I'utilisation par I'automate des
connexions des modules d’E/S, voir page 41.

Vous pouvez utiliser une feuille de calcul similaire a celle de
I'exemple ci-apres pour calculer les connexions nécessitées par les
modules d’'une configuration a chissis ou a rail unique.
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Connexions pour I'emplacement A, Chassis 1

Chassis Référence Courant Courant Courant Alimentation du module Connexions
fond de fond de fond de (watts) Directe | Rack
A1 panier 3,3V |panier 51V |panier 24V
(A) (A) (A)

rack 1756-A13
alim. 1756-PA72 400 mA 10 000 mA  |2800 mA ne peut dépasser 75 W a 60 °C)
0 1756-CNB 0 mA 970 mA 1,7 mA 4,98 W 0 0
1 1756-CNB 0mA 970 mA 1,7 mA 4,98 W 0 0
2 libre (1756-N2)
3 1756-DHRIOM 0 mA 850 mA 1,7 mA 4,38 W 0 2
4 libre (1756-N2)
5 libre (1756-N2)
6 1756-IF6! 0 mA 250 mA 100 mA 37W 1
7 1756-0F6VI 0 mA 250 mA 175 mA 55W 1
8 1756-0X8l 0 mA 100 mA 100 mA 291 W 1
9 libre (1756-N2)
10 1756-1A8D 0 mA 100 mA 3mA 0,58 W 1
11 1756-1A8D 0 mA 100 mA 3 mA 0,58 W 1
12 1756-0A8D 0 mA 175 mA 250 mA 6,89 W 1

total : [0 mA 5415 mA 658,6 mA 43,46 W 6 2

" automate utilise une connexion pour le module 1756-DHRIO et une connexion supplémentaire pour chaque rack logique connecté au module 1756-DHRIO. Dans cet
exemple, un terminal PanelView est connecté au module 1756-DHRIO, n’utilisant qu’un seul rack logique.

Dans cet exemple, 'automate utilise une connexion native pour rack
pour controler les modules d’E/S TOR.

Total des connexions

L’addition des exemples précédents indique que I'automate dans

I'emplacement A utilise les connexions suivantes :

Emplacement Total des
connexions
transfert de données (voir page 12) |22
modules sur le rail local 1
modules sur le rail local d’extension |5
E/S (tableau ci-dessus) 8
Total ;|36

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000



14  Exemple de configuration d’un systeme SoftLogix

Etape 6:

Selection des logiciels

Si vous avez un(e)

Votre sélection de modules et de configuration du réseau détermine

votre systeme.

Il vous faut

les logiciels dont vous avez besoin pour configurer et programmer

Commandez cette référence

Automate SoftLogix 1789

Carte d'axes 1784-PMO02AE

le logiciel de programmation RSLogix5000

série 9324
(logiciel de programmation RSLogix 5000)

Carte de communications
ControlNet 1784-PCICS, -PIC

RSNetWorx pour ControlNet
(livré avec le logiciel de programmation RSLogix
5000 et RSNetWorx pour ControlNet)

9324-RLD300NXENE (logiciel de programmation
RSLogix 5000 avec option RSNetWorx)

ou

9357-CNETL3

Carte de communications
DeviceNet 1784-PCIDS

RSNetWorx pour DeviceNet
et

9324-RLD300NXENE (logiciel de programmation
RSLogix 5000 avec option RSNetWorx)

le logiciel 10Linx ou
9357-DNETL3
et
9230-10LINX
carte de communications dans  le logiciel RSLinx série 9324

un ordinateur

(RSLinx Lite est inclus avec le logiciel de
programmation RSLogix 5000)

(logiciel de programmation RSLogix 5000)

ou

9324-RLD300NXENE (logiciel de programmation
RSLogix 5000 avec option RSNetWorx)

ordinateur dédié
interface opérateur

le logiciel RSView32

série 9301

terminal PanelView

le logiciel PanelBuilder

2711-ND3 pour PanelBuilder 900
ou
2711E-ND1 pour PanelBuilder 1400e

Pour plus d’informations sur la sélection des logiciels, voir page 49.
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Détermination des dispositifs d’E/S

L’automate SoftLogix accepte un grand nombre de dispositifs d’E/S
Allen-Bradley qui fonctionnent sur réseaux ControlNet, DeviceNet ou
réseaux série.

Modules d'E/S supportés L'automate SoftLogix accepte ces dispositifs d’E/S sur les réseaux

spécifiés :

Produit d'E/S Réseau ControlNet Réseau DeviceNet
E/S ControlLogix (série 1756) oui oui
E/S FLEX (série 1794) ouiM oui
E/S FLEX Integra (série 1793) limite'? oui
E/S FLEX Ex (série 1797) ouil” non
E/S POINT I/0 (série 1734) non oui
E/S compactes (série 1769) non oui
Bloc d'E/S (série 1791) non non
E/S ArmorBlock (série 1792) non oui
E/S SLC (série 1746) non oui
E/S 1771 oui non

"™ Vérifiez auprés de votre représentant Rockwell Automation la disponibilité du support du module 1794-VHSC.
Le logiciel de programmation RSLogix 5000 ne supporte pas a I'heure actuelle les modules 1794-IR8, 1794-IT8,
1794-1D2 ou 1794-IP4. Voir la note de bas de page suivante pour la méthode de configuration de modules FLEX
Integra.

@ Configurez I'automate SoftLogix pour un module E/S Flex comparable (1794) et désactivez le détrompage
électronique.
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Communication avec les modules d'E/S ControlLogix 1756

Les E/S ControlLogix constituent un systeme haute vitesse qui produit
les informations uniquement a la demande, ce qui évite aux
automates d’avoir a interroger continuellement les E/S. Les E/S
ControlLogix offrent en outre des fonctions de diagnostic et
d’insertion/retrait sous tension (RIUP).

Réseau disponible : Exigences :
ControlNet module de communication ControlNet 1756-CNB,
-CNBR

Les modules d’E/S 1756 :
e g'installent sur les chissis 1756-A4, -A7, -A10, -A13, -A17
e utilisent les alimentations 1756-PA72, -PA75 ou 1756-PB72, -PB75

Communication avec les modules d’'E/S FLEX 1794/1793/1797

Les E/S FLEX et FLEX Integra font partie d'un systeme d’E/S
modulaires qui offre un grand choix de réseaux, de types d’E/S et de
types de terminaison. Les modules FLEX EX possedent des fonctions
de sécurité intrinseque.

Réseau disponible : Exigences :
ControlNet FLEX et FLEX Integra ~ 1794-ACN15, -ACNR15
Adaptateurs FLEX Ex ~ 1797-ACNR15
DeviceNet Adaptateur FLEX et
FLEX Integra 1794-ADN

Les modules d’E/S FLEX :
e se montent sur un rail DIN 35 x 7,55 mm

e Les modules FLEX et FLEX Integra utilisent une alimentation
1794-PS13

e Le module FLEX Ex utilise une alimentation 1797-PS2N, -PS2E
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Communication avec les modules d’'E/S POINT 1/0 1734

Les E/S POINT 1I/0O sont des modules d’entrée/sortie modulaires qui
vous permettent de spécifier de facon précise la quantité exacte d’E/S
pour votre application, ce qui accroit votre flexibilité et réduit vos
couts d’installation.

Réseau disponible : Exigences :

DeviceNet le module lui-méme dispose d'une connectivité
DeviceNet intégrée

Les modules d’E/S POINT I/O:
e se montent sur rail DIN 35 x 7,55 mm

e se connectent a la source d’alimentation au travers du module
d’interface de communications (CI)

e utilisent le module de distribution/isolation 1734-FPD pour se
connecter a une source d’alimentation différente de celle
connectée au module CI.

Communication avec les modules d'E/S compacts 1769

Vous pouvez connecter jusqu’a huit modules d’E/S compacts a
I'automate MicroLogix 1500 afin d’obtenir des capacités d’E/S
étendues. Les modules d’E/S peuvent étre installés a droite de
I'embase, dans les limites de la capacité de charge de I'alimentation
interne du systeme. Une rangée supplémentaire de modules d’E/S
peut étre installée a I'aide d’'un cable d’extension (1769-CRRx, -CRLx)1
et de l'alimentation (1769-PA2, -PB2).

Réseau disponible : Exigences :
DeviceNet Interface DeviceNet 1761-NET-DNI

Les modules d’E/S compacts :
e se montent sur rail DIN 35 x 7,55mm

e disposent d'une alimentation systéme interne et utilisent une
alimentation 1769-PA2, -PB2 pour obtenir un supplément de
puissance
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Communication avec les modules d’'E/S ArmorBlock 1792

Les modules d’E/S ArmorBlock sont des dispositifs autonomes qui
sont renforcés pour les environnements industriels difficiles. Ces
modules ne nécessitent pas d’enceinte de protection et sont
parfaitement adaptés 2 un montage sur machine.

Réseau disponible : Exigences :
DeviceNet le module lui-méme dispose d'une connectivité
DeviceNet

Les modules d’E/S ArmorBlock :
e se montent sur rail DIN 35 x 7,55 mm
e se connectent a une alimentation auxiliaire isolée assurant
I'alimentation du bloc si 'alimentation principale est en panne

Communication avec les modules d'E/S SLC 1746

Les E/S 1746 sont un petit chissis d’E/S avec une large gamme d’E/S
sous un format compact. Ces modules sont disponibles en différentes
densités (32 E/S par module maximum). Ces modules offrent
également une large plage de niveaux de signal analogique, avec les
entrées thermocouple et température RTD.

Réseau disponible : Exigences :

ControlNet Adaptateur ControlNet 1747-ACN15, -ACNR15

Les modules d’E/S 1746 :
e se montent en chissis 1746-A2, -A4, -A7, -A10, -A13
e utilisent une alimentation 1746-P1, -P2, -P3, -P4, -P5, -P6, -P7

Communication avec les modules d'E/S 1771

Les E/S 1771 sont des E/S en chissis large, offrant une tres large
gamme de modules. Les E/S 1771 permettent les traitements annexes
avec une large gamme de modules d’E/S intelligents.

Réseau disponible : Exigences :

ControlNet Module de communication 1771-ACN, -ACNR

Les modules d’E/S 1771 :
e se montent en chissis 1771-A1B, -A2B, -A3B, -A3B1, -A4B

e utilisent le module d’alimentation 1771-P4R, -P4S, -P4S1, -P5,
-PSE, -POR, -P6S, -P6S1, -P10 ou l'alimentation 1771-P7, -PS7
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Variateurs supportés

L’automate SoftLogix accepte les variateurs en réseau et avec interface
analogique. Les variateurs a interface analogique utilisent la carte
d’axes 1784-PM0O2AE pour un controle évolué, ainsi que des
connexions réseau pour les informations de configuration et d’état.
Les variateurs en réseau supportent le contrdle simple de vitesse et de
position sur une connexion réseau, sans utiliser de carte
1784-PMO2AE.

L’automate SoftLogix accepte les variateurs suivants :

Produit d’E/S Type de Réseau Réseau Liaison série
variateur : ControlNet DeviceNet : RS-232 (DF1)
Variateur c.a. a fréquence variable 1336 en réseau oui oui oui
FORCE
variateur c.a. 1394 interface oui oui non
analogique
variateur c.c. numérique 1395 en réseau oui non non
variateur de vitesse c.a. 1398 ULTRA interface non oui non
analogique
ou
en réseau
variateur de vitesse c.c. FlexPak 3000 en réseau oui oui oui
variateur de vitesse c.a. GV3000 en réseau oui oui oui
variateur de broche 8720MC interface non
analogique

N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
X

Communication avec les variateurs c.a. a frequence variable
1336 FORCE

Le 1336 FORCE est un variateur c¢.a. 2 microprocesseur qui combine
un contréle moteur hautes performance, des fonctions de
communications numériques et une structure d’alimentation de
conception évoluée. La technique brevetée de contréle du flux permet
un controle précis de la vitesse et du couple nécessaires pour les
applications les plus exigeantes.

Réseau disponible : Exigences :

ControlNet Carte optionnelle 1336T-3TGEN ControlNet
DeviceNet Module DeviceNet 1203-GU6

série Adaptateur SCANport 1203-GD2 ou

adaptateur série AnaCANda 1203-SSS
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Communication avec les variateurs c.a. 1394

Le variateur numérique 1394 est configurable de un a quatre axes. Les
variateurs 1394C-SJTxx-A acceptent les interfaces SCANport et les
interfaces traditionnelles +10 V c.c. et peuvent étre utilisés comme
systemes de controle de la vitesse ou du couple (courant).

Réseau disponible (") Exigences :
ControlNet Adaptateur série 1203-GD2 ou 1203-SSS AnaCANda
DeviceNet Adaptateur SCANport externe 1203-GK5 ou

adaptateur SCANport interne 1203-GMb5

" Nécessite une carte d'axes 1784-PM02AE. La connexion réseau fournit seulement des données de
configuration et d'état.

Communication avec les variateurs c.c. numériques 1395

Le variateur c.c. numérique 1395 emploie une technologie évoluée a
microprocesseur qui peut offrir les performances, les communications
et la souplesse requises par des applications exigeantes. Ce variateur
stocke les parametres en EPROM afin d’assurer exactitude et
répétabilité. Vous pouvez programmer le variateur a partir d’'une
console de programmation ou depuis le terminal de programmation
monté sur la porte. Différentes cartes d’interface sont disponibles
selon l'application.

Réseau disponible : Exigences :
ControlNet Carte ControlNet optionnelle 1395-KP54EN

{g Communication avec les variateurs c.a. 1398 ULTRA 100
i

La famille de variateurs ULTRA 100 offre une large gamme en termes
de puissance et de souplesse. Les variateurs connectés en réseau
permettent d’assurer une indexation de position en boucle fermée. Les
variateurs analogiques supportent des entrées couple ou vitesse £10 V
et une sortie codeur en quadrature.

| &

Réseau disponible : Exigences :

DeviceNet connexion réseau
variateurs 1398-005X-DN, 1398-009X-DN et
1398-019X-DN

connexion d'interface analogiquem
variateurs 1398-DDM-005-DN, 1398-DDM-009-DN et
1398-DDM-019-DN

"™ Nécessite une carte d'axes1784-PMO2AE. Cette connexion fournit uniquement des données de configuration et
d'état.
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Communication avec les variateurs de vitesse c.c. FlexPak 3000

Le variateur de vitesse c.c. numérique FlexPak 3000 posseéde une
interface utilisateur ergonomique unique qui facilite la mise en
oeuvre, l'installation, le démarrage, 'exploitation, la maintenance et
I'entretien. L'utilisation des toutes dernieres technologies en matiere
de circuits et de semi-conducteurs intégrés combine simplicité,
flexibilité et fiabilité dans un boitier compact.

Réseau disponible : Exigences :

ControlNet Carte de communication ControlNet 915FK2101
DeviceNet Carte de communication DeviceNet 915FK1100

série le variateur est doté d'une connectivité série intégrée

Communication avec les variateurs de vitesse c.a. GV3000

Le boitier GV3000/SE combine simplicité, souplesse d’application et
performances dans des boitiers NEMA 1, 12 et 4X. Les variateurs
GV3000/SE sont parfaitement adaptés 2 un montage mural et peuvent

.U étre installés sur le sol pour des applications nécessitant une
Heall puissance supérieure a 150 kW.
Réseau disponible : Exigences :
ControlNet Carte réseau ControlNet 2CN3000
DeviceNet Carte réseau DeviceNet 2DV3000
série le variateur est doté d'une connectivité série intégrée

Communication avec les variateurs de broche 8720MC

Le variateur de broche 8720MC offre une solution intégrée pour les
applications motorisées a induction c.a. Les alimentations
régénératives, les variateurs et les moteurs c.a. permettent de mettre
en oeuvre des solutions dans une large variété d’applications, par
exemple c.a., équipements de manutention, mécanismes de transfert
et bancs d’essai, etc.

Réseau disponible :" Exigences :

ControlNet Adaptateur SCANport 1203-CN1

DeviceNet Adaptateur SCANport externe 1203-GK5 ou
Adaptateur SCANport interne 1203-GM5

série Adaptateur SCANport 1203-GD?2 (alimentation c.a.
externe)
Adaptateur SCANport 1203-GK2 (alimentation c.c.
externe)

™" Exige une carte d'axes 1784-PMO2AE. La connexion réseau fournit uniquement les données de configuration et
d'état.
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Dispositifs d'affichage
supportés

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000

L’automate SoftLogix supporte les dispositifs d’affichage suivants sur

les réseaux spécifiés :

Produit d’E/S Réseau Réseau Liaison série
ControlNet DeviceNet : RS-232 (DF1)
Terminaux PanelView (série 2711) oui oui oui
Modules RediPANEL (série 2705) non non non
Dataliner (série 2706) non non non
DTAM (série 2707) non oui oui

Communication avec les terminaux PanelView

Les terminaux PanelView 550, 600, 900, 1000 et 1400 offrent des
fonctions d’interface opérateur sur écran plat ou a tube cathodique

14 pouces.

Réseau disponible :

Exigences :

ControlNet les produits 2711-xxx15 disposent d'une connectivité
ControlNet intégrée

DeviceNet les produits 2711-xxx10 ont une connectivité
DeviceNet intégrée

série les produits 2711-xxx16 ont une connectivité

DF1 intégrée

Communication avec des terminaux DTAM

Les interfaces opérateur DTAM Plus et DTAM Micro apportent une
fenétre d’affichage pour la visualisation des données et messages

opérateur.

Réseau disponible :

Exigences :

DeviceNet les produits 2707-LxxxxD et 2707-MxxxD disposent
d'une connectivité DeviceNet
série le cable 2707-NC3 connecte un terminal DTAM au port

de communication DF1 de I'automate
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Logiciel RSLogix 5000

Configuration des
axes

Programmation
intégrée du
mouvement

Geénération de trajectoire

L'automate SoftLogix5800 offre une solution « logicielle » de
commande de mouvement. Les instructions de mouvement
programmées en logique 2 relais et le générateur de trajectoire font
partie intégrante de l'automate SoftLogix. Le logiciel de
programmation RSLogix 5000 permet la programmation et la
configuration des axes.

Automate 1789-L60 SoftLogix Carte 1784-PMO02AE

Exécution des commandes et générateur de position vitesse

trajectoire . :
vitesse | varia-
: - /|/-’ L-/’|/ teur

- \\“\iffiﬁon vitesse Retour

position

Retour

Chaque automate peut accepter jusqu’a 32 axes quelle que soit la
combinaison des axes virtuels, consommés, asservis et simple codeur.
En général, vous ne pouvez disposer que de 8 axes asservis ou a
simple codeur par station de travail, puisque vous pouvez installer
jusqu’a 4 cartes d’axes 1784-PMO2AE par station et qu’il y a 2 axes
maximum par carte 1784-PMO2AE.

La carte 1784-PMO2AE est une carte deux axes qui s’enfiche dans un
emplacement PCI principal 32 bits et offre la connectivité vers les
actionneurs. La carte 1784-PM02AE échantillonne les boucles de
position et de vitesse toutes les 200 us. Elle fournit 2 canaux £10 V de
sortie vitesse ou couple et 2 voix d’entrée codeur en quadrature

4 MHz.

Vous pouvez réaliser toutes les terminaisons de la carte 1784-PM02AE
a laide du tableau de terminaisons 1784-PMO2AE-TP01 ou
1784-PMO2AE-TPO03 et du cable associé. Si vous disposez de plusieurs
cartes 1784-PMO2AE dans une méme station de travail, vous devez lier
la carte avec un cable de synchronisation 1784-PMCSY4.
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La carte d’axes 1784-PMO2AE est un module 2 axes a boucle fermée
que vous pouvez utiliser avec un automate SoftLogix. Cette carte
supporte des sorties +10 V couple ou vitesse et des entrées de retour
codeur en quadrature 4 MHz. La boucle de contréle de la vitesse et de
la position a 200 ps garantit des performances élevées. La carte recoit
les entrées registration, prise d’origine et défaut variateur et renvoie
les sorties activation variateur et module OK.

Carte d'axes 1784-PM02AE

La carte s’installe dans un emplacement du bus PCI local 32 bits. En
général, vous pouvez installer jusqu’a quatre cartes d’axes dans le
méme ordinateur, pour un total de 8 axes asservis ou de position
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uniquement.

Description :

Valeur

nombre d‘axes par carte

2 axes maximum

dissipation de puissance

5,0 W maximum (1 A a5V c.c. de I'ordinateur)

entrée codeur

type

mode

fréquence

interface électrique
plage de tension d'activation
plage de tension de désactivation
impédance d'entrée

incrémental, A et B en quadrature avec zéro codeur

quadrature 4X

4 MHz

différentiel 5 V a isolation opto-électrique
34Va50V
0Va18V
531 Ohms

entrées de registration
type
tension d'entrée 24 V
maximum
minimum on
maximum off
impédance d'entrée (entrée 24 V)
temps de réponse (position verrouillée)

entrée NPN courant, isolation opto-électrique
+24 V c.c. nominal
264V
185V
35V
1,2 kOhms
1us

Entrées — défauts variateur et prise d'origine
type
tension d'entrée 24 V
maximum
minimum on
maximum off
impédance d'entrée (entrée 24 V)

entrée NPN courant, isolation opto-électrique
+24 V c.c. nominal

26,4V

17,0V

85V
7,5 kOhms

sorties asservies
type
isolation
plage de tension
résolution de tension
charge
offset maximum
erreur de gain

tension analogique

200 kOhms

10V

16 bits

5,6 kOhms résistif minimum
25mV

+4 %

Entrées — défauts variateurs et prise d'origine
type
tension de fonctionnement 24 V
maximum
intensité de fonctionnement

contacts a relais isolés a semi-conducteurs
+24 'V c.c. nominal (Classe 2 source)

26,4V

75 mA

conditions ambiantes
température de fonctionnement
température de stockage
humidité relative

0a40°C(32a104°F)
—40a 85 °C (40 a 185 °F)
30 % a 95 % sans condensation

tenue aux chocs

en fonctionnement 106G
hors service 306G
résistance aux vibrations
en fonctionnement 1Gab-500Hz
hors service 2Gab-500Hz

homologation
(lorsque le produit ou le boitier porte le
marquage)

® Equipement de contrdle industriel UL508

C€ Marquage pour toutes les directives en vigueur
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Bornier de raccordement

et cable

1784-PMO02AE-TP01 et

1784-PMO02AE-TP03

Utilisez le bornier de raccordement et le cable 1784-PM0O2AE-TPxx
avec la carte d’axes 1784-PMO2AE pour cabler les variateurs et les
codeurs. Effectuez toutes les terminaisons au niveau du bornier de

raccordement.

connectez la carte

de raccordement
-

1784-PMO2AE au bornier

|< Sp— e@g

au bornier de
raccordement

effectuez les connexions

Le bornier de raccordement se monte sur un rail DIN. Utilisez le cable
livré avec le bornier pour le connecter a la carte d’axes.

Description

Valeur

nombre d‘axes par bornier de raccordement

2 axes maximum

cable du bornier de raccordement
(se connecte a la carte d'axes 1784-PMO02AE)

bornier de raccordement 1784-PMO02AE-TPO1 et cable de 1 m
bornier de raccordement 1784-PMO02AE-TPO3 et cable de 3 m

conditions ambiantes
température de fonctionnement
température de stockage
humidité relative

0a40°C(32a104°F)
—40a 85 °C (-40 a 185 °F)
30 % a 95 % sans condensation

tenue aux chocs
en fonctionnement
hors service

10G
30G

résistance aux vibrations
en fonctionnement
hors service

1Ga5-500Hz
2Gab-500Hz

homologation
(lorsque le produit ou le boitier porte e
marquage)

® équipement de controle industriel UL508

Ce€ marquage pour toutes les directives en vigueur

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000



Génération de trajectoire

26

Cablage d’un variateur 1398 au bornier de raccordement

From 1398
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Cable de synchronisation Si (;/ous installez Izilusieurs 1cartels d’aifs 5784-P1\;1102AE dans un
ordinateur, vous devez utiliser le cable de synchronisation
1784-PMCSY4 1784-PMCSY4 pour relier toutes ces cartes.

<~ 60mm —> | «—60mm —> | <« 60mm —

Bl B B Bl
EIEIIEI — [Ol[E] Hom———mm
@m — [O1[E] — O[] E)E|
mm mmo mmo mm

|

connecteurs plat 10 broches

Description Valeur
cable Cable plat torsadé 28AWG, 7/36
espacement des lignes médianes de 0,05 mm

connecteurs prises de courant du cable plat 10 voies en nickel plaqué or
conditions ambiantes

température de fonctionnement 0a40°C(32a104°F)

température de stockage —40a85°C (—404a 185 °F)

humidité relative 30 % a 95 % sans condensation
tenue aux chocs

en fonctionnement 106G

hors service 306G
résistance aux vibrations

en fonctionnement 1Gab-500Hz

hors service 2Ga5-500Hz
homologation ) ) )
(lorsque le produit ou le baftier porte le @@ Equipement de contrdle industriel UL508
marquage)

Ce€ Marquage pour toutes les directives en vigueur
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Déve|0ppement d'une Le systeme SoftLogix combine l'automate, la carte d’axes et le logiciel

T de programmation dans une méme application. Vous n’avez besoin
appllcatlon de mouvement que d’un logiciel de programmation pour développer un programme
séquentiel et de commande de mouvement.

L’automate SoftLogix exécute les fonctions de mouvement. Les

cartes d’axes dédiées exécutent la fermeture des boucles de position
et de vitesse. La fonction de temps systeme coordonné (CST)
synchronise les automates et les cartes et facilite le passage des
informations de commande et d’état. Pour développer une application
de mouvement :

Tache Description

Spécifier le temps systéme coordonné Le systeme d'exploitation Windows se comporte comme |"automate maftre. Les
différentes cartes d'axes doivent &tre connectées avec un cable de synchronisation
1784-PMCSYA4.

Ajouter une carte d'axes Vous pouvez ajouter jusqu'a quatre cartes d'axes dans une méme station de travail.
Vous pouvez les configurer dans la fenétre d'organisation du logiciel de
programmation.

Nommer et configurer chaque axe Utilisez I'éditeur de point pour créer et nommer chaque axe. Utilisez I'assistant de
configuration pour configurer chaque axe. Chaque carte peut supporter jusqu’a
2 axes.
Exécuter les tests de cablage et le réglage Aprés avoir ajouté toutes les cartes d'axes et configuré tous les axes, lancez les
automatique de I'axe utilitaires de diagnostic du cablage et d'auto-réglage de I'axe pour vous assurer que
les cartes sont prétes a fonctionner.
Développer le programme de commande de Le systeme SoftLogix inclut un logiciel de programmation standard que vous pouvez
mouvement utiliser pour programmer la logique de mouvement et la logique réquentielle
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Réseaux d’information

m
mEERr i

Réseaux de dispositifs

Planification des communications réseau

Un automate SoftLogix utilise des cartes d’interface de communication
pour surveiller et controler les E/S sur réseaux ControlNet ou
DeviceNet. L’automate peut aussi envoyer ou recevoir des messages
généraux de communication a partir et vers d’autres dispositifs sur
réseaux ControlNet, DeviceNet et RS-232 série (protocole DF1).

Les messages sont envoyés directement d’'un dispositif d’interface de
communication a un autre. Vous pouvez router un message au travers
de 4 emplacements maximum (8 « sauts » de communication).

Vous déterminez votre architecture de communication en fonction de
vos besoins en connexion réseau. Il existe trois types principaux de
réseaux :

Le réseau d’information :

e permet la liaison entre 'usine et les systemes de production
e se connecte aux ordinateurs hotes de multiples fournisseurs
e peut transférer de grands fichiers de données

e accepte les outils standard de gestion de réseau et de dépannage

Le réseau de commande :

e permet un fonctionnement en temps réel

est déterministe et répétable

e accepte les messages d’égal a égal

e se connecte aux automates programmables, ordinateurs
personnels, dispositifs d’interface homme-machine, variateurs,
dispositifs de commande de mouvement, etc.

e accepte la programmation et la configuration de dispositifs

Le réseau de dispositifs :

e réduit les couts de cablage parce que les dispositifs n’ont pas
besoin d’étre directement connectés 2 un automate
programmable

e accepte les diagnostics au niveau du dispositif

e se connecte aux dispositifs de multiples fournisseurs
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Vous pouvez configurer votre systeme pour I’échange d’informations
entre divers dispositifs, plates-formes et systemes d’exploitation. Vous
sélectionnez les cartes d’interface de communication pour les réseaux
en fonction de vos besoins :

Si votre application nécessite : Utilisez ce réseau Type

e le transfert a grande vitesse de données a temps critique Réseau ControlNet réseau de commande et
entre automates et dispositifs d'E/S voir page 32 d'information

o |'envoi déterministe et répétable de données

¢ |la maintenance du programme

e la redondance des supports ou des options de sécurité
intrinseque

¢ des connexions de dispositifs de niveau bas directementaux  Réseau DeviceNet réseau de dispositifs

automates de I'usine, sans avoir a les interfacer avec des  voir page 34

modules d'E/S

e plus de diagnostics pour améliorer la collecte des données

et la détection des défauts

e moins de cablage et une durée de mise en service réduite
par rapport a un systeme cablé traditionnel

e des modems

Réseau série Réseau série

¢ |la commande de surveillance et d'acquisition de données voir page 36

(SCADA)
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Connexion de d|spos|t|fs Vous pcl>luvez utiliser Z{/otr(e1 systémed SoftLogi)1< pou; ét;lblir des
. passerelles et router des données de controle et d’information sur un
entre pIu3|eurs réseau ControlNet.

plates-formes

Réseau ControINet

Systéme SoftLogix Systéme SoftLogix dans une
dans une station de station de travail PC
travail PC

Systéme FlexLogix ou autre
systéme basé sur Logix

Systeme ControlLogix ou
Automate autre systeme basé sur Logix Automate
PLC-5 PLC-5

Réponse Réseau ControlNet
- Automate Automate Logiciel
Origine Logix PLC-5 RSLinx
Réseau Automate Logix oui oui oui
i Automate PLC-5 oui oui -
Logiciel RSLinx oui oui -
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Réseau ControlNet

ControlNet

Le réseau ControlNet est un réseau déterministe ouvert, a grande
vitesse, utilisé pour transmettre des informations a temps critique. Il
fournit des services de commande et de messages en temps réel pour
la communication d’égal a égal. En tant que liaison a grande vitesse
entre automates et dispositifs d’E/S, le réseau ControlNet combine les
capacités des réseaux RIO universel et DH+ actuels. Vous pouvez
connecter une grande variété de dispositifs a un réseau ControlNet, y
compris des ordinateurs personnels, des automates, des dispositifs
d’interface opérateur, des variateurs, des modules d’E/S et d’autres
dispositifs avec connexions ControlNet.

Au niveau de la commande, le réseau ControlNet combine les
fonctionnalités d’'un réseau d’E/S et d’un réseau de messages d’égal a
égal. Ce réseau ouvert possede les performances requises pour les
données de commande critiques, telles que le rafraichissement des
E/S et linterconnexion entre automates. ControlNet accepte
également le transfert de données non critiques, telles que le transfert
et le chargement de programmes et I'envoi de messages.

Automate SoftLogix
avec carte 1784-PCICS

<y ==
TR A A — =
— i i
=1 = = B
T = EDE' Interface
=== opérateur
Passerelle ControlLogix Gateway ou ~ PanelView 1200
automate ControlLogix Automate PLC-5/40C Variateur 1395 41398
Informations sur ControlNet
Fréquences Longueurs de cable Nombre de stations
maximum
transmission : 5 Mb/s 1000 m avec 2 dispositifs 99
durée de rafr. du systeme : 250 m avec 48 dispositifs maximum
2-100 ms longueur de dérivation fixe de 1 m

distance maximum 6 km avec relais
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Carte d'interface de communications ControlNet 1784-PCICS, -PIC

Les deux cartes d'interface de communication ControlNet permettent
d’établir des passerelles ControlNet qui envoient les messages a des
dispositifs situés sur d’autres réseaux ControlNet. En outre, la carte
d’'interface de communications 1784-PCICS peut surveiller et controler
les dispositifs d’E/S d’un réseau ControlNet.

Description

Valeur

vitesse de transmission

5Mb/s

connexions

64 connexions par module

cable

cable coaxial RG-6
1786-RG6 (cable blindé flexible)
1786-RG6F (cable coaxial quadruple blindage flexible)

résistance de terminaison

1786-XT

dérivation

Choix :
e 1786-TPR (dérivation en T a angle droit)
o 1786-TPS (dérivation en T droite)
o 1786-TPYR (dérivation en Y & angle droit)
o 1786-TPYS (dérivation en Y droit)

puissance nécessaire 700mAabVec.
catégorie de conducteur 2

température de fonctionnement 0ab0°C
température de stockage —40a85°C

humidité relative

5 % a 95 % sans condensation

résistance aux vibrations

10 a 150 Hz
pic d'accélération 2.0 G maximum

tenue aux chocs en fonctionnement

pic de 30 G pendant 11 ms

tenue aux chocs en stockage

pic de 50 G pendant 11 ms

homologation“'

W- @
@, Classe 1 Division 2 Dangereux

marquage pour toutes les
directives en vigueur

" Approbation CSA — Classe 1 Division 2, Groupe A, B, C, D ou environnement non dangereux.
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Reseau DeviceNet Un réseau DeviceNet est une liaison de communication ouverte de
niveau bas qui permet la connexion entre des dispositifs industriels
simples (tels que des capteurs et des actionneurs) et des dispositifs de
niveau haut (tels que des automates). Basé sur la technologie réseau
CAN (Controller Area Network), ce réseau ouvert permet
I'interopérabilité entre des dispositifs de fournisseurs divers. Un
réseau DeviceNet fournit :

Fonction Avantage

interopérabilité les dispositifs provenant de divers fournisseurs et qui répondent aux normes
DeviceNet sont interchangeables, ce qui vous donne adaptabilité et choix

réseau commun un réseau ouvert fournit des solutions utilisateur communes et réduit le besoin
de nombreux réseaux de dispositifs

colits de maintenance plus  vous pouvez retirer et remplacer des dispositifs sans interrompre les autres

faibles
cablage économique une installation d'équipements en réseau est plus économique qu’un cablage
d'E/S traditionnel parce qu‘un cable fournit a la fois les communications et
I"alimentation 24 V
Au niveau des dispositifs, un réseau DeviceNet peut connecter des
dispositifs de niveau bas directement aux automates de l'usine.
Automate SoftLogix
avec 1784-PCIDS
DeviceNet
= o
Q
- [F 0000
Autres équi- 0000
pements Capteur
90 Panneau de
Démarreur .
boutons-poussoirs
Ordinateur portable MM
lecteur de codes a
Equipements Voyants barres
d'entrées/sorties
Variateur

Informations sur DeviceNet

Transfert de données Longueur de ligne  Longueur de Longueur maximum Nombre de stations
principale derivation cumulée de dérivation maximum

125 Kb/s 500 m 125m
250 Kb/s 250 m 78m 6m 64
500 Kb/s 100 m 39m

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000



Planification des communications réseau 35

Carte d'interface de communication DeviceNet 1784-PCIDS

Les cartes d'interface de communication DeviceNet se comportent
comme une interface entre les dispositifs DeviceNet et I'automate
SoftLogix. La carte d’interface de communication 1784-PCIDS peut
surveiller et contréler les modules d’E/S d’un réseau DeviceNet. Vous
devez disposer du logiciel IOLinx pour que la carte 1784-PCIDS
communique sur un réseau DeviceNet.

Cette carte offre des données d’E/S, des informations d’état et des

données de configuration.

Description

Valeur

vitesse de transmission

125 Kb/s, 250 Kb/s ou 500 Kb/s

connexions

2 connexions vers un automate SoftLogix dédié

cable

Choix :

o 1485C-P1-C50 (fin, jaune, résistant aux produits
chimigues, 50 metres)

o 1485C-P1-C150 (fin, jaune, résistant aux produits
chimiques, 150 métres)

o 1485C-P1-C300 (fin, jaune, résistant aux produits
chimiques, 300 métres)

o 1485C-P1-C600 (fin, jaune, résistant aux produits
chimigues, 600 metres)

o 1485C-P1-A50 (épais, gris, 50 métres)
o 1485C-P1-A150 (épais, gris, 150 métres)
o 1485C-P1-A300 (épais, gris, 300 metres)
o 1485C-P1-A500 (épais, gris, 500 métres)
résistance de terminaison 1485A-C2
dérivation Choix :

e 1485P-P2T5-T5 (2 ports)
o 1485P-PAT5-T5 (4 ports)
e 1485P-P8T5-T5 (8 ports)

puissance nécessaire

o ordinateur personnel 625mA@5Vec.c.
o DeviceNet 90mA @24 Vc.c., classe 2
catégorie de conducteur 2

température de fonctionnement

0a55°C(32a131°F)

température de stockage

-40485°C(-40a 185 °F)

humidité relative

5 % a 95 % sans condensation

résistance aux vibrations

70 a 500 Hz
pic d"accélération 2.0 G maximum

tenue aux chocs en fonctionnement

pic de 30 G pendant 11 ms

tenue aux chocs en stockage

pic de 50 G pendant 11 ms

homologation“'

We &
@, Classe 1 Division 2 Dangereux

C€ marquage pour toutes les directives
en vigueur

™" Approbation CSA — Classe 1 Division 2, Groupe A, B, C, D ou environnement non dangereux.
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Reseau seérie Assurez-vous que le port série de la station de travail SoftLogix est
compatible avec les communications série RS-232. Le port série
accepte le protocole DF1 pour la communication avec d’autres
dispositifs sur la liaison série. L'automate SoftLogix accepte un seul
port série RS-232 par station de travail. Vous pouvez sélectionner un
mode de fonctionnement :

Utilisez ce mode DF1: Pour
point a point la communication entre un automate et d'autres dispositifs compatibles DF1 a I'aide du
protocole full-duplex DF1.
DF1 maftre la commande de la transmission d'appels et de messages entre le maftre et chaque
esclave a I'aide du protocole d'appel half-duplex DF1.
DF1 esclave I'utilisation de I'automate comme esclave sur un réseau série maitre/esclave a l'aide du
protocole half-duplex DF1.
mode utilisateur (ASCII) la communication entre un automate et un équipement ASCII, tel qu'un lecteur de code
a barres
[T
¢! e
— Automate SoftLogix
- Ethernet > T
RS-232
RS-232

RS-232
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Seélection d'un automate

SoftLogix

Détermination de |'automate nécessaire

L’automate SoftLogix 1789-L60 est un « automate logiciel » basé sur la
plate-forme Logix. L’automate SoftLogix reprend les fonctions de
controle que l'on rencontre normalement dans un automate
programmable dédié, les encapsule dans un logiciel et les fait tourner
sur un systeme d’exploitation courant. L’automate SoftLogix offre les
fonctions Logix que vous attendez tout en tournant sous
I'environnement familier Windows NT de votre station de travail.

L’automate SoftLogix utilise un écran de visualisation systeme pour
afficher les différents dispositifs a I'identique d'un chassis
ControlLogix. Ces dispositifs résident toujours sur un fond de panier
virtuel. Le fond de panier virtuel fonctionne comme un fond de panier
matériel parce qu’il permet de connecter les dispositifs de 'automate
et d’installer des passerelles de communication.

,&T_,:r SoftLogix Chaszszis Monitor

File Connection  Slot “iew Options  Help

0

RSLims:  [1784PCIC

1 e

wMOD |70 OF
e I¥0 OK

A

For Help, presz F1

3 10 1 12 13 14 15 16

| oM

Vous pouvez utiliser 'écran de visualisation systéme pour :
e créer et configurer les automates SoftLogix
e créer et configurer les cartes de communication
e créer et configurer les cartes d’axes

e surveiller I'état de 'automate
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La taille maximale du projet dépend de la mémoire de votre station de
travail. Le temps d’exécution de l'instruction dépend de la puissance
de traitement de votre station de travail.

Catégorie

Automate SoftLogix (1789-60)

ordinateur personnel

Processeur Pentium Il ou Celeron compatible IBM
300 MHz ou plus

logiciels requis

Microsoft Windows NT version 4.0 avec Service Pack 5 ou Windows 2000
le logiciel RSLinx doit étre installé

RAM

128 Mo de RAM au minimum

espace disque dur

40 Mo d’espace libre sur le disque dur
(ou plus, selon I'application)

spécifications mouvement

emplacement PCI 32 bits principal
un emplacement par carte d'axes 1784-PMO02AE
4 cartes d'axes 1784-PMO2AE maximum

spécifications réseau

emplacement PCl 32 bits principal ou d'extension
un emplacement par carte de communication
supporte 1784-PCIC et 1784-PCICS pour ControlNet
supporte 1784-PCIDS pour DeviceNet

spécifications vidéo

adaptateur graphique VGA, 16 couleurs
résolution de 640 x 480 ou supérieure
(256 couleurs a 800 x 600 minimum pour une résolution optimale)

Vous pouvez aussi utiliser la série de stations industrielles RAC6000
de Rockwell Automation. Ces stations peuvent étre livrées avec le
logiciel Windows dont vous avez besoin pour exploiter un automate
SoftLogix. Prenez soin de choisir une station industrielle dotée d’'un
processeur suffisant (voir les spécifications ci-dessus) pour utiliser

I'automate SoftLogix.

Famille de produits :

Description

6155 Station industrielle sans affichage
montage en rack ou sur table
6157 Moniteur industriel cathodique 20 pouces
6159 Moniteur industriel cathodique 17 pouces
6180 Station de travail industrielle avec affichage a écran plat TFT
6181 Station de travail industrielle avec affichage a écran plat TFT
6183 Systéme groupé OpenAutomation
6185 Afficheur industriel a écran plat TFT
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Connexions de |'automate
SoftLogix

SoftLogix :

Utilisez le tableau ci-apres pour adapter les connexions a 'automate

Détermination des
connexions pour les points
produits et consommeés

Type de connexion Quantitée Connexions Total des
d'équipements | par équipement | connexions
Dispositif d'E/S sur ControlNet (connexion directe) 1
Carte de communications ControlNet 1784-PCICS, -PIC 0 0
Dispositif de communication ControlNet décentralisé
si configuré pour des connexions natives pour rack 1
ou ou
si configuré pour « aucune » connexion 0
Carte de communication DeviceNet 1784-PCIDS 2
Automate PLC-5 décentralisé 1785 1
Carte d'axes 1784-PM02AE 3
point produit
point produit vers un consommateur 1
chaque consommateur additionnel 1
point consommé 1
message (tout type) 1
Total :

Réseau ControINet

L’automate SoftLogix permet de produire (diffuser) et consommer
(recevoir) des points partagés du systeme. Les données partagées du
systeme sont accessibles par plusieurs automates par le biais d’'un
réseau ControlNet. Les points produits et consommés nécessitent
chacun des connexions.

Automate SoftLogix

eE3=.=§|O

U

Chassis ControlLogix avec un
automate ControlLogix

Chéssis 1771 avec un
automate PLC-5C
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Détermination des
connexions pour
la messagerie

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000

Nombre maximum de points produits et consommés

Le nombre maximum de points produits/consommés qu’il est possible
de configurer dépend des limites de connexion du dispositif de
communications qui transfere les données produites/consommées

IMPORTANT RARRELE deux automates puissent partager des

points produits et consommes, ils doivent tous deux
étre connectés au méme réseau ControlNet. Vous ne
pouvez pas établir de passerelle entre des points

produits et consommés sur deux réseaux différents.

Connexions pour points produits

Par défaut, un point produit permet a deux autres automates de
consommer ce point, ce qui signifie que deux consommateurs
peuvent recevoir simultanément les données du point. L’automate
local (producteur) doit avoir une connexion pour chaque point
consommé et une connexion de plus pour chaque point produit. Le
point produit par défaut exige trois connexions.

Chaque fois que vous augmentez le nombre d’automates qui peuvent
consommer un point produit, vous diminuez aussi le nombre de
connexions de l'automate disponibles pour d’autres opérations,
communications et E/S par exemple.

Connexions pour points consommeés

Chaque point consommé exige une connexion pour l'automate qui
consomme le point.

L’automate SoftLogix utilise des connexions pour effectuer la
messagerie. Lorsque votre logique utilise une instruction de message
pour lire ou écrire des informations dans ou a partir d’'un autre
module, cette instruction nécessite une connexion pour la durée de la
transmission. Selon la facon dont vous allez configurer I'instruction de
message, la connexion reste ouverte jusqu’a ce que automate arréte
d’exécuter la logique ou jusqu’a ce que la connexion soit fermée
apres transmission du message.
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Détermination des
connexions pour les

modules d'E/S

Les instructions de message exécutées de facon répétée doivent
garder la connexion établie (en mémoire cache) pour optimiser le
temps d’exécution. Etablir une connexion pour exécuter une
instruction augmente la durée d’exécution. Les instructions de
message qui ne sont pas exécutées souvent peuvent couper la
connexion apres exécution pour libérer les connexions pour d’autres
usages.

Pour que l'automate SoftLogix échange des informations avec un
module d’E/S, une liaison de communication, ou connexion, doit étre
établie entre 'automate et le module. Un automate SoftLogix établit
une connexion de communication vers un module d’E/S, soit
directement, soit indirectement en communiquant avec un module de
communication sur le systéme. Une connexion directe existe lorsque
I'automate établit une liaison de transfert de données en temps réel
directement avec le module. Une connexion directe vous permet de
personnaliser le systéme pour qu’il réponde aux besoins de
temporisation et d’'information spécifiques a certains modules. Les
connexions directes offrent une flexibilité maximale, mais utilisent
une plus grande partie de la bande passante et des capacités du
systeme.

En plus de connexions directes, les modules de communication
ControlNet peuvent consolider les données de plusieurs modules
d’E/S TOR se trouvant dans le méme chassis ou le méme rail que le
module de communication, en une seule connexion native pour rack.
Avec une connexion native pour rack, I'automate ControlLogix établit
une seule connexion avec un module de communication. Ce module
établit alors une connexion avec les modules appropriés. Le module
de communication rassemble les données des E/S TOR en une trame
a envoyer sur le réseau. De cette facon, il réduit :

e le nombre de trames de messages a envoyer sur le réseau

e le temps de traitement nécessaire a2 chaque module de
communication et a 'automate pour recevoir I'information

e le temps systeme et la capacité de traitement nécessaires aux
communications systeme

¢ le nombre de connexions utilisées par I'automate

En fonction du type de module d’E/S, les connexions directes et les
connexions natives pour rack peuvent étre utilisées. Le tableau suivant
indique plusieurs des systemes d’E/S et des types de connexions
disponibles.

Systeme d’E/S Type de connexion accepté
E/S ControlNet TOR connexion directe

ou

connexion native pour rack!")
E/S ControlNet analogique connexion directe

E/S DeviceNet

connexion native pour rack

1)

fusible a I'automate.

Les connexions natives pour rack pour les modules de diagnostics et a protection électronique n'envoient pas de données de diagnostic ou de
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Connexions directes pour les modules d'E/S

Une connexion directe est une liaison de transfert de données en
temps réel entre 'automate et le module d’E/S. L’automate maintient
et supervise la connexion entre 'automate et le module d’E/S. Toute
interruption de la connexion, telle qu'un défaut du module ou le
retrait d'un module du chissis sous tension, entraine 'activation de
bits d’état de défaut par 'automate dans la zone des données associée
au module.

Si un automate a une configuration de module qui renvoie a un
emplacement dans le systeme de commande, 'automate vérifie
régulierement la présence d'un dispositif dans 'emplacement. Lorsque
la présence dun dispositif est détectée, 'automate envoie
automatiquement la configuration du module.

Si la configuration du module est appropriée pour le module d’E/S
trouvé dans I'emplacement, une connexion est établie et le
fonctionnement commence. Si la configuration du module n’est pas
appropriée, la connexion est rejetée. La configuration du module peut
ne pas étre appropriée pour plusieurs raisons. Par exemple, une
mauvaise correspondance dans le détrompage électronique qui
empéche le fonctionnement normal.

Dans cet exemple, 'automate SoftLogix a trois connexions directes
avec les modules d’E/S 1756 dans le chassis décentralisé.

Utilisation de connexions directes vers les E/S ControlLogix

Automate SoftLogix avec Chassis ControlLogix avec
carte 1784-PCICS module 1756-CNB
- 5
= PN [8) [8)
c—— < Empl.TRPI=ms > ‘
~ 17 = B B
e N
‘ — ‘ < Empl ZRPI=50ms ]
‘ - ‘ ~ L7
& :
= <\Emp|. 3 RPI=25ms /> Pl
~ T [

ControlNet

Dans cet exemple, le SoftLogix utilise les connexions suivantes :

Type de connexion Quantité de Connexions par Total des
modules module connexions
Automate vers carte 1784-PCICS locale 1 0 0
Automate vers module d'E/S 3 1 3
Automate vers module 1756-CNB 1 1 1
total 4
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Connexions natives pour rack pour les modules d’E/S 1756

Pour les E/S TOR, vous pouvez sélectionner des connexions natives
pour rack. Une connexion native pour rack regroupe l'utilisation des
connexions entre I'automate et les modules d’E/S TOR. Plutét que
d’avoir des connexions individuelles directes pour chaque module
d’E/S, il existe une connexion pour tout le chissis ou rail.

Dans cet exemple, 'automate SoftLogix communique avec toutes les
E/S TOR sur un rail d’E/S FLEX. Les données de tous les modules
d’E/S FLEX sont envoyées ensemble simultanément a la vitesse
spécifiée par la connexion 1794-ACN15. Cette option permet
d’éliminer la nécessité des connexions séparés représentées sur
I'exemple précédent.

Utilisation d’'une connexion native pour rack vers les E/S FLEX

Automate SoftLogix avec
carte 1784-PCICS Module 1794-ACN15 avec E/S FLEX

I

Connexion native pour
rack pour toutes les E/S

ControlNet

Dans cet exemple, 'automate SoftLogix utilise les connexions

suivantes :
Type de connexion Quantité de Connexions par Total des
modules module connexions
Automate vers carte locale 1784-PCICS 1 0 0
Automate vers module 1794-ACN15 1 1 1
total 1

La connexion native pour rack économise les connexions et la bande
passante ControlNet. Cependant, parce que les connexions sont
regroupées en une connexion pour rack, les E/S TOR natives ne
peuvent plus envoyer toutes leurs données d’état et de diagnostic.

Pour configurer un module d’E/S pour une connexion native pour
rack, vous devez sélectionner le format de communication native pour
rack lorsque vous configurerez le module d’E/S dans le logiciel de
programmation. La plupart des modules d’E/S TOR acceptent la
connexion native pour rack. Si cette option n’apparait pas lorsque
vous sélectionnez le format de communication pour un module, ce
module n’accepte pas ce type de connexion.
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Combinaison des connexions directes et native pour rack

Un automate SoftLogix peut avoir des connexions natives pour rack et
des connexions directes. Dans cet exemple, 'automate contient des
modules d’E/S 1756. L’automate utilise des connexions natives pour
rack vers les deux modules d’E/S TOR et une connexion directe vers
le module d’E/S analogiques.

Combinaison de connexions natives pour rack et de connexions directes des E/S vers les E/S ControlLogix

Automate SoftLogix avec Chassis ControlLogix avec
carte 1784-PCICS module 1756-CNB

= _[8) /8]
e — Connexion native -

— pour rack 5| ¢ eI SH? A@
D,: NTZ0 TN
— o T 1T 1TRI-A]
| : RET+L
Empl. 3RPI=25m , H EI-1 =00
r ETET G
T u \Q‘

ControlNet

Dans cet exemple, 'automate SoftLogix utilise les connexions

suivantes :
Type de connexion Quantité de Connexions Total des
modules par module connexions
Automate vers carte locale 1784 -PICS 1 0 0
Automate vers module d'E/S analogiques 1 1 1
Automate vers 1756-CNB 1 1 1
(connexion native pour rack vers E/S TOR)
total 2
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Connexions vers E/S DeviceNet

Dans cet exemple, 'automate a une connexion directe vers chaque
module d’E/S TOR dans le chiassis local. L'automate communique
également avec les dispositifs DeviceNet par I'intermédiaire du
module 1756-DNB a l'aide de deux connexions. Le module 1756-DNB
n’'accepte qu'une connexion native pour rack vers ses dispositifs
DeviceNet.

Connexions vers les modules d’'E/S DeviceNet

M‘ Automate SoftLogix
= avec 1784-PCIDS

DeviceNet

D 0000
0000

L’automate local de cet exemple utilise les connexions suivantes :

Type de connexion Quantité de Connexions par Total des
modules module connexions

Automate vers carte locale 1784-PCICS 1 2 2

Automate vers modules DeviceNet 0 0 0

(connexions de la carte DeviceNet prises en compte)

total 2

L’automate n’établit pas de connexions avec les modules d’E/S
DeviceNet. La carte 1784-PCIDS se comporte comme un scrutateur qui
rassemble toutes les données de ses dispositifs et les groupe en une
image transmise a 'automate. Toutefois, 'automate peut utiliser une
instruction MSG pour envoyer vers ou récupérer directement des
informations d'un module DeviceNet.
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Communication avec les

autres dispositifs

Publication 1789-SG001A-FR-P - Aolit 2000

Le tableau suivant indique avec quels produits I'automate SoftLogix

peut communiquer avec les réseaux concernés.

L’automate SoftLogix peut communiquer  un réseau un réseau un réseau
avec : ControlNet DeviceNet RS-232 (DF1)
(1756-CNB)  (1756-DNB)
Automate ControlLogix 1756 oui non oui
Automate FlexLogix 1794 ouli non oui
Automate PLC-5 1785 oui non oui
Automate SLC 1747 non non ouli
Automate MicroLogix 1000 1761 - oui™ oui
Automate MicroLogix 1200 1762 - oui oui
Automate MicroLogix 1500 1769 - oui oui
Automate PLC-2 1772 - - oui®
Automate PLC-3 1775 - - oui®
Automate PLC-5/250 5250 - non oui
Logiciel RSLinx 9355 oui non oui
1784-KTC, -KTCx oui - -
1784-KT, -KTx - - -
1784-PCD - oui -
1784-PCMK - - -
1788-CN2DN oui - -
1788-CN2FF oui - -

" ['automate MicroLogix apparaft a I'automate SoftLogix comme des points d'E/S. Requiert une interface 1761-NET-DNI.
2 l'automate PLC-2 requiert un module 1771-KG pour les communications série (DF1).

B) l'automate PLC-3 requiert un module 1775-KA pour les communications série (DF1).
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Dispositifs d'E/S acceptés
par un réseau ControlNet

Deétermination du chassis et de I'alimentation

necessaires

L’automate SoftLogix est capable de contrdler cette E/S distante sur

ControlNet, au travers des dispositifs de communication spécifiés.

Famille d’E/S :

Description

Dispositifs de communication :

1756

Les E/S ControlLogix constituent un systeme
haute vitesse générant les informations
uniquement a la demande, ce qui évite aux
automates d'avoir a interroger continuellement
les E/S. Les E/S ControlLogix offrent en outre
des fonctions de diagnostic et de
démontage/remontage sous tension (RIUP).

1756-CNB, -CNBR

1794

Les E/S FLEX sont un systeme d'E/S modulaires
qui offrent de nombreux styles de réseau, de
types d'E/S et de styles de terminaison.

1794-ACN15, -ACNR15

179311) 2)

FLEX Integra

1797()

FLEX Ex

171N

Le chassis d'E/S 1771 est un chassis d'E/S
large pouvant accepter une large gamme de
modules. Le 1771 offre le coprocessing pour
une large sélection de modules d'E/S
intelligents.

1771-ACN, -ACNR

Terminaux PanelView (série 2711)

Variateur de vitesse c.a. 1336T

Carte optionnelle ControlNet 1336T-3TGEN

Variateur de vitesse c.c. numérique
1395

Carte optionnelle ControlNet 1395-KP54EN

Variateur de vitesse c.c. FlexPak 3000

Carte de communication ControlNet 915FK2101

Variateurs de vitesse ¢.a. GV3000

Carte réseau ControlNet 2CN3000

W]

Vérifiez aupres de votre représentant Rockwell Automation les compatibilités pour le module 1794-VHSC. Actuellement, le logiciel de programmation RSLogix 5000 ne

supporte pas les modules 1794-IR8, 1794-IT8, 1794-1D2 ou 1794-IP4. Reportez-vous a la note suivante pour la configuration des modules FLEX Integra.

@

Configurez I'automate ControlLogix pour un module E/S Flex comparable (1794) et désactivez le détrompage électronique.
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E/S acceptées sur un
réseau DeviceNet

Famille d’E/S : Description Dispositifs de communication :

1794 Les E/S FLEX sont un systeme d'E/S modulaires
qui offrent de nombreux styles de réseau, de
types d'E/S et de styles de terminaison.

1793 FLEX Integra

1792 Les modules d'E/S ArmorBlock sont des boitiers
indépendants renforcés pour les
environnements industriels séveres. Ces
modules ne nécessitent aucun boftier
protecteur et sont parfaitement adaptés a un
montage direct sur machine.

1734 E/S de point

DTAM (série 2707)

Variateurs de vitesse c.a. Module DeviceNet 1203-GU6
1336T

Variateurs de vitesse c.c. Carte de communication DeviceNet 915FK1100
FlexPak 3000

Variateurs de vitesse c.a. Carte réseau DeviceNet 2DV3000
(V3000

Dispositifs de commande
de mouvement 1394

Variateurs de mouvement
Ultra 1398

E/S supportées sur réseau
RS-232

Famille E/S : Description Dispositifs de communication :

1746 (limité) Le chéssis E/S 1746 est un petit chassis d'E/S
offrant une large gamme d'E/S dans un concept
compact. De nombreuses fonctions E/S du 1771
sont également disponibles dans les modules
1746.

DTAM (série 2707)

Variateurs de vitesse c.a. Adaptateur série 1203-GD2 ou 1203-SSS AnaCANda
1336T

Variateur de vitesse c.c.
FlexPak 3000

Variateur de vitesse c.a.
(V3000
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Si vous avez:

Sélection des logiciels

Votre sélection de modules et de configuration du réseau détermine
les logiciels dont vous avez besoin pour configurer et programmer

votre systeme.

Il vous faut

Commandez cette référence

Un automate 1789 SoftLogix

Une carte d'axes 1784-PM02AE

le logiciel de programmation RSLogix5000

série 9324
(logiciel de programmation RSLogix 5000)

Une carte de communication
ControlNet 1784-PCICS, -PIC

RSNetWorx pour ControlNet
(livré avec le logiciel de programmation
RSLogix 5000 et RSNetWorx pour ControlNet)

9324-RLD300NXENE (logiciel de programmation
RSLogix 5000 avec option RSNetWorx)

ou

9357-CNETL3

Une carte de communication
DeviceNet 1784-PCIDS

RSNetWorx pour DeviceNet
et
un kit de développement logiciel 10Linx

9324-RLD300NXENE (logiciel de programmation
RSLogix 5000 avec option RSNetWorx)

ou

9357-DNETL3

et

9230-10LINX

Une carte de communication sur
une station de travail

le logiciel RSLinx
(RSLinx Lite est inclus avec le logiciel de
programmation RSLogix 5000)

série 9324

(logiciel de programmation RSLogix 5000)

ou

9324-RLD300NXENE (logiciel de programmation
RSLogix 5000 avec option RSNetWorx)

Une station de travail dédiée
pour interface opérateur

le logiciel RSView32

série 9301

Un terminal PanelView

le logiciel PanelBuilder

2711-ND3 pour PanelBuilder 900
ou
2711E-ND1 pour PanelBuilder 1400e

Publication 1789-SGO01A-FR-P - Ao(it 20

00



50  Sélection des logiciels

Logicie| de programmation Le logiciel de programmation RSLogix 5000 accepte 'automate
SoftLogix. Développé pour le systeme d’exploitation Microsoft
Windows NT 32 bits, ce logiciel optimise les performances, réduit la
durée de développement de projets et améliore la productivité.
RSLogix 5000 fait partie de la famille des logiciels RSLogix. Le logiciel
de programmation RSLogix5000 comprend également la configuration
des axes et la programmation de la commande de mouvement. Vous
n’avez besoin que d’une plate-forme matérielle et logicielle pour
combiner commande de mouvement et commande séquentielle.

Sélectionnez le logiciel de programmation selon les fonctionnalités
dont vous avez besoin.

Cette référence A cette fonctionnalité
9324-RLD300 e logiciel de programmation standard (logique a relais)
9324-RLD300NXENE e logiciel de programmation standard (logique a relais)

e logiciel RSNetWorx pour ControlNet et DeviceNet

[_[CIx]
Js Window Help |
o w5 F e @lal|
ﬂ Hh| A || ] »
user (BT X TreComter ETED PGP ]
o . RSLogix 5000

File Viey wnications  Tools  Window

AEEEEEEEE]

&« |EREEEE D

M T R
it

Path 4B

1 *. RSLogix 5000 - it o]
I 5 Fle Edt View Seach Logic Commuricatons Ioos Window Help
i¥=p Bl=a| & Fw[E] 2T = Ve =TT
Jrims Bl rlofsle 5

1 [0]1756.CNB remc|
14117564416 INPUT
B 15117560416 DUTPUT]

AB:1756_DLL0

AB:1756_DLC:0
BOOL

SINT
SINT

SINT

SINT

SINT

SINT

SINT

SINT

DINT

DINT
AB:1756_DLL0
aul] 2#0000_0000 i DINT =
sta| 2#0000_0000_.., Binary DINT

o0} [ 4B:1756_D0.C0

d | o) || cizinest. crampie 7

8 (1117564816 input_mad|
# [211756.DB16E output
=8 [3]11756CN8 o
1 [0]1756.CNB remc|
14117564416 INPUT
ol uT]

.| 2#0000_0000 ...
.| 2#0000_0000_...

BOOL
DINT
DINT

e..| 2#0000_0000 ...
e..| 2#0000_0000 ..
.| 2#0000_0000_..
2#0000_0000_...

o
o
61756 DO Fuse -
il I

Description Valeur
ordinateur personnel compatible IBM, Pentium 90 MHz ou supérieur
logiciel requis Microsoft Windows NT version 4.0 avec Service Pack 4
le logiciel RSLinx doit étre installé
RAM 32 Mo de RAM minimum
64 Mo de RAM recommandé
espace disque dur 40 Mo d’espace libre sur le disque dur
spécifications vidéo adaptateur graphique VGA, 16 couleurs
résolution de 640 x 480 ou supérieure
(256 couleurs a 800 x 600 minimum pour une résolution optimale)
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Logiciel de configuration
réseau

Le logiciel RSNetWorx pour ControlNet (9357-CNETL3) et le logiciel
RSNetWorx pour DeviceNet (9357-DNETL3) constituent les outils de
configuration et de programmation de vos réseaux ControlNet et
DeviceNet. Le logiciel RSNetWorx vous permet de créer une
représentation graphique de votre configuration réseau et de
configurer les parametres qui permettent de le définir.

Le logiciel RSNetWorx exécute également une fonction de
planification pour tous les composants réseau. Par exemple, chaque
scrutateur de réseau a sa propre liste de scrutation et sa propre
représentation mémoire. Ces informations sont stockées dans les
fichiers de configuration du scrutateur. Lorsque des modifications sont
apportées a la liste de scrutation, le logiciel RSNetWorx calcule
automatiquement la bande passante pour tout le réseau, ainsi que la
bande passante utilisée par chaque composant.

IMPORTANT BEER devez disposer du logiciel RSNetWorx pour

configurer et programmer les réseaux ControlNet de
votre systeme SoftLogix.

Pending Pending
Curent  Pending Curent  Opimized Edlts  Merged Edits

Network Update Time (s} 500 Avg. Scheduled Band 027% 027%

Unscheduled Bytes Per Sec. 566445 Pesk Scheduled Band. 1.07% 1.07%

28] 8 ["|e] ale] i) g ¥l - e #

Networks Hardware |

Contioet Adeplers
1756.CNB Biidge Module
1756:CHBR Bidge M ocle - Redund
T771ACNIS /D Adapter
1771 ACNR15 10 Adapler-Redundar

& 1734ACNTE LD Adapter

4 1734:ACNR151/0 Adapter-Redundar Whdue Whduls @) Hetwork Parameters | Media Configuration | General |

&8 1737A0NR1S Ex Adapter Redundan|

£ PLF RSDGWEA2CN Cortrollet B

& Network Properties: ControlNet
TEBCNE 1ECNE PLESMOC a = [21x]
ertge entge

The curent network is Lnconfigured

SLC Adapler re q
SLC Adapter - Redundant
ContiolNet Communic stion Products Network Configuration Name:
ContalMet Drives Devices
ContiolNet Operator Interfaces Metwork Lpdate Time (ms} 500 =
Contiolet Processars =
1784KTCS Scanner N
Mas Soheduled Address:| [~ =
FLCH/20C - 1 =
PLCS/40C N
st Ma Unscheduled Address: 39 j
PLCE/E0C
PLCS/E0C Media Redundancy [4 Orly -
SLC Scanner - Redundant

@ ControlNet Specialy Devicss

Ready

ok | camel Sl Help

Description Valeur
ordinateur personnel compatible IBM, 120 MHz minimum (Pentium recommandé)
systéme d’exploitation Microsoft Windows 95, Windows 98 ou
Windows NT version 4.0 avec Service Pack 2 ou plus
RAM 32 Mo de RAM minimum
48 Mo ou plus de RAM recommandé
espace disque dur 14 Mo d’espace libre sur le disque dur
spécifications vidéo adaptateur graphique VGA, 16 couleurs

résolution de 640 x 480 ou supérieure
(256 couleurs a 800 x 600 minimum pour une résolution
optimale)
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Logicie| 10Linx Le logiciel IOLinx (9230-IOLINX) fait partie d’'une famille de drivers
matériels temps réel destinés aux scrutateurs Allen-Bradley. Vous
n’avez besoin d’installer le logiciel IOLinx que si 'automate SoftLogix
controle des modules d’E/S DeviceNet. L'interface de programmation
d’application IOLinx (API) permet aux applications logicielles de
controle de lire et d’écrire des données d’E/S en temps réel dans des
matériels et scrutateurs, tels que la carte 1784-PCIDS.

Le kit de développement logiciel IOLinx (SDK) vous permet de
concevoir votre application logicielle de facon a contrdler et a
collecter des informations sans vous contraindre a devenir un expert
dans le domaine complexe des matériels et réseaux. Le SDK
documente les appels de fonction API I'IOLinx. A I'aide de la
documentation, de 'exemple de logiciel et du code source, vous
pouvez développer vos propres applications de contrdle utilisables
avec d’autres applications IOLinx.

E? 10Linx Software Development Kit [ O]
S A - :
Hide  Back  Foued  Home Pt Dptns  Web  OuikStant

Coterts: | ncex | Search | Favertes | [-|

Use the 10Linx Softvare Development
@ 2] overvew 105_AddressType
[2] Use the software evelopment kit
[21 ertity Fies in the sDK
0 (Quick Start “You must initalize and pass in this structure when you call the 105_Createview( function.

@ Programming Guide typedef struct _10S_AddressType
() Applicaton Pragranming nerface Ref
Understand Functions B
Bl () Understand Data Structures BYTE baddressType: + One of IOS_AT_xxx defines %/
[2) ezt _NetparanType BYTE One of IOS NT xxx defines #/
- [2] onet_PortDisgnosticType BYTE

Read or Read/Urite (IOS_PRIV xxx ¥/
Port nusber portion of address ¥/
Node nurber (device view )+

* lofet nwdeer (Iedet view) */

* Indexed view start */

* Indexed view lemgth */

[2) cnet_portinfatype BYTE
et_Diagvisw BYTE

Wer BYTE

¥ rsionType WORD  wDatastart;
108_PortversionType WORD  mDataLength:
- [Bos P 3 108 :
- [7] 1 Subsystem States -
@ Understand Return Yalues
@ Example Code
@ Giossary

@ Contact Rockwell Atometion

e L o
Description Valeur

ordinateur personnel Pentium 100 MHz compatible IBM (200 MHz recommandé)
systeme d’exploitation Microsoft Windows 95, Windows 98 ou

Windows NT version 4.0 avec Service Pack 3 (Service Pack 5 recommandé)
Microsoft Internet Explorer 4.01 ou plus

RAM 32 Mo de RAM minimum
128 Mo ou plus de RAM recommandé

espace disque dur 10 Mo d’espace libre sur le disque dur

spécifications vidéo adaptateur graphique VGA, 16 couleurs
résolution de 640 x 480 ou supérieure
(256 couleurs a 800 x 600 minimum pour une résolution optimale)
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RSBizWare Manufacturing
BusinessWare

Le logiciel RSBizWare de Rockwell Software fait partie de
Manufacturing BusinessWare, initiative stratégique de

Rockwell Automation pour oftrir des solutions souples et modulaires
d’amélioration des flux d’information dans les entreprises de
fabrication. Manufacturing BusinessWare combine un ensemble de
services a forte valeur ajoutée, d’outils d’intégration logicielle et
d’applications de fabrication permettant de mettre en oeuvre des
solutions completes d’'intégration des installations de production avec
les systemes de gestion administrative des entreprises.

La clé des solutions Manufacturing BusinessWare réside dans une
architecture structurée a partir des informations (« Information
Enabled Architecture »), architecture qui permet la transformation des
données de l'usine en informations et connaissances de processus. La
position stratégique de Rockwell Automation lui permet d’offrir des
solutions sur le marché du Manufacturing BusinessWare en utilisant
son expérience et sa connaissance del’entreprise de production et des
technologies de I'information.

Intégration du logiciel RSBizWare et d'un automate SoftLogix

La famille RSBizWare de modules logiciels de fabrication propose les
éléments logiques dont vous avez besoin pour faire fonctionner
stratégiquement un site de production. L'utilisation de technologies
modernes et d’architectures ouvertes basées sur des normes en
évolution rapide permet a RSBizWare de proposer un environnement
technologique et des applications personnalisées contribuant a une
intégration aisée entre les systemes ERP de planification des
ressources d’entreprise et les applications d’information les plus
évoluées.

L'installation des modules logiciels RSBizWare sur le méme ordinateur
que l'automate SoftLogix permet d’offrir une solution de fabrication
efficace. Les modules logiciels RSBizWare peuvent utiliser les mémes
cartes de communication réseau que I'automate SoftLogix pour
recevoir des données sur le systéme automate, ce qui permet de
réduire la complexité du matériel de communication nécessaire au
systeme. L'utilisation de RSBizWare et de I'automate SoftLogix sur le
méme ordinateur permet d’optimiser les flux d’information.

RSBizWare inclut :
e RSBizWare Historian (voir page 54)
e RSBizWare Compliance Track (voir page 55)
e RSSql (voir page 56)
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Description

RSBizWare Historian

RSBizWare Historian est un ensemble d’outils permettant d’analyser
des séries temporelles de données de processus telles que des
températures, des pressions et des débits.

12 Historian - [Report3 *]
ST File Edt View bistoion ook Window Hep

[-[5]x]
JRETES|

g @ Stait Dt 17171999 =] [1200AM ¥] FreiDate [/25/1939 <] [12008M v

* [Data Poirt Sample -
o) o [ Unitied 2 -

v v e e 3
==l
- (] Systen Administiation Time Series Analysis
. ] Archiving
+ _J Sampe Repotts
205
2l 18.5
-8 Comulative S:atstics 165
- Histogram 115
o] ;{:g‘lvessmn e
@l Statistins 105
-8 Chart Components
-3 Chart Templates 85
+ =] Data Components 55
~ %, Data Fairts
o @ 15
R Station N i
= % Towerl 25 —
, Dame.Tamparalura 05 —
, Demo-Flow Flate
8, DemoPressure 15
wl-eE Hisgl 35
0100 112000 114100 1200100 122100 124100 130100 1321:00
Demo-Tsmperature —— IrDemo-Temperature) ——

RSBizWare Historian est un outil de stockage des données reposant
sur une technologie de base de données relationnelle ouverte, et
conforme aux normes. Historian est livré avec une version standard

de Microsoft® SQL Server™ et un modele de données complet et
prédéfini pour 'enregistrement des données. Historian peut aussi
utiliser des données issues de tables de bases de données externes.
Les produits RSBizWare Historian disponibles sont :

Référence

Description

9358-HSTSxxxx

Serveur Historian — Inclut SQL-Server 7.0, un client Complet Historian et
RSSql Lite

9358-HSTCLTENE

Client Iéger Historian visualisation seule

9358-HSTATH

Client Complet Historian

9358-BIZDMEX

Acces aux tables « étrangeres »

Spécifications du systéme :

Serveur :

Client :

ordinateur personnel

Processeur Pentium Il compatible IBM 400 MHz ou plus

Processeur Pentium Il compatible IBM 200 MHz ou plus

systéme d’exploitation

Windows NT Server version 4.0

Windows NT version 4.0 ou Windows 95/98

RAM

128 Mo de RAM

64 Mo de RAM

espace disque dur

40 Mo d’espace libre sur le disque dur
(plus I'espace de stockage pour vos données)

25 Mo d’espace libre sur le disque dur
(plus I'espace de stockage pour vos données)

autres exigences

Microsoft SQL Server 7.0 (inclus) ou
Oracle Version 7.3 ou plus

Microsoft Word 95/98/2000
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Description

RSBizWare Compliance Track

RSBizWare Compliance Track est un outil logiciel qui permet la
gestion de conformité dans une entreprise et garantit que les
procédures et pratiques sont conformes aux réglementations et
normes imposées par les agences gouvernementales, les associations

industrielles ou les clients.

[_[o]x]

;s ComplianceTrack - [Audits By Status]
m File Wiew DataEsplorer ComplianceTrack Window Help
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Le maintien de la conformité est un processus complexe et difficile
qui est essentiel pour la survie de toute entreprise intervenant dans un
domaine réglementé ou soumis 2 homologation. Ce processus exige
la compréhension des normes et certifications industrielles. Les
produits RSBizWare ComplianceTrack disponibles sont :

Référence

Description

9358-CTSRVENE

Serveur ComplianceTrack avec un client d’autorisation, un client auditeur
et SQL Server version 7.0.

9358-CTATHENE

Client Complet ComplianceTrack pour 1 utilisateur

9358-CTATRENE

Client auditeur ComplianceTrack pour 1 utilisateur

9358-CTATEENE

Client audité ComplianceTrack pour 1 utilisateur

9358-CTDMENE

Acces aux tables « étrangéres »

Spécifications du systéme :

Serveur :

Client :

ordinateur personnel

Processeur Pentium Il compatible IBM 400 MHz ou plus

Processeur Pentium | compatible IBM 200 MHz ou plus

systéme d’exploitation

Windows NT Server version 4.0

Windows NT version 4.0 ou Windows 95/98

RAM

128 Mo de RAM

64 Mo de RAM

espace disque dur

50 Mo d’espace libre sur le disque dur
(plus I'espace de stockage pour vos données)

30 Mo d’espace libre sur le disque dur
(plus I'espace de stockage pour vos données)

autres exigences

Microsoft SQL Server 7.0 (inclus) ou
Oracle Version 7.3 ou plus

Microsoft Word 95/98/2000
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RSSql

Le logiciel RSSql offre une liaison a base de transaction avec le
systeme de contrdle, qui lui permet de participer a I'entreprise en tant
que partenaire. En tant que partenaire, le systeme de contréle peut
apporter des solutions aux problemes des environnements complexes
de fabrication d’aujourd’hui.
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Utilisez le logiciel RSSql pour lier votre systeme de contréle de
processus a votre systeme de base de données locale ou d’entreprise.
Le logiciel RSSql accepte des liaisons simples d’enregistrement des
données ou des transactions bidirectionnelles sophistiquées pour une
véritable intégration au niveau de I'entreprise. Les données processeur
pointent vers des champs de tables de base de données ou des
arguments de procédure mémorisés a I'aide d’'une interface utilisateur
intuitive compréhensible pour les ingénieurs de controle et les
administrateurs de base de données. Les produits RSSql
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disponibles sont :

Référence

Description

9356-STDXXXX

Version standard RSSql — ol xxxx = limite de point

9356-PROXXXXx

Version professionnelle RSSql — ol xxxx = limite de point

Spécifications du systéme :

Description

Valeur

ordinateur personnel

Processeur Pentium compatible IBM

systéme d’exploitation

Windows NT version 4.0

RAM

32 Mo de RAM

espace disque dur

20 Mo d’espace libre sur le disque dur
(plus I’espace pour vos données)

autres exigences

Une carte Ethernet ou un dispositif (ou cable) de communications
Allen-Bradley peut s’avérer nécessaire, selon I'application




Remarques
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Rejoignez-nous sur : www.rockwellautomation.com

Quels que soient vos besains, dans le monde entier, Rockwell fédere un ensemble
de marques leaders en automatisation industrielle : Allen-Bradley et ses solutions
de contrdle, Reliance Electric et ses systemes de transmission de puissance, Dodge
et ses produits de transmission mécanique, ainsi que Rockwell Software et ses
logiciels. Rockwell Automation propose une approche unique et flexible pour aider
ses clients a obtenir un avantage concurrentiel certain, avec I'aide de milliers de
partenaires, distributeurs et intégrateurs systéme agréés a travers le monde.

Siege mondial : Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, WI 53204 USA, Tél. : (1) 414 382-2000, Fax : (1) 414 382-4444
Siége européen : Rockwell Automation, Avenue Hermann Debroux, 46,1160 Bruxelles, Belgique, Tél. : (32) 2 663 06 00, Fax : (32) 2 663 06 40
Belgique : Rockwell Automation, De Kleetlaan 2B, B-1831 Diegem, Tél. : (32) 2716 84 11, Fax : (32) 2 725 07 24

Allen-Bradley
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Canada : Rockwell Automation, 135 Dundas Street, Cambridge, Ontario, N1R 5X1, Tél. : (1) 519 623-1810, Fax : (1) 519 623 8330 Rk Rockwe“
France : Rockwell Automation, 36, avenue de I'Europe, 78941 Vélizy Cedex, Tél.: 33 (0)130 67 72 00, Fax : 33 (0)134 6532 33 -

Suisse : Rockwell Automation, Gewerbepark, CH-5508 Magenwil, Tél. - (41) 62 889 77 77, Fax: (41) 62 889 77 66 Automation
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