Guide de mise en route Allen-Bradley

Automates CompactLogix 5370 L1

Références 1769-L16ER-BB1B, 1769-L18ER-BB1B, 1769-L18ERM-BB1B

&
é
*
#
&
2
&
>

Rockwell
Allen-Bradiey - Rockwell Software  AUITOMmMation



Informations importantes destinées a l'utilisateur

Les équipements électroniques possédent des caractéristiques de fonctionnement différentes de celles des équipements
électromécaniques. La publication SGI-1.1« Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid

State Controls » (disponible aupres de votre agence commerciale Rockwell Automation®ou en ligne sur le site
http://www.rockwellautomation.com/literature/) décrit certaines de ces différences. En raison de ces différences et de la
diversité des utilisations des produits décrits dans le présent manuel, les personnes qui en sont responsables doivent s’assurer
de acceptabilité de chaque application.

La société Rockwell Automation, Inc. ne saurait en aucun cas étre tenue pour responsable ni étre redevable des dommages
indirects ou consécutifs a I'utilisation ou a 'application de cet équipement.

Les exemples et schémas contenus dans ce manuel sont présentés a titre indicatif seulement. En raison du nombre important
de variables et d'impératifs associés & chaque installation, la société Rockwell Automation, Inc. ne saurait étre tenue pour
responsable ni étre redevable des suites d’utilisation réelle basée sur les exemples et schémas présentés dans ce manuel.

La société Rockwell Automation, Inc. décline également toute responsabilité en mati¢re de propriété intellectuelle et
industrielle concernant les informations, circuits, équipements ou logiciels décrits dans ce manuel.

Toute reproduction totale ou partielle du présent manuel, sans autorisation écrite de Rockwell Automation, Inc. est
interdite.

Des remarques sont utilisées tout au long de ce manuel pour attirer votre attention sur les mesures de sécurité a prendre en
compte.

AVERTISSEMENT : actions ou situations susceptibles de provoquer une explosion en environnement dangereux et risquant
d’entrainer des blessures pouvant étre mortelles, des dégats matériels ou des pertes financiéres.

ATTENTION : actions ou situations risquant d'entrainer des blessures pouvant étre mortelles, des dégats matériels ou des
pertes financiéres. Les messages « Attention » vous aident a identifier un danger, a éviter ce danger et en discerner les
conséquences.

DANGER D’ELECTROCUTION : les étiquettes ci-contre, placées sur l'équipement ou a l'intérieur (un variateur ou un moteur,
par ex.), signalent la présence éventuelle de tensions électriques dangereuses.

RISQUE DE BROLURE : les étiquettes ci-contre, placées sur I'équipement ou a l'intérieur (un variateur ou un moteur, par ex.)
indiquent que certaines surfaces peuvent atteindre Ides températures particulierement dangereuses.

> BB

IMPORTANT  Informations particuliérement importantes dans le cadre de l'utilisation du produit.

Allen-Bradley, CompactLogix, ControlFLASH, FactoryTalk, FLEX, Integrated Architecture, Kinetix, Logix5000, PanelView, POINT I/O, PowerFlex, Rockwell Software, Rockwell Automation, RSLinx, RSLogix,
Stratix 6000, et TechConnect sont des marques commerciales de Rockwell Automation, Inc.

Les marques commerciales n'appartenant pas 4 Rockwell Automation sont la propri¢té de leurs sociétés respectives.


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/

Premieéres tdches

Suivez les étapes en fonction de votre matériel et de la configuration de votre réseau.

Préparation du matériel de I'automate
Compactlogix 5370 L1
Requis
Préparation de l'ordinateur et
. chargement du firmware de I'automate
Requis
Facultatif - ~ T~
— - \ -~ ~
— ~ —

Modules
POINT1/0™

Variateur Terminal

Kinetix® 350

Variateur
PowerFlex 70

Variateur

PowerFlex® 40 PanelView " Plus

2B

Pour des informations complémentaire sur I'utilisation de
chaque dispositif en option, voir le Tableau 1, page 11. |

Configuration du réseau

EtherNet/IP

{=>

page 45

Facultatif

Création d'un projet RSLogix 5000

Requis
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Premiéres taches

Raccordement du matériel

Ce guide de mise en route utilisé avec d’autres guides de mise en route complémentaires

répertoriés dans le Tableau 1, page 11, décrit un systéme de commande CompactLogix -
5370 L1 comme montré Figure 1.

Ordinateur

Topologie de réseau en étoile

Figure 1 - Automate CompactLogix 5370 L1 dans une topologie de réseau en étoile
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Premiéres taches

Exemple de disposition de panneau

L'exemple de disposition de panneau montre [orientation d'un exemple de syst¢éme de commande

CompactLogix 5370 L1 utilisant un réseau EtherNet/IP.

IMPORTANT  Le dessin ci-dessous est un exemple de disposition de panneau. La disposition spécifique des systemes de commande
CompactLogix 5370 L1 varie en fonction de I'application.

w DRTY 77 7
Terminal PanelView Plus
(2 2 2 | [O] 3]
L1L2 L3 E
s J £ =g
Filtre de - ke - C )
ligne ca. Module dlinterface = | Secno(rjmeura
LOAD de ligne commande externe
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L1L2 L3 E
[(F¥ ¥ % | (] Y O
DIRTY 4 Bouton-poussoir d'arrét d'urgence
[ CLEAN
=
Variateur PowerFlex 70 Variateur Kinetix 350
DIRTY Z
Switch Ethernet
=
Systéme CompactLogix Variateur Modules d’E/S distribuées
537011 PowerFlex 40 POINT 1/0
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Premiéres taches

Notes:
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Préface

Ce guide de mise en route décrit comment utiliser des automates CompactLogix 5370 L1 pour

installer un systeme de commande simple CompactLogix 5370 et exécuter une tiche avec un

module de sortie local 1734 POINT I/O. Ces exemples de programmation sont simples et

proposent des solutions faciles pour vérifier que les dispositifs fonctionnent et communiquent

correctement.

IMPORTANT  Un systéme de commande CompactLogix 5370 L1 typique inclut des taches non décrites dans ce document. D'autres
guides de mise en route décrivent ces taches en option. Par exemple, vous pouvez utiliser des variateurs PowerFlex 40
sur un réseau EtherNet/IP dans un systéme de commande CompactLogix 5370 L1.

Pour des informations complémentaires sur les composants en option que vous pouvez utiliser dans un systéme de
commande CompactLogix 5370 L1, ainsi qu'une liste de guides de mise en route décrivant I'utilisation de ces
composants, voir Sélection d'équipements en option a intégrer en page 11.

Les sujets suivants sont décrits dans ce guide de mise en route :

« Installation du matériel pour un systeme de commande de base CompactLogix 5370 L1

« Installation du logiciel requis pour le systeme de commande de base CompactLogix

5370 L1

« Installation et configuration d’un réseau EtherNet/IP

IMPORTANT

Vous n‘avez pas besoin d'installer ni de configurer un réseau EtherNet/IP pour réaliser les taches décrites dans
ce guide de mise en route. Cependant, avant de réaliser les taches décrites dans certaines des publications
répertoriées en page 11, vous devez d'abord installer un réseau EtherNet/IP.

Par exemple, le Chapitre 4 en page 51 décrit comment utiliser une logique a relais pour tester le module de
sortie 1734-0B4E. (e test est réalisé en utilisant un module de sortie dans un logement d'extension local dans
le systeme de commande CompactLogix 5370 L1 et ne nécessite pas |'utilisation d’un switch administrable
Stratix 6000 1783-EMSO8T parce qu'il peut étre effectué via une connexion USB sur 'automate.

Sivous utilisez des modules 1734 POINT 1/0 sur un réseau EtherNet/IP dans votre systéme de commande

CompactLogix 5370 L1, comme décrit dans « LogixSOOOTM Control Systems : POINT 1/0 over an EtherNet/IP
Network Quick Start », publication |ASIMP-Q5027, vous devez installer et configurer un réseau EtherNet/IP.

Effectuer toutes les taches décrites dans ce guide de mise en route vous aidera lorsque vous essaierez accomplir
les taches décrites dans d'autres guides de mise en route, telle que la publication IASIMP-QS027.

« Création d’un projet RSLogix 5000
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Préface

A propos des automates CompactLogix 5370 L1

Ces automates CompactLogix 5370 L1 sont disponibles :
e 1769-L16ER-BB1B
« 1769-L18ER-BB1B
e 1769-L18ERM-BB1B

Ces fonctionnalités sont disponibles sur les automates CompactLogix 5370 L1 :
« Alimentation embarquée non isolée, entrée 24 V c.c.
« Carte Secure Digital (SD) pour stockage en mémoire non volatile
» Connexions réseau :
— USB (port unique) ;

— Prise en charge du réseau EtherNet/IP — Option d’utiliser l'automate en topologies
anneau de niveau dispositif (device-level ring — DLR); linéaire et en ¢toile sur les réseaux

EtherNet/IP.
 Options de modules d’E/S :
— 16 points dentrée TOR 24 V c.c. embarqués ;
— 16 points de sorticTOR 24 V c.c. embarqués ;
— modules 1734 POINT I/O en tant que module d'extension locale ;

commande de modules d’E/S distribuées sur un réseau EtherNet/IP.

e Prise en charge de la commande d’axe intégrée sur un réseau EtherNet/IP avec I'automate
1769-L18ERM-BB1B uniquement. Pour de plus amples informations sur l'utilisation d'un
automate 1769-L18ERM-BB1B dans une application avec commande d’axe intégrée sur un

réseau EtherNet/IP,reportez-vous a I'’Annexe A, Présentation d’autres options d’application

en page 65.

Ce dessin présente un exemple de systeme de commande CompactLogix 5370 L1.

m
TSI
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Préface

Sélection d'équipements en option a intégrer

Ce tableau décrit les dispositifs supplémentaires en option et leur documentation connexe que

vous pourriez utiliser dans un syst¢tme de commande CompactLogix 5370 L1 sur un réseau

EtherNet/IP.

Vous pouvez visualiser ou télécharger les publications sur le site

http://www.rockwellautomation.com/literature/.

Table 1 - Dispositifs dans le systéme de commande Logix5000

Type de dispositif | Gammes de produits“)

Documentation connexe proposant des informations supplémentaires

E/S distribuées POINT1/0

Systemes de commande Logix5000 : connexion de modules POINT 1/0 sur un réseau
EtherNet/IP — Guide de mise en route, publication JASIMP-Q5027

Variateurs PowerFlex 40

Systemes de commande Logix5000 : connexion d’un variateur PowerFlex 40 sur un
réseau EtherNet/IP — Guide de mise en route, publication JASIMP-05029

Systemes de commande Logix5000 : connexion d’un variateur PowerFlex 70 sur un
réseau EtherNet/IP — Guide de mise en route, publication JASIMP-QS031

Ki

Systemes de commande Logix5000 : connexion de variateurs Kinetix 350 sur un
réseau EtherNet/IP — Guide de mise en route, publication JASIMP-Q5032

Terminaux IHM PanelView Plus

Systemes de commande Logix5000 : connexion d’un terminal PanelView Plus sur un
réseau EtherNet/IP — Guide de mise en route, publication JASIMP-Q5033

(1) Vous pouvez utiliser d'autres modules d'E/S, variateurs et terminaux IHM dans les systéemes de commande Logix5000. Ces gammes de produits sont utilisés a titre d'exemple.
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Préface

Logiciels requis

Tableau 2 indique le logiciel utilisé dans ce guide de mise en route. Les exigences spécifiques en
matiere de logiciel sont répertoriées au début de chaque chapitre.

Table 2 - Logiciel utilisé dans ce guide de mise en route

Logiciel Requis Version minimum

RSLogix 5000 Oui 20.00.00 ou ultérieure

RSLinx® Classic Oui 2.59.00 ou ultérieure

ControlFLASH " Oui Installé automatiquement avec le logiciel
RSLogix 5000

Nomenclature des pieces

Tableau 3 répertorie le matériel utilisé dans ce guide de mise en route. Les exigences de matériel
spécifique sont répertoriées au début de chaque chapitre.

Table 3 — Pieces utilisées dans ce guide de mise en route

Quantité | Référence Description

1ouplus - Rail DIN (acier, pas d’aluminium)

1 1769-L18ERM-BB18™" Automate CompactLogix 5370 L1

1 1606-XLDNET4 Alimentation a découpage standard

1 1734-0B4E Module de sortie a fusible électronique POINT 1/0 24 V c.c. 8 points
1 1783-EMS08T Switch administrable Ethernet Stratix 6000

1 1585J-M8PBJM-2 Cordon de raccordement Ethernet RJ45-a-RJ45

(1) Ceguide de mise en route utilise un automate 1769-L18ERM-BB1B. Vous pouvez également utiliser un automate 1769-L16ER-BB1B ou 1769-L18ER-BB1B au lieu d'un automate 1769-L18ERM-BB1B pour
réaliser les taches décrites dans ce guide de mise en route.
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Préface

Documentations connexes

Ces documents contiennent des informations supplémentaires concernant des produits

apparentés Rockwell Automation.

Table 4 — Documentations connexes

Documentation

Description

CompactLogix 5370 Controllers User Manual,
publication 1769-UM021

Décrit comment concevoir, installer, exploiter et dépanner un systeme de commande
CompactLogix 5370.

Systemes de commande Logix5000 : connexion
de modules POINT 1/0 sur un réseau EtherNet/
IP — Guide de mise en route, publication
[ASIMP-QS027

Décrit les étapes de base requises pour inclure des modules POINT I/0 distribués sur un
réseau EtherNet/IP dans un systéme de commande Logix5000, y compris les aspects
matériel, firmware et logiciel.

Systeme de commande Logix5000 : connexion
d’un variateur PowerFlex 40 sur un réseau
EtherNet/IP — Guide de mise en route,
publication |ASIMP-05029

Décrit les étapes de base requises pour inclure des variateurs PowerFlex 40 sur un
réseau EtherNet/IP dans un systeme de commande Logix5000, y compris les aspects
matériel, firmware et logiciel.

Systeme de commande Logix5000 : connexion
d’un variateur PowerFlex 70 sur un réseau
EtherNet/IP — Guide de mise en route,
publication |ASIMP-QS031

Décrit les étapes de base requises pour inclure des variateurs PowerFlex 70 sur un
réseau EtherNet/IP dans un systéme de commande Logix5000, y compris les aspects
matériel, firmware et logiciel.

Systeme de commande Logix5000 : connexion
de variateurs Kinetix 350 sur un réseau
EtherNet/IP — Guide de mise en route,
publication [ASIMP-Q5032

Décrit les étapes de base requises pour inclure des servovariateurs mono-axe
Kinetix 350 sur un réseau EtherNet/IP dans un systéme de commande Logix5000, y
compris les aspects matériel, firmware et logiciel.

Systeme de commande Logix5000 : connexion
d’un terminal PanelView Plus Terminal sur un

réseau EtherNet/IP — Guide de mise en route,

publication |ASIMP-QS033

Décrit les étapes de base requises pour inclure des terminaux PanelView Plus sur un
réseau EtherNet/IP dans un systéme de commande Logix5000, y compris les aspects
matériel, firmware et logiciel.

ControlFLASH Firmware Upgrade Kit,
publication 1756-Q05105

Présente en détail l'installation du logiciel ControlFLASH et I'exécution des mises a
niveau de firmware.

EtherNet/IP Modules in Logix5000 Control
Systems, publication ENET-UMO001

Présente en détail l'installation, la configuration et I'exploitation des modules
EtherNet/IP.

Ethernet Design Considerations Reference
Manual, publication ENET-RM002

Présente un apercu des réseaux EtherNet/IP, fournit une description des composants
d'infrastructure, des fonctions, du protocole Ethernet et indique comment prévoir la
performance du systéme.

EtherNet/IP Media Planning and Installation
Manual, ODVA publication

(liquez ici pour accéder a la publication.

Décrit comment concevoir et installer un réseau EtherNet/IP

EtherNet/IP Embedded Switch Technology
Application Guide, publication ENET-AP0Q5

Décrit comment installer, configurer et maintenir des topologies linéaire et en anneau
de niveau dispositif (DLR) sur un réseau EtherNet/IP.
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Table 4 — Documentations connexes

Documentation

Description

Integrated Architecture and CIP Sync
Configuration Application Technique,
publication |A-AT003

Présente la technologie CIP Sync et explique comment synchroniser les horloges au
sein du systeme Architecture Intégrée™ de Rockwell Automation.

(IP Motion Configuration and Startup User
Manual, publication MOTION-UMO003

Présente les taches élémentaires permettant de comprendre facilement et rapidement
comment créer une solution de commande d'axe intégrée sur un réseau EtherNet/IP.

Kinetix 350 Single-axis EtherNet/IP Servo Drive
User Manual, publication 2097-UM002

Explique comment installer, utiliser et dépanner des variateurs Kinetix 350.

PowerFlex 755 Drive Embedded EtherNet/IP
Adapter User Manual, publication
750C0M-UM001

Explique comment installer, utiliser et dépanner des variateurs PowerFlex 755.

Kinetix 6200 and Kinetix 6500 Modular Multi-
axis Servo Drives User Manual, publication
2094-UM002

Explique comment installer, utiliser et dépanner des variateurs Kinetix 6200 et 6500.

Logix5000 Controllers Common Procedures
Programming Manual, publication
1756-PM001

Explique comment créer et modifier un programme, comment configurer des modules
et communiquer avec eux.

Tech Note 25276 — RSWho shows “Comm Error
—01E00204" disponible a I'adresse suivante :

http://www.rockwellautomation.com/
knowledgebase/

Fournit une description des boites de dialogue d'erreur de communication courantes et
de leur solution.

Uploading an EDS File From a Drive, article de
la base de connaissances ID 20539,
http://www.rockwellautomation.com/

knowledgebase/

Présente le transfert de fichiers EDS a partir de variateurs.

Logix5000 Controllers Common Procedures
Programming Manual, publication
1756-PM001

Fournit des détails sur la création et I'édition d’un programme, la communication avec
des modules et la configuration des modules.

Publication Industrial Automation Wiring and
Grounding Guidelines, 1770-4.1

Fournit des informations générales pour installer un systéme industriel Rockwell
Automation.

Site Internet Product Certifications,
http://www.ab.com

Fournit des déclarations de conformité, des certificats, et d'autres précisions sur les
certifications.

Vous pouvez consulter ou télécharger les publications sur http://www.rockwellautomation.com/

literature/. Pour obtenir des exemplaires imprimés des documentations techniques, contactez

votre distributeur local Allen-Bradley® ou votre ingénieur commercial Rockwell Automation.
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Chapitre 1

Préparation du matériel de I'automate CompactLogix 5370 L1

Ce chapitre indique comment installer le matériel nécessaire pour votre systeme de commande
CompactLogix 5370 L1. Dans ce chapitre, vous apprendrez comment accomplir les tiches
suivantes :

o Installation d’un réseau EtherNet/IP

Installation de la carte Secure Digital (SD)
Montage de l'automate 1769-L18ERM-BB1B
Installation du module d’extension local

Branchement de I'alimentation sur 'automate 1769-L1SERM-BB1B

Etablissement des connexions réseau

Matériel nécessaire

Le Tableau S répertorie les composants matériel utilisés dans ce chapitre.

Tableau 5 — Composants matériels utilisés dans ce guide de mise en route

Quantité | Référence Description

1ouplus - Rail DIN (acier, pas d’aluminium)

1 1769-L18ERM-BB 18" Automate CompactLogix 5370 L1

1 1606-XLDNET4 Alimentation a découpage standard

1 1734-0B4E Module de sortie a fusible électronique POINT 1/0 24 V c.c. 8 points
1 1783-EMS08T Switch administrable Ethernet Stratix 6000

1 1585J-M8PBJM-2 Cordon de raccordement Ethernet RJ45-a-RJ45

(1) Ce guide de mise en route utilise un automate 1769-L18ERM-BB1B. Vous pouvez également utiliser un automate 1769-L16ER-BB1B ou 1769-L18ER-BB1B au lieu d’un automate 1769-L18ERM-BB1B pour
réaliser les taches décrites dans ce guide de mise en route.
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Etapes a suivre

16

Installation du réseau

EtherNet/IP —

Facultatif

Installation de la
carte Secure

Digital

Montage de
|'automage

Installation du
module
d'extension local

Branchement de
I'alimentation sur
|'automate

Etablissement des
connexions réseau

page17

page 18

page 20

page 21

page 23

page 26
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Installation du réseau EtherNet/IP - Facultatif

Vous n’avez pas besoin d’installer ou de configurer un réseau EtherNet/IP pour réaliser les tAches

décrites dans ce guide de mise en route. Vous pouvez réaliser ces tiches via une connexion USB

sur I'automate CompactLogix 5370 L1.

Sivous prévoyez d'utiliser d’autres dispositifs sur un réseau EtherNet/IP, tels que ceux décrits
dans certaines publications répertoriées dans le Tableau 1. page 11, il est peut-étre avantageux
d’installer le réseau EtherNet/IP ici. Ceci vous permettra de connecter un automate

CompactLogix 5370 L1 via un port Ethernet sur l'automate.

CONSEIL

(e guide de mise en route décrit I'utilisation d’une alimentation a découpage standard 1606-XLDNET4 pour alimenter
I'alimentation embarquée de I'automate CompactLogix 5370 L1. Si vous choisissez d'installer un réseau EtherNet/IP,
vous pouvez utiliser la méme alimentation pour alimenter le switch du réseau.

IMPORTANT

La rédaction de ce guide de mise en route repose sur I'hypothése que vous avez préalablement installé un réseau
EtherNet/IP avant de poursuivre et que ce réseau comprend un switch administrable Ethernet Stratix 6000 1783-
EMSO8T.

Pour des informations concernant I'installation d’un réseau EtherNet/IP, reportez-vous aux

publications répertoriées dans le tableau suivant.

Réseau Titre de la publication Référence de la publication
EtherNet/IP EtherNet/IP Media Planning and Installation Manual Publication congue et publiée par 'ODVA
(liquez ici pour accéder a la publication.
Ethernet Design Considerations Reference Manual ENET-RM002
Stratix 6000 Ethernet Managed Switches Installation Instructions 1783-IN004
Stratix 6000 Ethernet Managed Switch User Manual 1783-UM001
IMPORTANT Si vous connectez tous les équipements, y compris 'ordinateur, via un switch Ethernet, vous pouvez créer un réseau

isolé. Ce chapitre présume que vous utilisez un réseau isolé. Si ce n'est pas le cas, prenez contact avec votre
administrateur réseau afin d'obtenir des adresses IP.
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Installation de la carte Secure Digital

La carte SD fournit une mémoire de stockage non volatile pour 'automate CompactLogix 5370
L1. Il est possible de stocker les projets RSLogix 5000 sur une carte SD ou de charger un projet
RSLogix 5000 a partir d’'une carte SD.

Les cartes SD suivantes sont disponibles avec votre automate CompactLogix 5370 L1.
 Carte 1784-SD1 - 1 Go de mémoire
 Carte 1784-SD2 - 2 Go de mémoire

Les automates CompactLogix 5370 L1 sont livrés au départ usine avec la carte SD 1784-SD1
installée.

Effectuez cette procédure pour réinstaller une carte SD qui a été précédemment retirée de
'automate ou pour installer une nouvelle carte SD dans 'automate.

AVERTISSEMENT : lorsque vous insérez ou retirez la carte SD avec le systeme sous tension, un arc électrique peut se
produire. Cela pourrait provoquer une explosion en cas d'installations dans des environnements dangereux.

Assurez-vous que I'alimentation est coupée ou que la zone n'est pas dangereuse avant de continuer.

1. Vérifiez que la carte SD est verrouillée ou déverrouillée selon vos préférences.

Prenez en compte les élements

suivants lorsque vous décidez de J
verrouiller la carte avant Déverrouillée Verrouillée

linstallation:

e Sila carte est déverrouillée,
'automate peut y accéder pour
écrire ou lire des données.

« Sila carte est verrouillée, 'automate peut seulement y accéder en lecture.
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2. Ouvrez le cache de la carte SD.

3. Insérez la carte SD dans son
logement.

Il existe un seul sens d’insertion de
la carte SD. L'angle biseauté doit
étre sur le dessus. Un logo
d’orientation est imprimé sur la

carte.
Si vous ressentez une résistance a I'insertion de la carte SD, retirez-la et changez de sens.
4. Insérez doucement la carte jusqu’a percevoir un clic.

S. Fermez le cache de la carte SD.
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Montage de I'automage
Effectuez ces étapes pour monter I'automate.

1. Sortez les languettes de
verrouillage.

2. Faites coulisser 'automate sur le
rail DIN pour le mettre en place et

engagez les languettes de

verrouillage. g %
[
3. Assurez-vous que le capot de — —
protection sur la droite de [ ;
l'automate est retiré. @l
=T

Le capot de protection doit étre
retiré afin d’installer un module
d’extension local tel que décrit a partir de la page 21.
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Installation du module d’extension local

Ce guide de mise en route utilise un module de sortie POINT 1/O 1734-OB4E dans un

logement de module d’extension local. Réalisez ces étapes pour installer le module de sortie.

1. Assurez-vous que la vis de verrouillage du rail DIN dans l'embase de montage, par exemple,
I'embase de montage 1734-TB se trouve en position verticale.

2.

Alignez les guides de I'embase de
montage sur les guides a droite de
'automate et repoussez-le jusqu’a
ce quil soit en place sur le rail

DIN.

Utilisez un petit tournevis a lame
plate pour faire tourner la vis de
verrouillage du rail DIN en
position horizontale, en
verrouillant Iembase de montage
en place.

Réglez la position du sélecteur
dans I'embase de montage avant

d’installer le module 1734-OB4E.

Cette exemple illustre la
position 1.

Assurez-vous que la position du
sélecteur du module correspond a
la position utilisée sur I'embase de
montage.
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10. Connectez un cache de

22

6. Insérez le module dans 'embase de
montage et appuyez pour le fixer.

7. Insérez lextrémité du RTB a
lopposé du levier dans I'embase.

La section incurvée de lextrémité
lui permet de sengager dans
Iembase de montage.

8. Faites pivoter le bornier dans
lembase de montage afin de le
verrouiller en place.

9. Rabattez la poignée du RTB

correctement sur le module.

terminaison 2 la droite du module.
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Branchement de I'alimentation sur I'automate

Ce guide de mise en route utilise une alimentation 4 découpage standard 1606-XLDNET4 pour
alimenter 'automate CompactLogix 5370 L1.

IMPORTANT  Cette section indique comment cabler 'alimentation de I'automate. Notez que 'automate est mis a la terre grace a sa
connexion sur le rail DIN.

Effectuez ces étapes pour connecter 'alimentation sur l'automate CompactLogix 5370 L1.
1. Connexion d’'une alimentation externe au switch.

a. Vérifiez que l'alimentation n'est Vue de dessous du switch

pas sous tension.

b. Branchez la borne positive
(24 V c.c. nominal) de
I'alimentation sur la borne | | |@} @l Gil

positive du switch.

c. Branchez la borne commune Borne négative c.c. Borne posirive c.c.
(0 V c.c. nominal) de
I'alimentation sur la borne
négative du switch.

2. Vérifiez que l'alimentation est bien
réglée sur la position source de

tension 115V c.a. comme indiqué.

IMPORTANT  Ces étapes décrivent comment
alimenter I'automate en
utilisant le réglage sur 115 V.

Si vous connectez une source
d‘alimentation de 230V a
I'alimentation a découpage
standard 1606-XLDNET4, réglez
I'alimentation sur la position
230V.

3. Montez I'alimentation sur le rail DIN.
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4. Vérifiez que le cAble d’arrivée d’alimentation que vous utilisez pour connecter I'alimentation

n'est pas sous tension.

5. Branchez larrivée d’alimentation

Input
AC 100-120/200-240V

NL®

-

sur I'alimentation en utilisant les

bornes ci-dessous :

« N (neutre) Y T
L (phase) T

. @ (terre)

6. Connectez un fil 4 la borne positive
24V c.c. en haut de l'alimentation.

a3
]

Allen-Bradiey

7. Dévissez les vis en haut et en bas du = =
connecteur amovible afin de le

déverouiller de 'automate.

P Address:

ENET Address 00.00BC2E69F6

A

EXPLOSION HAZARD-

)|
]

3

@

Q

(
Vis du haut et du bas <m

I/mEE
D

;

S
Lt

| ¥ <™
HO-HS- MO

¢
¢

8. Retirez le connecteur amovible de
'automate CompactLogix 5370 L1.
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9.

10.

11.

12.

13.

14.

Utilisez un petit tournevis pour
ouvrir la borne supérieure sur le

connecteur amovible.

Insérez le fil connecté sur la borne

positive 24 V c.c. de 'alimentation
externe, dans la borne positive

V c.c sur le connecteur amovible et
resserrez fermement la borne pour

verrouiller le cable en place.

Connectez un fil sur la borne
négative 24 V c.c. de 'alimentation.

Connectez 'autre extrémité du fil a
la borne négative V c.c sur le
connecteur amovible en répétant ces
¢tapes 9 et 10.

Enfichez le connecteur amovible sur 'automate.

Resserrez les vis pour fixer le

WARNINC

connecteur amovible en place.

IMPORTANT  Pour réaliser les taches de ce quide de
mise en route, vous devez cabler oo
uniquement les bornes positives et
négatives V c.c. sur I'alimentation
embarquée de I'automate
CompactLogix 5370 L1.

[l vous faut utiliser seulement les
bornes (G, FP+, et FP- commeiil
convient lorsque vous connectez un
dispositif sur I'automate.
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Ce dessin montre l'alimentation a
découpage standard 1606-
XLDNET4 connectée a 'automate - U

CompactLogix 5370 L1. [
1606-XL

15. Mettez 'alimentation sous tension. 6
g

L"i 3'm>Lmng 2000
L P |

Etablissement des connexions réseau

Vous pouvez effectuer ces connexions vers un automate CompactLogix 5370 L1 :

o Etablissement d'une connexion USB

o Etablissement de connexions réseau EtherNet/IP

IMPORTANT  Cette section présente les deux méthodes de connexion de votre ordinateur sur votre automate CompactLogix 5370 L1.
La rédaction de ce guide de mise en route repose sur I'hypothése que vous avez installé préalablement un réseau
EtherNet/IP.

Etablissement d’'une connexion USB

L'automate possede un port USB qui utilise une prise de type B. Ce port est compatible USB 2.0
et autorise des débits de 12 Mbits/s.

Utilisez un cable USB pour brancher votre ordinateur sur le port USB. Cette connexion permet
de mettre 4 niveau le firmware et de charger des programmes sur I'automate directement a partir
de votre ordinateur.

ATTENTION : le port USB est prévu uniquement pour une programmation locale temporaire et n'est pas congu pour
une connexion permanente.

Le cable USB ne doit pas excéder 3,0 m (9,84 ft) et ne doit pas contenir de concentrateurs.

A AVERTISSEMENT : n'utilisez pas le port USB dans les environnements dangereux.
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Effectuez ces étapes pour connecter votre automate via un cible USB.
1. Branchez une extrémité de votre cible USB sur votre automate CompactLogix 5370 L1.

2. Branchez lautre extrémité de votre
cable USB sur votre ordinateur.

Etablissement de connexions réseau EtherNet/IP

Cette section suppose que vous avez préalablement installé un réseau EtherNet/IP comme décrit
en page 17 et que le réseau comprend un switch administrable Ethernet Stratix 6000 1783-
EMSOST.

1. Branchez un cible Ethernet
(direct) 1585]-M4TBJM-1 sur le
port du switch Stratix 6000.

2. Branchez l'autre extrémité du cible

Ethernet sur 'un des ports
Ethernet en bas de I'automate.
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Attribuer une adresse IP
Une fois que vous avez connecté lautomate CompactLogix 5370 L1 au réseau EtherNet/IP, vous

devez lui attribuer une adresse IP unique. Pour plus d’informations sur établissement de I'adresse

IP de réseau pour votre automate, reportez-vous au Chapitre 3, Configuration du réseau
EtherNet/IP en page 45.

Documentations connexes

Pour de plus amples informations susceptibles de vous aider lors de la préparation du matériel de

lautomate CompactLogix 5370 L1, voir page 13.
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Chapitre 2

Préparation de l'ordinateur et chargement du firmware de
I'automate

Ce chapitre détaille les procédures de préparation de votre ordinateur et de chargement du
firmware sur 'automate qui vous serviront ensuite a accomplir les tAches des chapitres suivants.

Dans ce chapitre, vous apprendrez comment accomplir les tAches suivantes :
Installation des logiciels RSLogix 5000 et RSLinx Classic
Contfiguration d’'un driver EtherNet/IP dans le logiciel RSLinx Classic

Définition de l'adresse IP pour l'ordinateur

Chargement du firmware sur lautomate

Avant de commencer
Vous devez avoir accompli ces tiches avant d’utiliser ce chapitre.

« Vérifiez que votre ordinateur dispose de la configuration requise pour I'installation et

l'utilisation des logiciels répertoriés dans le Tableau 2. page 12.

e Les tiches décrites dans le Chapitre 1, Préparation du matériel de 'automate CompactLogix

5370 L1 en page 15, notamment :

Installation du réseau EtherNet/IP — Téche facultative puisque vous pouvez utiliser une
connexion avec cible USB

Installation de 'automate et du module d’extension local

Branchement de I'alimentation de 'automate

Etablissement des connexions réseau
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Matériel nécessaire

Le Tableau 6 répertorie les composants que vous allez utiliser dans ce chapitre.

Tableau 6 — Composants nécessaires pour préparer l'ordinateur

Composant

Description

Logiciel RSLogix 5000

Logiciel servant a créer un projet utilisé par I'automate CompactLogix 5370 L1 dans votre
application.

Vous devez utiliser le logiciel RSLogix 5000, version 20.00.00 ou ultérieure avec les automates
CompactLogix 5370 L1.

Logiciel RSLinx Classic

Serveur de communication prenant en charge plusieurs applications logicielles simultanément et
établissant les communications entre les équipements sur une multitude de réseaux industriels
Rockwell Automation différents.

Vous devez utiliser le logiciel RSLinx Classic, version 2.59.00 ou ultérieure, avec les automates
CompactLogix 5370 L1. Ce logiciel est installé automatiquement avec le logiciel RSLogix 5000,
version 20.00.00.

Adresse IP

Un numéro sous la forme xxx.xxx.xxx.xxx ou chaque portion xxx correspond a un nombre compris
entre 000 et 254.

L'adresse IP identifie de maniére univoque I'automate sur le réseau EtherNet/IP.

Masque de sous-réseau

Extension de |'adresse IP permettant a un site demployer un ID de réseau unique pour plusieurs
réseaux physiques.

Si vous modifiez le masque de sous-réseau d’un automate configuré, il faut couper et remettre
I'automate sous tension pour que la modification prenne effet.

ControlFLASH Logiciel servant a mettre a jour le firmware sur certains produits Rockwell Automation dans une
application d'automate CompactLogix 5370 L1.
(e logiciel est installé automatiquement avec le logiciel RSLogix 5000.
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Etapes a suivre

[RSLogix 5000 Setup.

Welcome to the RSLogix 5000 Setup Wizard

Installation des
logiciels RSLogix 5000

et RSLinx Classic
a0e 32
Configuration d'un driver T,
EtherNet/IP dans le logiciel e
RSLinx Classic e
page 37
Définition de 'adresse
IP pour l'ordinateur
page 39
Chargement du
firmware de l'automate
page 41 o ot | |

Installation de logiciels
complémentaires en

option age 44
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Installation des logiciels RSLogix 5000 et RSLinx Classic

Avec le logiciel RSLogix 5000, version 20.00.00, I'installation du logiciel est configurée pour que
le logiciel RSLinx Classic, version 2.59.00 ou ultérieure soit automatiquement installé apres

installation complete du logiciel RSLogix 5000.

Loption d’installation automatique est activée par défaut. Vous pouvez modifier les réglages et
installer le logiciel RSLinx Classic séparément. Nous vous recommandons d’utiliser les réglages
par défaut et d’installer automatiquement le logiciel RSLinx Classic.

Ce guide de mise en route décrit les tiches que vous devez accomplir lorsque vous utilisez les
options d’installation par défaut.

Effectuez ces étapes pour installer le logiciel RSLogix 5000.
1. Démarrez I'installation du logiciel RSLogix 5000.

Vous pouvez installer le logiciel 4 partir d'un DVD ou apres avoir téléchargé un fichier
exécutable.

2. Sélectionnez votre langue et

Cllql.ICZ sur COHtlnllC (Contlnuer). Welcome to the RSLogix 5000 Setup Wizard.

( Continue I ) Cancel
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3. Acceptez les produits logiciels par

défaut pour I'installation et cliquez
sur Next (suivant).

4. Saisissez les informations

pertinentes pour votre installation
et cliquez sur Next (Suivant).

S. Lisez attentivement le contrat de

licence.

6. Cliquez sur « I accept the terms in

the license agreement » (Jaccepte
les termes du contrat de licence),
puis sur Next (Suivant).

i RSLogix 5000 Setup ¥20.00 (CPR 9 5R 5)

Rockwell Software Common Setup
RSLogix 5000 V20.00 (CPR 9 SR 5)

Configuring Products: Please select software products to install

RSLink Classic

# Rockwell Software Common Ik Activation Manager FiSLagix 5000 Yersions:
000 2000 (CPR 95R 5] English
Kits - turailatle for nstallation

View Release Motes for Selected Product

Hard dive space required to instalk
RSLogix 5000
Al selected products

Rockwell Software Common
Step 1 of 4 - Praduct Selection

Evplore CD Contents

1060.1MB
1308 5MB

I =8

Rockwell Software Common Setup
RSLogix 5000 V20.00 (CPR 9 SR 5)

i RSLogix 5000 Setup ¥20.00 (CPR 9 SR 5)

Configuring Products:

% Rockwell Software Compfon

Rockwell Software Common
Step 2 of 4 - Customer Information

[LL1]}

Please enter the following information

User Name:

IankweHAummahun

Organization:

IF(nt:kweHAummahun

Serial Number.

1234567850

Esxplore CD Contents

Configuring Products:

# Rockwell Software Common

Rockwell Software Common
Step 3 of 4 - License Agreement

Explore CO Contents

. RSLogix 5000 Setup ¥20.00 (CPR 9.SR 5)

Rockwell Software Common Setup 1 (

RSLogix 5000 V20.00 (CPR 9 SR 5)

Please read the following license agreement carefully

END-USER LICENSE AGREEMENT (Rev 11/2009) =

IMPORTANT—READ THIS AGREEMENT CAREFULLY: This End-User
License Agreement ['EULAY is a legal contract between you (either an
individual or a single entity) ('Vou or Licensee) and Rockwell Automation,
Inc. ("Rockwell Autormation”) for the software product or products that
Rockwell Automation licenses to You, which includes computer software and
may include associated media ['Software”). Rockwell Automation may also
license to You printed materials, and “online” or electronic documentation
("Documentation”. An amendment or addendum to this EULA may
accompany the Software. ROCKWELL AUTOMATION IS WILLING TO
LICENSE THE SOFTWARE AND DOCUMENTATION TO YOU ONLY ON
THE CONDITION THAT YOU ACCEPT ALL OF THE TERMS AND
CONDITIONS IN THIS AGREEMENT. YOU ACCEPT AND AGREE TO BE

W TOE TENC LA DV IMCTALL INE camanc nn

()i aceept the (eims inthe ficense agreement
m o6 agieement

<Bk Hest [, noel
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7. Cliquez sur Next (Suivant) pour
installer les fichiers de programme
dans le dossier par défaut.

8. Cliquez sur Next (Suivant) pour
installer le logiciel d’activation.

i RSLogix 5000 Setup ¥20.00 (CPR 9 5R 5)

Configuring Products:

# Rockwell Software Common

Rockwell Software Common
Step 4 of 4 - Install Location

Explore CO Contents

Rockwell Software Common Setup
RSLogix 5000 V20.00 (CPR 9 SR 5)

Select location where all products will be installed
C:AProgram Files\Rlackwell Saftware

ancel

e JRl ]

Activation Software Setup
RSLogix 5000 V20.00 (CPR 9 SR 5)

i RSLogix 5000 Setup ¥20.00 (CPR 9 SR 5)

Configuring Products:
/ Riockwell Software Common

# Activation Software

Select activation software to install:

I¥ FactoryTalk Activaiion Manager v350 (CPF 9 57 5)
Upgrades installed copy of ¥3.30.00.0148

Select this option if this computer will use a local activation or will connect to an activation
server to obtain a license:

9. Cliquez sur les fonctionnalités a
installer (nous vous recommandons
d’effectuer l'installation type), puis
sur Next (Suivant).

34

Activation Software

Step 1 of 1- Activation Software

Explore CD Contents

& RSLogix 5000 Setup ¥20.00 (CPR 9 SR 5)

RSLogix 5000 Setup

RSLogix 5000 V20.00 (CPR 9 SR 5)

Select one or more features to install

Configuring Products:

+ Rockwell Software Comman

 Aetivation Software

% RSLogix 5000

@
RSLogix 5000 Module Profiles
R5Logix 5000 Oniine Books
FiSLogix 5000 Stan Page Media

Descriptior:

Fi5 Logis 5000 Industiial Programming Software for
Microsoit® windows &

View Release Notes for Selected Product

Hard diive space required to instal
RiSLogix 5000 v20.00 (CPR 9 5R 5) Englsh
Al selected praducts

RSLogix 5000
Step 1 of 4 - Feature Selection

209.4MB
1308 5ME

Explore CO Contents

<€ack Newt o[ Yomes
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10. Sélectionnez les outils
RSLogix 5000 et les fichiers
optionnels & installer et cliquez sur
Next (Suivant).

Vous n’avez besoin d’aucun des
outils et fichiers RSLogix 5000 en
option aux fins d’utilisation de ce
guide de mise en route.

11. Cliquez sur Next (Suivant) pour
installer les kits firmware.

Nous vous recommandons d’utiliser
le kit firmware type.

12. Sélectionnez les fonctionnalités du
logiciel RSLinx Classic, version
2.59.00 a installer et cliquez sur
Next (Suivant).

Nous vous recommandons d’utiliser
le jeu de fonctionnalités classiques

du logiciel RSLinx Classic.

RSLogix 5000 Setup

RSLogix 5000 V20.00 (CPR 9 SR 5)

Configuring Products: Select optional RS Logix 5000 tools and files to install

Optional Settings ~| Description
[] Enable Source Pratection
[] Disable Source Protection

[] Optianal Taols and Files

[] Combination Generatar Control Module i

[] Clearkeeper v1.0

[C] DevicaNet Hode Commissioning Tool 1

[ Logk CPU Secuty Taol w30

[] Logix5000 Clock Update Tool v2.4.2

[] Logi5000 Task Monitor Tool v2.4.1

[] FiSLogi 5000 Campare Tool v3.20

[] RiSLogix 5000 DeviceNet Tag Gensratoi

[] RiSLogi 5000 Data Preserved Downloac

[ RSLogi: 5000 [ECE1131-3 Translation T
Ty amelate PRSI 30 Tai 1 de
4 »

Hard drive space required ta instal

+ Rockwel Software Common

< Activation Software

% RSLogix 5000

RSLagix 5000
Step 3 of 4 - Optional Tooks and Files
NNNNNNNNENNNENER

Al selected products 1412.0MB

Explore CD Contents

< (' Nextrzﬂlance\ |
D

18 RSLogix 5000 Setup ¥20.00 (CPR 9 SR 5)

Firmware Kits Setup
RSLogix 5000 V20.00 (CPR 9 SR 5)

feal F
Configuring Products: Select ane, res to install

+ Rockwel Software Common

Alltypical program features will be instaled ‘

+ Activation Software " Custom

+ R&Logix 5000 Deseription:

20 Controller/Motion Firmware Kit Installs CantrolFlash Firmware Kits For

# Firmware Kits.
ControllerMation Modules

Wiew Release Notes for Selected Product
Hard drive space required to install

Cantraller/Motion Firmware 100 2M8

Al selected products 1412.0MB

Firmware Kits

Step 1 of 1- Feature Selection

Explore CO Conterts

1 RSLogix 5000 Setup ¥20.00 (CPR 9 SR 5)

RSLinx Setup
RSLogix 5000 ¥20.00 (CPR 9 SR 5)

Configuring Products

Select ong, es to install

Alltypical program features will be instaled ‘

+ Rockwell Software Commen

¥ Activation Software:

+ RSLogix 5000 Description:

+ Firmware Kits

Online Help
Elechioric Data Sheets
Standard Hardwate Group
- 1747 Modules
~[7] 1756 [ControlLogis] Modules
1769 Modules
1771 Modues
EtherNelP Base Hardware
Stand Alone [anNetwarked) Pr
[7] Point Modules

Hard drive space required to instalt
RSLink FiSLinx Classic v2.59 CPR 3 SR 5 Englsh £7.0MB
Allselected procuicts 1412.0M8

# RSLinx

1 View Release Notes for Selected Product

Step 1 of 1 - Feature Selection

Explore CD Contents

< E( IME‘ﬁlncel |
N ___”
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13. Cliquez sur Install (installer) pour
commencer l'installation.

Une fois 'installation terminée, un
message vous demande d’activer le
logiciel.

14. Sélectionnez votre méthode
d’activation préférée et cliquez sur

Finish (Terminer).

Pour de plus amples informations
sur les activations, notamment les
types d’activation et les méthodes
d’installation, consultez les
éléments suivants :

. FactoryTalk® Activations
Frequently Asked Questions,
publication FTALK-FAQ17.

1% RSLogix 5000 Setup ¥20.00 (CPR 9 SR 5)

Rockwell Software Setup

RSLogix 5000 V20.00 (CPR 9 SR 5)

Configuration Summary: Click install to begin the installation of:

< Rockwell Software Cammon Prerequisite Software:

Description:

InstallShield Installation Engine v10.50.0125
Adobe Acrobat Reader v10.0.1
Audobe Flash Player v11.0

Rockwell Software:
FactonTalk A

< Activation Software
RS Logis 5000

< Firmware Kits

< RsLin no
RS L Classic +2 58 CPR 3 SR 5 Engiish

RSLogi 5000 420,00 (CPR 3 SR §] Englsh
RSLogi 5000 Oniin Books

RSLogi 5000 Start Page Media

/20 ControlleMofion Firmware Kit

« Computer Environment

+ Uparades installed copy of +3.30.00 0148

Hard drive space required ta instal
FactonyT alk Activation Manager v2.50 (CPR 9 SR 5]

All selected products

GO.EME
1412048

Explore CO Contents

<(| lnsla\lh‘ance\ |
N -

& RSLogix 5000 Setup ¥20.00 (CPR 9 SR 5)

Rockwell Software Setup

RSLogix 5000 V20.00 (CPR 9 SR 5)

Installation Summary: RSLagix 5000 Setup Complete

¥ Hchivate products using:
 Master Disk
 FactaryTak Activation

/ Prereqisies
 FactoryT ak Activation Manager v350
/ RSLagix 5000 Mation Database v20.00
/ RSLinx Classic v2.53 CPR 9 SR 5 Eng
+ RSLogix 5000 w2000 (CPR 95A 5 Er
+/ RSLogix 5000 Onine Books

+ RSLogix 5000 Statt Page Media

+/ V20 Conholler/Motion Fimuware Kit

Explore CD Contents

ook (| Fnish hm |
N -

—

« Site Internet d’activation de logiciels de I'Assistance technique Rockwell Automation

hetp://www.rockwellautomation.com/support/activations.html

Le processus d’installation du logiciel RSLogix 5000 est terminé.
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Installation automatique du logiciel ControlFLASH
Le logiciel ControlFLASH sert & mettre 4 niveau la révision du firmware d’un automate
CompactLogix 5370 L1. Ce logiciel est installé automatiquement lors de I'installation du logiciel

RSLogix 5000.

Pour de plus amples informations concernant le chargement du firmware sur votre automate,

reportez-vous a la section Chargement du firmware de l'automate en page 41.

Configuration d'un driver EtherNet/IP dans le logiciel RSLinx Classic

1. Lancez le logiciel RSLinx Classic.

2, Documents b

E} Settings

- Seatch v
@) Help and Support

7 Run..

@ hut Dawn...

FactoryTalk Admiristration Console

2. Dans le menu déroulant

@ RSLinx Classic Gateway
File Edit ‘“iew | Communications Station DDEfOPC  Security Window Help

Communications, sélectionnez

P I T ——|

Configure Drivers

Configure Drivers (Configurer les

Crnfirn wa Cliant A

drivers).

La boite de dialogue Configure Drivers (Configurer les drivers) apparait.

3. Dans la liste déroulante Available x|
. . i &vailable Driver Types:
Driver Types (Type de drivers Erenisre D A o | 2
| [1784-U20HP for DH+ devices I ash
disponibles), sélectionnez I o -
E therhetsIP Driver "
. . I~
EtherNet/IP Driver (Driver T e — P Corge.
. WBAZFIZIE[EI] s funning
EtherNet/IP) ou Ethernet devices TEC I e [ ]
. ;. Start
(Pér 1pher lqllCS Ether net) ct \6QgiZIeBNaerEkDD:ﬁf':s[?WU?HSL;-'I%IE%SJ“F}‘LCHJSSB,%TTU-KFD,SDNF'T divers)
. . respta i s |
cliquez sur Add New (Ajouter R T e |
nouveau).

Nous vous conseillons d’utiliser

EtherNet/IP Driver.
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La boite de dialogue Add New
RSLinx Driver (Ajout de nouveau
driver RSLinx) apparait.

Cliquez sur OK pour conserver le
nom par défaut.

Add New RSLinx Classic Driver

Choose a name for the new driver.
[15 characters masimum)

Une boite de dialogue Configure driver: AB_ETH xxx apparait ou chaque portion de xxx

représente les caracteres spécifiques du driver.

Le nom complet de la boite de dialogue dépend du type de driver sélectionné a I'étape
¢tape 3. Lexemple du manuel utilise loption EtherNet/IP Driver (Driver EtherNet/IP),

avec le nom AB_ETHIP-1.

Sélectionnez l'option Browse Local
Subnet (Parcourir le sous-réseau local)
et utilisez le parametre par défaut

Windows Default (Windows par
défaut).

Pour fermer la boite de dialogue,

cliquez sur OK.
Le nouveau driver est disponible.
Vérifiez que I'état du driver est bien

Running (En cours d'exécution) et
cliquez sur Close (Fermer).

Configure driver: AB_ETHIP-1

EtherMet/IP Settings |

&' Browse Local Subnet  Browse Remote Subnet

A

| 1P fdddress

10.0.0.4
unknown
unknown
10.90.36.54

Intel(R] 92567LM Gigabit Metwork. Connection - Teefer2 Minipart
Check Point irtual Metwork Adapter For SecureClient - Teefer2 Miniport
waN [PPP/SLIP] Interface

( Ok DI Cancel | Lpply Help
Configure Drivers e |
—&vailable Driver Types: N
- ¢ | Clase J
IElhemet#IP Diriver j Add New... |
Help
 Configured Dirivers:
Mame and Description ‘ Status ‘
AB_DF1-1 DF1 Sta 0 COM1: RUNMNING TG Configure... |
AR ETHIP-1 AR Ethemst RUMNING Running
Startup. |
Start |
Stop |
Delete |
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Définition de I'adresse IP pour l'ordinateur

Votre ordinateur nécessite une adresse IP (Internet Protocol) pour fonctionner sur un réseau
EtherNet/IP. L'adresse IP identifie de mani¢re univoque l'automate. Elle a la forme xxx ot
chaque portion xxx.xxx.xxx correspond a un nombre entre 000 et 254, hormis pour certaines
valeurs réservées.

Il est possible de définir I'adresse IP d’'un ordinateur automatiquement ou manuellement.
L'approche manuelle est généralement employée sur les réseaux isolés. Cette section explique
comment définir manuellement 'adresse IP.

Pour de plus amples informations sur la configuration d’'une adresse IP pour votre automate
CompactLogix 5370 L1, reportez-vous a la publication 1769-UM021 « CompactLogix 5370
Controllers User Manual ».

1. Sur votre bureau, cliquez avec le

Open
Explore
Search for Computers. ..

bouton droit de la souris sur My
Network Places (Favoris réseau) et

Map Metwork Drive...
Disconnect Network Drive. ..

sélectionnez Properties (Propriétés). rate sportc

Delete
| Rename

CEmr— >

2. Cliquez avec le bouton drOit de la

. . JFiIe Edit Wiew Favorites Tools  Advanced  Help
souris sur Local Area Connection Qe - © - 3| Do (500w | -

(Connexion au réseau local) et Ao @ et Corectis

| Mame | Cevice
/ . . 2L L Network Tasks ial-
sélectionnez Properties (Propriétés). Dl
[E] Create a new R Rockwel - SSL-YPN Network Access - Goton., FS Ne
connection R Rackwel - S5L-vPN Metwark Access - Go to... FS Ne
@ Change Windows
Firewal settings LAN or High-Speed Internet
@ Disable this network
device M yyireless Network Connection 2 Intel(f
= Rename this 1,1394 Connection 1394

connection

Local Area Connection Disable el

Change settings of
this connection Statuls)

Femair

Dther Places ES Bridge Connections
[ Control Panel Create Shorteut
W My Network Places Delete

) My Documents Renamne

3 ot C >
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3. Dans longlet General (Général),

-4 Local Area Connection 8 Propertie

2| x|

40

sélectionnez Internet Protocol
(TCP/IP) (Protocole Internet
(TCP/IP) et cliquez sur Properties
(Propriétés).

Sélectionnez Use the following IP
address (Utiliser 'adresse IP
suivante) et saisissez une adresse IP
et un masque de sous-réseau pour
votre ordinateur.

Enregistrez 'adresse IP et le
masque de sous-réseau.

Cliquez sur OK.

Fermez la boite de dialogue Local Area Connection Properties (Propriétés de connexion au

réseau local).

General I Advanced I

Conhnect uzsing:

Iag IntellR) §2567LM Gigabit Metwork Co

This connection uzes the following items;

% Client for Microsoft Netwarks

.@ [0S Packet Scheduler

.@ File and Printer Sharing for Microsoft Metworks
Internet Pratocal [TCP/IP)

Install.. | Wrirstall |

N
F‘rnpamgs | ) ’

i~ Description

Transmission Control Protocol/lnternet Protocol. The default
wide area network protocol that provides communication
acioss diverse interconnected networks

™ Shaw icon in natification area when connected
¥ Motify me when this connection has limited or no connectivity

0K Cancel |

Internet Protocol (TCP/IP) Properties

General |

21 x|

“I'ou can get IP settings assigned automatically if your network supports
thiz capability. Othenwise, you need to ask your network administratar for
the appropriate |P settings.

" Dbtain an B _ads e
> se the following IP address:

IF address:

192 168 . 1 . 116 \>
Subnet mask: I 255 285 . 2BB . 0

! Obtain DNE server addiess automatically

/" \

—{*% Use the following DNS server addresses:

Prefered DNS server: I . . .

Advanced... |

Alternate DNS server:

e ——
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Chargement du firmware de I'automate

IMPORTANT

Cette section suppose que vous avez téléchargé le firmware de 'automate a partir du site Internet de I'Assistance
technique de Rockwell Automation pour l'installer sur votre automate CompactLogix 5370 L1. Dans le cas contraire,
téléchargez le firmware avant d’appliquer la procédure de cette section.

Le firmware est disponible avec le logiciel RSLogix 5000 ou est téléchargeable a partir du site Internet de I'Assistance
technique. Allez a 'adresse. http://www.rockwellautomation.com/support/.

Cette section explique comment charger le firmware dans votre automate CompactLogix 5370 L1 avant de définir
son adresse IP. Dans ce cas, vous devez connecter votre poste de travail et I'automate via le port USB.

Vous devez utiliser le logiciel RSLinx Classic, version 2.59.00 ou ultérieure avec les automates CompactLogix 5370 L1
Une fois le logiciel installé, un driver USB est également installé automatiquement. Lorsque votre ordinateur est
connecté a I'automate CompactLogix 5370 L1 via USB, I'automate apparait dans la fenétre RSWho chaque fois que
vous effectuez une exploration.

Effectuez ces étapes pour charger un firmware dans votre automate.

1. Vérifiez que la carte SD dans 'automate est déverrouillée.

2. Connectez-vous a l'automate via le port USB comme décrit dans la section Etablissement

d’une connexion USB en page 26.

L’automate doit étre sous tension. Dans le cas contraire, mettez-le sous tension.

3. Lancez le logiciel Progams
ControlFLASH.

B FLASH Programming Tools

AOFLASH
£ NaatrolFL ASH HElp
README. TAT

<) Documents 4

[ sattings , i
®

&
=3
D
n
3
g
W+~ GSeach 4
L
<
n
3
£
£

@) Help and Support
4=7 Run...

; E Shiut Down...
Start |0 Q0 @ o Bl B W o
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4. Cliquez sur Next (suivant).

Welcome to ControlFLASH. the firmware
update tool. ContralFLASH needs the
following information from you befiore it can
beqin updating a devize.
1
Lﬂntrﬂl 1.The Catalog Mumber of the target device.

FLASH

2.The Metwork Configuration parameters
[optional).

3.The Metwork. Path ta the target device.

4 The Firmware Revigion far this update.

< Back Mex Cancel Help

/! . / /
5. Sélectionnez la référence de

'automate et cliquez sur Next

Enter the catalog number of the target device:

(sulvant). [1763-L18ERM
Conirol. Qi "
FLASH iy
1768-L455
1768-MD4SE

1769-L16

1763-LZ3E-0BFCTR J

1769-LZ3E-QB16
1763-L30ER

1769-L30ER-HSE

1763-L30ERM =

< Back ( I MNest > EI ) Cancel |
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6- DéVClOpPCZ IC driver USB, Puls Select the 1769-L18ERM deyice to update and click DE x|

, .
SCICCthHnCZ votre automate. W futobrowse [ Fefesh | |Ra EE
=B Wiorkstation, USMAYIVASKOL EE P

Mot Browsing

A Ethernet PaintBus

7. CliqUCZ sur OK > POIRtIO...

N | i
ak A Cancel
8. Déplacez le sélecteur de mode de
l'automate sur PROG, cest-a-dire RUN
sur le mode programme. REM
PROG
9. Sélectionnez la révision de _ =

firmware voulue et cliquez sur
. Catalog Mumber:  1765-L18ERM

Next (Sulvant). Serial Number.  405552EE

Current Revigion: 1.2.10

Cﬂntrﬂl — Select the new revision for this update:

Fiestrictions..

e
About Info |
]

10. Siloption Current Revision

(Révision courante) correspond a

[~ Show all revisions

la révision de firmware visible dans

— Cument Folder:
c:\program fileshcontralflash

la section en dessous, cliquez sur
Cancel (Annuler) et la tAche est

terminée. < Back ( I Nest > b I )  Cancel | Help |

—
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11. Cliquez sur Finish (terminer) puis

sur Yes (oui) pour démarrer la mise

DAMGER: The target module is about to be
update with new firmware. During the update the
module will be unable ta perform its normal contral
, function. Please make sure that all proceszes
Lﬂntrﬂl affected by this equipment have been suspended

Une fOiS la mise é joul' terminée la, _FLASH“ anld that_ eﬂl saf_ety c.li.ticgl functions are nat
) —_—_—

ControlFLASH E |

P} Are you sure you wank ko begin
\{/ updating the target device?

a jour du firmware.

boite d’état indique que la mise a
jour est réussie.

fes o

Pare Info |
< Back @ Cancel Help

Installation de logiciels complémentaires en option

Selon votre application, il peut étre nécessaire d’installer des logiciels complémentaires : Par
exemple, si vous prévoyez d'intégrer un terminal PanelView Plus dans votre systeme, vous devez

installer le logiciel FactoryTalk View Studio Machine Edition et le logiciel RSLinx Enterprise.

Documentations connexes

Pour de plus amples informations susceptibles de vous aider lors de la préparation de l'ordinateur
et du firmware de l'automate, voir la page 13.
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Chapitre 3

Configuration du réseau EtherNet/IP

Ce chapitre explique comment attribuer une adresse IP 4 votre automate CompactLogix 5370
L1. Vous allez apprendre a réaliser les tAches suivantes :

o Affecter une adresse IP a votre automate 1769-L18ERM-BB1B sur une connexion USB

» Parcourir le réseau EtherNet/IP dans le logiciel RSLinx Classic

Ce guide de mise en route n'utilise pas d’autres équipements sur le réseau EtherNet/IP. Il est
courant d’utiliser d’autres dispositifs sur un réseau EtherNet/IP dans un systtme de commande
CompactLogix 5370 L1. Pour des informations complémentaires sur l'utilisation des autres

dispositifs sur un réseau EtherNet/IP, voir le Tableau 1, page 11.

Avant de commencer
Vous devez avoir accompli ces tAches avant d'utiliser ce chapitre:

o Les tiches décrites dans le Chapitre 1, Préparation du matériel de 'automate Compactlogix

5370 L1 on page 15, notamment :

Installation du réseau EtherNet/IP — Téche facultative puisque vous pouvez utiliser une
connexion avec cible USB

Montage de I'automate et installation du module d’extension local

Branchement de I'alimentation de 'automate

— Etablissement des connexions réseau

IMPORTANT Si vous connectez tous les équipements, y compris l'ordinateur, via un switch Ethernet, vous pouvez créer un
réseau isolé. Ce chapitre présume que vous utilisez un réseau isolé. Si ce n'est pas le cas, prenez contact avec
votre administrateur réseau afin d'obtenir des adresses IP.
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e Les tAches décrites dans le Chapitre 2, Préparation de l'ordinateur et chargement du

firmware de 'automate on page 29, notamment:

Installation des logiciels RSLogix 5000 et RSLinx Classic
Configuration d’'un driver EtherNet/IP dans le logiciel RSLinx Classic

— Définition de l'adresse IP pour l'ordinateur

Matériel nécessaire

Chargement du firmware sur lautomate

Le Tableau 7 répertorie les composants du logiciel que vous allez utiliser dans ce chapitre.

Tableau 7 — Composants requis pour configurer le réseau EtherNet/IP

Composant

Description

Logiciel RSLogix 5000

Logiciel servant a créer un projet utilisé par I'automate CompactLogix 5370 L1 dans votre
application.

Vous devez utiliser le logiciel RSLogix 5000, version 20.00.00 ou ultérieure avec les automates
CompactLogix 5370 L1.

Logiciel RSLinx Classic

Serveur de communication prenant en charge plusieurs applications logicielles simultanément et
établissant les communications entre les équipements sur une multitude de réseaux industriels
Rockwell Automation différents.

Vous devez utiliser le logiciel RSLinx Classic, version 2.59.00 ou ultérieure avec les automates
CompactLogix 5370 L1 pour réaliser les taches présentées dans ce guide de mise en route.

Adresse IP

Un numéro sous la forme xxx.xxx.xxx.xxx ou chaque portion xxx correspond a un nombre compris
entre 000 et 254.

L'adresse IP identifie de maniére univoque 'automate sur le réseau EtherNet/IP.

Masque de sous-réseau

Extension de |'adresse IP permettant a un site demployer un ID de réseau unique pour plusieurs
réseaux physiques.

Si vous modifiez le masque de sous-réseau d’un automate configuré, il faut couper et remettre
I'automate sous tension pour que la modification prenne effet.

46
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Etapes a suivre

Affectation d'une
adresse [P a l'automate
sur une connexion USB

Status [Newerkineface Corbigaed
age 48

i
aix|

Exploration du réseau
EtherNet/IP dans le

logiciel RSLinx Classic

page 50

et st
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Affectation d’'une adresse IP a 'automate sur une connexion USB

A la mise sous tension initiale, 'automate CompactLogix 5370 L1 est dépourvu d’adresse IP.

Utilisez le logiciel RSLinx Classic sur une connexion USB pour affecter une adresse IP.

IMPORTANT

Il existe d'autres méthodes pour attribuer une adresse IP a 'automate, notamment a l'aide de I'utilitaire BOOTP/DHCP.

(ette section propose un exemple parmi d'autres de mode d'attribution de I'adresse IP a I'automate.

Pour de plus amples informations sur les méthodes d'attribution d’une adresse IP a I'automate CompactLogix 5370 L1,
reportez-vous a la publication, 1769-UM021 « CompactLogix 5370 Controllers User Manual ».

Suivez ces étapes pour affecter une adresse IP via une connexion USB.

1. Vérifiez que votre ordinateur est connecté au port USB en face avant de l'automate.

2. Dans le menu Communications,

sélectionnez RSWho.

La boite de dialogue RSWho
apparaft.

3. Déplacez-vous jusqua la connexion

USB.

4. Cliquez avec le bouton droit de la
souris sur I'automate et sélectionnez
Module Configuration
(Configuration du module).

La boite de dialogue Module
Configuration (Configuration du
module) apparait.

% RSLinx Classic Gateway

Configure Shortouts, ..
Configure Client Applications. ..
Configure CIP Options...

"Q‘ RSLinx Classic Gateway - [RSWho - 1]
a5 Fle Edit ‘iew Communications Station DDEfOPC  Security  Windo

=| | 318 slle| ¥

v Autobrowse ‘ Refresh I Eg

Mot Browsing

[ =B Wiorkstation, USMAY WASKOT
B-g5 Linx Gateways, Ethernet . §
El-g AB_ETHIP-1, Ethernet EE A
-89 AB_VBP-1, 1789-A17fA virtual Chassic PaintIo...
Fl- s USE
N

@ &, Ethernet IHERIEND

-89 PointBus, POIN Station Diagnostics
Configure Mew DDE{OPC Topic
Data Monitor
Configure Driver
Upload EDS file from device

Security. ..
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Configuration du réseau EtherNet/IP

Chapitre 3

5. Cliquez sur l'onglet Port
Configuration (Configuration

du port).

6. Dans la section Network

Configuration Type (Type de

configuration de réseau), cliquez sur
Static (Statique) afin d’affecter cette

configuration au port de maniere

per manente.

IMPORTANT

La configuration par défaut
de 'automate est Dynamic
(Dynamique). Lorsque
I'automate utilise la
configuration dynamique,

a la prochaine mise sous
tension, il efface 'adresse IP
actuelle et envoie a nouveau
des requétes BOOTP.

USB', 16 DB_1769-L18ERM/A L1ly_20_2 43 Configuration

Genefg Port Configuration | Qhivanced Port Configuration | Network |

N ebusarkeaaglIauration T yps
( = Slatic " Dynamic ‘

EELLTF to abtain nefwork configuration,

152 188

IF Address

Metwork Mask:

Gatew e

Primary Mame 1] 1] il 1}
Server.

Secondary Name il il il 0
Server.

Dromain Name: l—
Host Hame:

Status: Network Interface Configured

Cancel I Aol

7. Saisissez I'adresse IP et le masque de réseau pour lautomate.

8. Saisissez d’autres parametres réseau, le cas échéant.

9. Cliquez sur OK.

Pour de plus amples informations sur le paramétrage de I'adresse IP, reportez-vous a EtherNet/IP

Network Configuration User Manual, publication ENET-UMO001.
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Chapitre3  Configuration du réseau EtherNet/IP

Exploration du réseau EtherNet/IP dans le logiciel RSLinx Classic

Suivez ces étapes pour explorer le réseau EtherNet/IP via le logiciel RSLinx Classic.

1. Lancez le logiciel Start RSLinx
Classic.

2. Dans le menu Communications,
sélectionnez RSWho.

CONSEIL Vous pouvez également cliquer sur

licone RSWho pour démarrer le
processus d'exploration.

3. Développez les réseaux sur le coté
gauche de [écran jusqu’a afficher
votre automate CompactLogix
5370 L1 et tout équipement
installé en local, comme illustré sur
lexemple de capture d’écran.

Documentations connexes

TE Progams » & RoLne
% Documents ’ ) RSLogi 5000 Tooks c )
- I FactoryTak Tools QpeRS] ¢ Classic Backup Bestawetflit
Settings D I Utiities » ®y RSLink Classic Launch Control Pane
r) F— , I FactoryTak Activation b [2) RSLin Classic Online Reference
I RSLogix S000 Enterprise Series ¥
@) Help and Support I RSMetiworx »
I FactoryTak View »
= %) BOOTP-DHCP Server 3
G FactoryTak Acministration Cansole
@ chutDown...

@4 RSLiNx
File Edit iew

R

a5 Fle Edt View Communications Station DDEJOPC  Security Window Help

= 5| 218 Ble| ¥

Mot Browsing

= intELE
QI IntIc...

oo, = FBE1E Compactloc
01, 1769-L 1y Embedded 16PT Com
.!] 02, PointIO 4pt 24vdc Source Outp
192.168.1.217, 1756-EM2TR, 1756-EM2TR
192,168.1.5, 1734-AENT Paintl0 Etherhet
B9 AR WEBP-1, 1789-417/4 Virtual Chassis

B

Pour obtenir une liste des documents complémentaires susceptibles de vous aider a configurer le

réseau EtherNet/IP, voir page 13.
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Chapitre 4

Création d'un projet RSLogix 5000

Ce chapitre explique comment créer un projet dans le logiciel RSLogix 5000. Ce projet utilise la
logique a relais afin de créer un bouton-poussoir servant a8 commander un voyant sur un module

de sorties TOR.

Vous allez apprendre & accomplir les tches suivantes :
« Création d’un projet RSLogix 5000
Configuration d'un automate 1769-L18ERM-BB1B

Ajout d'un module dextension local au projet

Ajout d’une logique a relais au projet pour tester le module d’extension local

Chargement du projet sur l'automate

IMPORTANT  Vous devez utiliser le logiciel RSLogix 5000 avec un systéme de commande CompactLogix 5370 L1. Les taches décrites
dans ce chapitre sont valables exclusivement pour ce guide de mise en route.

Vous allez probablement exploiter d'autres équipements au sein de votre systeme de commande CompactLogix 5370
L1, vous pouvez utiliser le projet créé dans ce chapitre pour réaliser les taches décrites dans les publications répertoriées

en page 11.

Avant de commencer

Avant de commencer, réalisez les tAches suivantes :

e Les tiches décrites dans le Chapitre 1, Préparation du matériel de l'automate Compactlogix

5370 L1 en page 15, notamment :

Installation du réseau EtherNet/IP — TAche facultative puisque vous pouvez utiliser une

connexion avec cible USB

Installation de 'automate et du module d’extension local

— Mise sous tension de 'automate

— Branchement des connexions réseau
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Chapitre4  Création d'un projet RSLogix 5000

e Les tAches décrites dans le Chapitre 2, Préparation de l'ordinateur et chargement du

firmware de 'automate en page 29, notamment :

Installation des logiciels RSLogix 5000 et RSLinx Classic
Configuration d’'un driver EtherNet/IP dans le logiciel RSLinx Classic

— Définition d’une adresse IP pour l'ordinateur

Chargement du firmware dans 'automate

o Les tAches décrites dans le Chapitre 3, Configuration du réseau EtherNet/IP en page 45,
notamment :

— Attribution d’'une adresse IP a votre automate

— Parcourir le réseau EtherNet/IP dans le logiciel RSLinx Classic

Matériel nécessaire

Vous devez utiliser le logiciel RSLogix 5000 version 20.00.00 ou ultérieure, pour réaliser les
tiches décrites dans ce chapitre.
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Etapes a suivre

(réation d'un projet

page 54

Configuration de
I'automate

page 55

Ajout d'un module
d'extension local

page 57

Ajout de la logique a
relais afin de tester le

module d’extension local

page 59

Définition du chemin de
communication et

chargement sur I'automate

page 62

Fle.

i 5t
View Search Logc Communications Toos Wt

~ o

Edit

B tew

& open
g

o

ct

New Companent »
Import Companent »

TEENFETE 12

o | e | o | e

o

(&)

T EE e
P ==l

Path: I.-’-‘«B_ETHIF'-1 %192.168.1.208F ointBushd vl@ |
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Création d'un projet

1. Démarrez le logiciel

RSLogix 5000.

La fenétre Quick Start apparait
dans l'espace de travail
RSLogix 5000.

Les pages Quick Start proposent
des liens utiles, des didacticiels
et des outils utilisables
ultérieurement.

2. Sur la page Quick Start,
sélectionnez New Project
(Nouveau Projet).

CONSEIL Vous pouvez également
créer un nouveau projet en
sélectionnant New
(Nouveau) a partir du

menu File (Fichier).

% Documents

E‘ Settings
- searth

@) Help and Support

Gerials and Den

Onglets pour

la navigation
entre les pages
Quick Start,
Learning Center
et Resource
(enter.

View Search Logic Communications Toolks Window Help

=1z El M alal[]

WT Pats [ — &

(= =il = I 2 R o e »
Favorites

K|
FilA | K Sty A e A Bt A TreCarter AT

RSLogix 5000

Controller Projects

w RO Onling - Pragt
Routings and nstrucll (QAULULEEEREIS
Froject Documentati|

-
SR Gttt | o et

B3 Open Sample Froject

1 Open Vendor Sample Project

W vendor Sample Projects

® LogiBased Alarms | %3 nstructions
- GuariLogix W CompactLogix

o Kinematics & ControlLagix

e Introduction to ang-of] ¥ GuardLogic
Instruction

W Fledogi
- Creating an Add-0n
Instruction W sotLogixse0n
e Using an Add-0n Ins
ina Routine W Motion

e Monitoring an Add-Ol

Instruction Code W Migration
¢ Changing an Add-Or,
Instruction W Reference

» My First Project

e Protecting an Add-Or|
Instruction

e Using an Bxisting AdQ gy RELooik 5000 Release
Instruction in a MNew ||

K NetLink Networks

Create Output Latch instruction

@ Literature Library

@ Catalogs

Quick Start

» Controller Projects

Recent Projects

M Cpen Project

[ Mew Project k

B Open Sample Project

# RSLogix 5000

Sarch Logic  Comman inclow

E New, .

P Chrl+M
o o

Close

=1
=1
@

La boite de dialogue New Controller (Nouvel automate) apparait.
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3. SélCCtiOHHCZ votre automate et son
, L i
numéro de révision.
“Wendar: Allen-Bradley
Lope: CompactLogi531 SERM BE1E Contraller =l oK, | )
4. Saisissez un nom d’automate R
. HEmeden abled Help
unlque' Mame: IQuka_Starl_pmiecl
Desciiption: ) ;I
5. Réglez les E/S d'extension sur un - =l
Expansion €0: |1 Madule = L DANGER: Ywhen anline, if the modules present do
nombre Correspondant not match the modules specified in the project,

exactement au nombre de modules
d’E/S 1734 physiquement installés

sur le systeme.

Dans ce cas, la valeur est 1 module.

6. Cliquez sur OK.

Configuration de I'automate

1. Cliquez sur le bouton RSWho.

2. Dans la boite de dialogue Who
Active (Qui est actif ), développez
le chemin d’accés a automate et
sélectionnez ce dernier.

3. Cliquez sur Go Online (Passer en
ligne).

Vous devez étre en ligne pour
définir I'adresse IP dans le projet
RSLogix 5000.

unexpected control may occur. The Expansion 1/0
zetting must match the actual number of madules.

St 1] 33

|C:\Documents and Settingshwaskoj\Desktophy’ Contrallers\|ASIMP-05 0244-

Create |n:

Browse...

n Path: | <none:

0 Active

) A sy e oy ey [ i [ | \

D

f who Active ol x|
IV Autobrowse ‘ Refresh I -
= E Waorkstation, USMaY WASKOL Go Online h I >

E‘EE Linx 53 =) "
AB_ETHIP-1, Ethernet
02,168,120, 17691 18ERM-BB1B CompactLogix Process)
P B Download |
AB VEID 1, 1788 M?M wirtudl Chassis MI
Close: |
Help |
| | i
Path: AB_ETHIP-14192.168.1.20 Set Project Path |
Path in Praject: <none»
Clear Fraject Path |
4

4. Cliquez deux fois sur Download (Chargement) dans les boites de dialogue successives.

5. Cliquez sur Yes (Oui) pour placer
I'automate en mode Remote Run
(Exécution a distance).

RSLogix 5000 |

! E Done downloading, Change controller mode back to Remote Run?

e ) e
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Chapitre4  Création d'un projet RSLogix 5000

6. Développez l'arborescence I/O
Configuration (Configuration

des E/S).

7. Cliquez avec le bouton droit
de la souris sur 'automate et
sélectionnez Properties
(Propriétés).

8. Au moyen des onglets disponibles

dans la boite de dialogue S e B e R R e Ui e
Controller Properties (Propriétés e F—
de 'automate), configurez F Dnit et s 20TP
s € Obtain IP s=ttings automatically using DHCP
lautomate.
IP Settings Config i
\F‘A:dlis 192 168 . 1 20 Subnet Mask: 255 . 285 .255 . 0
" . . atel o 0

L’adresse IP est définie au niveau :

, Dominfame [ FmayDNSSewer [Tq g Tp g
de l'onglet Internet Protocol L
(Protocole Internet).

IMPORTANT  Noubliez pas de définir une e |_o |

adresse IP et un masque de
sous-réseau correspondant aux
valeurs spécifiées a la section
Affectation d’une adresse IP a
I'automate sur une connexion

USB en page 48.

# RSLogix 5000 - Quick_Start_project [1769-L1BERM-BB1B 20.2]
Fle Edt View Searth Logic Commnications Toos Window Hel

T =T T T T —
14 ™ Run Mod E™ Patn: [A8_ETHIP1VI921
£ o o

o el ]

ThED a 17 Battery OK.
=Mook
<> |\ Favorites {TAGIOR

Rem Run

Mo Forces

1 Contraller Quick _Start_project
Cantroller Tags
[ controller Fault Handler
[ Powrer-Up Handler
1 Tasks
E148 ManTask
% MainProgram
[ unscheduled Programs | Phases
{31 Motion Groups
3 Ungrouped Axes
3 add-On Instructions
£ Data Types
L User-Defined
L3 strings
Add-OrDefiriedt
L predefined
L Module-Defined
3 Trends
£ 1f0 Configuration
168 Pointlo

i Mew Module...
Discever Modies

jic
E1-£5 Embedded 1/0
B # [1] Embedided Discr
£ Expansion 1O, 1 Modul

E#5 Ethemet & cut Chrk+x
- 1760-L19ERM-BB1B QU 2 Copy CtrkiC

B Pate Chily

Delete Del

Tene

Properties Alt+Enter

=1alx|

Les différents onglets de la boite de dialogue Controller Properties (Propriétés de
lautomate) comportent de nombreux parametres configurables. Pour de plus amples
informations sur la configuration de votre automate CompactLogix 5370 L1, reportez-vous
a la publication 1769-UMO021 « CompactLogix 5370 Controllers User Manual ».

9. Cliquez sur OK.

10. Passez hors ligne.
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Ajout d’'un module d’extension local

1. Cliquez avec le bouton droit de la 2 Rotout 5000 kSt 1 Y
. . . Fle Edt Wiew Search Logic Communications Tools
souris sur PointIO et sélectionnez EEC P ] a—

New Module (Nouveau Module). ar b B

Mo Forces

& Controler Tags

La boite de dialogue Select :
i Controller Fault Handler
Module Type (Sélectionner le type e

548 MainTask
A ] L% MainProgram

de module) apparait. e yams b
-5 Mation Groups

3 Ungrouped Axes
(3 add-on Instructions
=-E3 Data Types
[, User-Defined
Oy, Strings
- O, add-On-Defined
Ly predefined
[, Module-Defined

-3 Trends
=810 co o]
B t[ 8 Mew Modde... q
T jscover Mocuies. ..
o
i hfg g Paste Ctrl+v
2&sEther
L - Print [

2. Sélectionnez le module

1734_OB4E et Cliquez sur Cfeate Eatalog | Madule Discovers | Favaries |
( Cl‘ é er) [erter Search Text for mocbie Type... Clear Filters Hide Fillers £

7 Module Type Categary Filters [ [F] Module Type Vendor Filters [
Analog AlenBradey

Digital

ther

Specialy

Catalog Number Desciption | Vendar [ Categan B
o Flelay Ouiput /.. ‘Bllers Bradiey

4 Point ssed Output, ley Digital
£ Point Relay Output N.O /N C. Allen-Bradley Lugial
1734-088E & Point 10V-287 DL Elechonicaly Fused Wit Source Alen Bradley Digital
17340620 2 Channel Analog Curent Output AllerBradley Analog
17340EY 2 Channel &nalog Valtage Dutput AllerBracley Analog
17340E4C 4 Channe &nalog Curent Dutput AllenBraley Analog
1734-0V2E 2 Paint 10V-28Y DC Electonically Fused Output, Sink. Allen-Bradley Digital
1734-0V4E 4 Paint 10V-28Y OC Electonically Fused Output, Sink. Allen-Bradley Digital
1734-0VEE & Peint 10¥-28 DC Electionicaly Fussd Output, ik Allen-Bradley Digital
1734-0w2 2 Peint AC/DE Relay Dutput AllerBradley Digial
4 1730w 4 Peint AC/DE Aekay utout Aller Bradiey Dimtal _"LI

45 of 46 Module Types Fourd Add to Favartes
o
I™ Closs on Create ( Create D Close Help
; Vi
S —

CONSEIL Vous pouvez utiliser la
fonction Search (Recherche) G| e Doy | P
dans le logiciel RSLogix 5000 Ow oo
pour retrouver rapidement le al B0 SRy e I — e [
module d'E/S que vous avez e
besoin d'ajouter a votre

pI’Ojet < Catalog Number [ Description [ vendor [Categoy N

1734-084E 4 Poirt 10V-28v DC Electonically Fused Output, Souce  Allen-Bradley Digital

La boite de dialogue New Module

(Nouveau Module) apparait pour le module créé.
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3. Utilisez les onglets afin de

TRy \
Speclflcr ICS parametres du module General |Eonnect|on| Module Info | Fault/Progiam Action | Canfiguration |
d’E/S Type: 1734-0B4E 4 Point 104-28 DC Electronically Fused Output, Sounce
¢ Wendor, Allen-Bradley
Parent: Local
M ame: ILocaLoutpuLmoduIe Slat: |2 ;I

IMPORTANT  Dans le cadre de cet exercice,
veillez a modifier les Descrption
paramétres de la section
Module Definition (Définition
de module), de sorte que
l'option Electronic Keying
(Détrompage électronique)
ait la valeur Disable Keying

El
=

Module Definition

Revision:

‘ Electranic Keying:  Dizable Keping

Connection: Dta

Data Format: Irteger

(Désactiver le détrompage). Status: Craating C@cw | hep

4. Une fois la configuration du
module terminée, cliquez sur OK.

Le module est ajouté a la configuration des E/S.

/! . () .
Ce Shema IHUSU' (¢ la COl’lﬁgU.I' ation & RSLogix 5000 - Quick_Start_project [1769-L18ERM-BB

Fle Edit Wiew Seatch Logic Communications Tools

de votre systéme. O e o —

Difline 1. F RUN — @ Pat

Mo Farces | :: oK q} — |
Mo Edits 2| ‘B:;T A =
i E | 3 |\_

Controller Orgarizer [

223 Controller Quick_Start_project
Controller Tags

[T controller Fault Handler

[ Power-Up Handler

253 Tasks

=48 MainTask

[ MainProgram

[0 Unscheduled Programs | Phases

755 Motion Groups

[ Ungrouped Axes

i [13 add-0On Instructions

=23 Data Types

L User-Defined

L, Strings

O add-oOn-Defined

&L Predefined

H

abed 31E35

i {8 [0] 1769-L18ERM-BB1E Quick_Start_project
=5 Embedded [0

i i@ [1] Embedded Discrete_10

=5 Expansion 1f0, 1 Madule

Ll [2] 1734-0B4E/C Local_output_module

\ =& Ethernet
.68 17609-L18ERM-BB1E Quick_Start_project

e ——
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Ajout de la logique a relais afin de tester le module d’extension local

IMPORTANT

sur I'automate CompactLogix 5370 L1 de la méme maniere.

Lorsque vous utilisez un point de sortie embarqué, au lieu de sélectionner un point de sortie sur le module d'extension
local, tel que décrit a I'étape 13, page 61, vous pouvez choisir un point de sortie embarqué sur I'automate CompactLogix

5370 L1.

Si vous ne disposez pas du module 1734-0B4E, vous pouvez utiliser la logique a relais avec un point de sortie embarqué

1. Développez l'arborescence des

dossiers Tasks (Taches).

2. Cliquez avec le bouton droit
de la souris sur MainRoutine
(Sous-programme principal) et

Controller Tags
~C3 Controller Fault Handler
-3 Power-Up Hander

sélectionnez Open (Ouvrir). e

Un sous-programme principal vide

souvre.

T A
[ Add-On Instructions B2 Copy
& Data Types
Ci User-Defined i
g Strings E=ED
Adc-OnDefined
Ghpredefred | Vo
L3k Mocule-Defined
3 Trends
£ 1J0 Configuration
9 Fointlo
[0] 17e9-L1g Print
-5 Embedded 1j(
[1] Ermbec
563 Expansion IfO
0 (211734
& Ethernat

Browrse Logic

Properties

Cross Reference

Export Routine. ..

# RSLogix 5000 - Quick_Start_project [1769-L18ERM-BB16 20.
Fle Edt Wiew Seach Logc Communications Tools ‘Window

L= D e e T

CirbC
Cirbry
Del

CtritE

Cirl

Alt+Enter

% RSLogix 5000 - Quick_Start_project [1769-L1GERM-BB15 20.2]" - [MainProgram - MainRoutine*] —Iolx|
|Ef FloEdt View Seach Logc Communications Toos Widow Help

=Is|x|

3. Dans la barre doutils des éléments, faites glisser sur la ligne un élément « Examine On » et

un élément « Output Energize ».

& RSLogix 5000 - Quick_Start_project [1769-1 18ERM-BB1B 20.2]* - [MainProgram - MainRoutine™]
&' Fle Edit Wiew Search Logic Communications Tools ‘Window Help

=lolx]
=l&x|

IEEEERETEEE]

Difine . 7 RUN o

& Controller Tags
-3 Controller Fault Handler
- [(7 Power-Up Handler
- &5 Tasks

B8 MainTask

H E|-E_§ MainPraogram
[ Program Tags
Eﬂ MainRoutine

—J| Path [AB_ETHIP1\ 921681, 20°

Mo Forces b, FUK @

No Edis g,rfg 4] H=t = “I%I{mw
Er

= 25 (RE e e y

j & lﬂitl%l lﬁ.'—= WIQI QIQI ” ISalecfaianguage,.,

=l 2|

= [E5

i I I 3 I\ Favorites £ Adrj‘-On X Blarms

;
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4. Cliquez deux fois sur le symbole ?
dans [élément « Examine On ».

5. Saisissez PB (pour bouton-
poussoir).

6. Appuyez sur Enter (Entrée).

7. Cliquez avec le bouton droit de la
souris sur PB et sélectionnez New

‘PB’ (Nouveau PB).

8. Conservez les parametres par
défaut et cliquez sur une des
options Create (Créer).

9. Cliquez deux fois sur le symbole 2
dans [¢lément « Output
Energize ».

60

Lac o N o 8 1]

m @ @ @

0.1]* - [MainProgram - MainRoutine*]
elp

Elal%ﬂ ITE_= WIgl @l|@l| || |55Ker(’a£dnguag\e,.,

=]
AR | o | |

dd-On £ Alarms A Bt A Timer/Courter £ 1

i |8 2] ot 3 o o] ]
—_—

New 'PBT T ctriw |

Cut Instruction CHrl+
Y Copy Instruction Ctr+C
Paste Ctrl+y
Delete Instruction Del
Add Ladder Element. .. Alt+Ins

Create and Keep Open

Mame: IpB

Dezcription:

Usage: I <nommaly =l
Type: IBase vl Connection... |
Alias Far: | LI

Data Type: IBDDL

Scope: I@ Quick_Start_projsct j
=
[~

izt:ér;:l I ReadAwrite

Shyle: I Decimal
[ Canstant

I™ | lipen Carfiguration

—/

Re=e.l
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10. Nommez l'élément « Output
Energize » OB4E Light et E
appuyez sur Enter (Entrée).

IMPORTANT N'utilisez pas d'espace dans le nom du point. Employez plutdt des caractéres de soulignement ().

11. Cliquez avec le bouton droit de la S —
. . o2 455[ ( =C[ New OB Labt__ kW
souris sur le nom OB4E_Light tag E e
(End) By Copy Instruction CtrieC

et sélectionnez New

‘OB4E_Light’

OBA4E_Light est un alias du point ’E/S. Un alias de point permet d’affecter un nom simple
a une adresse de point d’E/S physique.

12. Dans le menu déroulant Type, =
.. . Ve e
choisissez Alias. =
Help
. . =l
13. Dans le menu Alias For (Alias de), v [
, . ] . S
accédez a un module de sorties
. i s . ~| Show lal Tage -
TOR 1734-OBA4E et sélectionnez - = I i S—
eope: FHLosartc B Emberided_Discretel0:C.0
un bit quelconque. ot |3 = i
q q :Iy\e LDI:E\'Z C AR "73‘\_DOE_Q'C'U
™| Constant izz:\zo AEwa:jOEEm
1= | Open i Local. 2:0 Data d;\g;l- N\
Dans cet exemple, P(U“‘g}ﬁ'gu‘ﬂ‘;l”s"” ) S
Local:2:0.Data.0 est utilisé.

IMPORTANT  Sivous utilisez une logique a relais afin de tester un point de sortie embarqué sur I'automate Compact Logix
5370 L1 au lieu du module local 1734-0BA4E, assurez-vous que vous avez sélectionné le point correct a partir du
menu Alias For.

14. Cliquez sur Create (Créer) et Close (Fermer).

Le shéma présente I'élément

. . . QB4E_Light
« Output Energize » (activation T ——

de sortie) apres laffectation de L2

I'alias & un point sur le module de
sorties.

15. Enregistrez vos modifications.
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Chapitre 4

Création d'un projet RSLogix 5000

Définition du chemin de communication et chargement sur I'automate

62

1. Placez le sélecteur de mode de
['automate sur PROG.

2. Cliquez sur Who Active
(Qui est actif ).

3. Développez l'arborescence du
réseau.

4. Sélectionnez votre automate et
cliquez sur Set Project Path
(régler le chemin du projet).

Le chemin du projet est mis a jour.

Cet exemple utilise un chemin
d’acces a 'automate sur un réseau

EtherNet/IP.

REM
PROG

-L18ERM-BB1B 20.2]

5 Tools Window Help
'I @PMQJ IE @|@| @IQI E@alangwge
?| Path: I<nnne) s

A il oo ololol
4| > [\ Favorites {TEATOn J_Satety A Blanms £ DUf_Trmer:

f& Who Active

¥ Autobiowse | Fiefresh I

(2 B workstation, USM2YTVASKOL

Bl-@s Link Gateways, Ethermet

B85 AB_ETHIP-1, Ethermet
E| g 152,168,120, 1260

Go Online I
Upload...
Download
:; i 1t e e Ut Pz,

.ﬂ 02, PointI0 4pt 24dc Source Output Enhanted Close

192,168.1.217, 1756-EN2TR, 1756-ENZTR/A
B 192,168.1.5, 1734-AENT PointlO EtherMat/IP Adapter, 1 Help
-89 AB_VBP-1, 1789-A17f4 Virtual Chassis

gl ogix Process

< | i

Path AB_ETHIP-14192.168.1. 20%PaintBus\l
Path in Praject: <nonex

Set FIUIEE Path

E:

i

ﬁ Path: [AB_ETHIP-14192.168.1.20%PainBush0 |3 |
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(réation d'un projet RSLogix 5000  Chapitre 4
5. Cliquez sur Download (charger). T B
v Autohrowse | Fefresh I
=] E wiorkstation, USMAYIWASKO1 Go Orline I

6. Lorsque la boite de dialogue
affichant des informations sur le
chargement apparait, cliquez sur

Download (Chargement).

7. Placez le sélecteur de mode de
lautomate sur RUN.

8. Dans le sous-programme principal,

sélectionnez l'instruction

« ExamineOn » de PB.

9. Appuyez sur Ctrl+T pour passer
de létat 0 A 1, autrement dit de
désactivé A activé.

. E?'E Lire Gatenvays, Ethernet
B ﬁ AB_ETHIP-1, Ethernet

FVdc Source Output Enhanced,

- N Clase
192,168, 1 217, 1756-EN2TR, 1756-EMZTRSA
- 192.168.1.5, 1734-8ENT PointIO EtherMet/TP Adapter, 1 Help
-89 8B_VBP-1, 1789-A417 /4 Virtual Chassis
< | 2
Path: AB_ETHIP-1%192.168.1. 204FaintBush Set Praject Fath
Path in Project: AB_E THIP-14192.168.1 204FointBus\0
Clear Praject Path
4
RUN
REM
PROG
OBdE _Light
\ <Local 20 Data 0=
o = / ]
OB4E_Light
\ =Locak2:0 Data 0=
0 = ——

10. Vérifiez que le voyant d’état sur le module de sorties TOR s’allume apres le passage a I'état 1

(activé).
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Chapitre4  Création d'un projet RSLogix 5000

11. Appuyez sur Cerl+T pour revenir a état 0 (désactivé).

IMPORTANT  Sivous utilisez une logique a relais pour tester un point de sortie embarqué sur I'automate CompactLogix 5370
L1 au lieu d'un module local 1734-0B4E, les lignes dans votre sous-programme principal seront sensiblement
différentes des lignes montrées dans les étape 8 et étape 9.

Avec un point de sortie embarqué, les lignes apparaitront semblables a celles de ces écrans.

Output
[FE | =Local1:0 Data 0=
0 -
Cutput
[FE_| <Locat1:0 Data =
0 =
1

12. Passez hors ligne.

f& RSLogix S000 - Quick_Start_project [17¢€
|Ef Fle Edit View Search Logic Commu

| Bl=(a| 8| 4[] -
Documentations connexes . oowks

-3 Conirg Program Mode:
C A ca Run Mode:
-3 con Test Mode

7 P

Tasks Clear Faults

i ma Go To Faults
=)

Pour connaitre la liste des documents
complémentaires susceptibles de vous
aider lors de la création d’un projet

RSLogix 5000, voir page 13.

Controller Properties
B —
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Annexe A

Présentation d'autres options d'application

Ce chapitre présente deux options d’application disponibles avec les automates CompactLogix

5370 L1.
e Utilisation de 'automate avec une topologie de réseau DLR

« Utilisation de I'automate dans une application incluant la commande d’axe intégrée sur un

réseau EtherNet/IP — automate 1769-L18ERM-BB1B uniquement

IMPORTANT (e chapitre ne décrit pas les étapes spécifiques nécessaires lors de I'utilisation de I'automate CompactLogix 5370 L1 avec
des réseaux DLR ou la commande d'axe intégrée sur un réseau EtherNet/IP.

Lobjectif est de vous présenter ces autres applications.

Pour de plus amples informations sur les options d’application, reportez-vous aux publications

suivantes :
e Utilisation de I'automate avec une topologie de réseau DLR.
— CompactLogix 5370 Controllers User Manual, publication 1769-UM021

— EtherNet/IP Embedded Switch Technology Application Guide,
publication ENET-AP005

« Utilisation de I'automate dans une application incluant la commande d’axe intégrée sur un
réseau EtherNet/IP.
- CompactLogix 5370 Controllers User Manual, publication 1769-UM021
— Configuration et démarrage de CIP Motion — Manuel utilisateur, publication
MOTION-UMO003

— Integrated Architecture and CIP Sync Configuration Application Technique,
publication JA-AT003

Publication Rockwell Automation IASIMP-QS024A-FR-P — Février 2012 65


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1769-um021_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/ap/enet-ap005_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1769-um021_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/motion-um003_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/at/ia-at003_-en-p.pdf

Annexe A  Présentation d'autres options d'application

Topologie de réseau DLR

Une topologie de réseau DLR désigne un réseau en anneau a tolérance de pannes uniques, sur
lequel des équipements Rockwell Automation compatibles avec DLR utilisent la technologie

embarquée et des ports EtherNet/IP doubles en vue d’établir un réseau qui tolere les points de
défaillance unique, est restauré plus rapidement en cas de défaillance unique et rend les switch
inutiles.

La configuration d’'une topologie de réseau DLR nécessite d'accomplir quelques tiches qui ne
sont pas applicables en cas d’utilisation d’'un automate CompactLogix 5370 L1 sur une topologie
de réseau linéaire ou en étoile. Par exemple, une topologie de réseau DLR requiert la
configuration d’'un équipement de réseau approprié en tant que superviseur actif de 'anneau. Les
automates CompactLogix 5370 L1 peuvent assumer le role de superviseur sur un réseau DLR.

Ce schéma présente une topologie de réseau DLR avec un automate CompactLogix 5370 L1.

Ordinateur connecté via un Systéme de commande
module de connexion CompactLogix 5370 L1
EtherNet/IP 1783-ETAP

o
'_I;J
]

Variateur Kinetix 350
connecté via un module de
connexion EtherNet/IP

==

Terminal PanelView Plus connecté
via un module de connexion
EtherNet/IP 1783-ETAP

8 Qml

1783-ETAP =
fis

Variateurs Kinetix 6500 Adaptateur EtherNet/IP Adapteur 1794-AENTR FLEX™ 1/0

POINT /0 1734-AENTR avec EtherNet/IP avec Modules FLEX 1/0

modules POINT I/0
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Présentation d'autres options d'application Annexe A

Etapes a suivre

Pour une description complete des tAches requises, telles que la configuration d’au moins un
dispositif sur le réseau pour avoir la fonction de Superviseur Actif, pour utiliser un automate

CompactLogix 5370 L1 dans l'application DLR, reportez-vous a la publication EtherNet/IP

Débuterl'installation
des équipements
physiques

(réer un projet
RSLogix 5000

Terminer l'installation
des équipements
physiques

Linear/Star
Normal

" -
Mooy | It Pk

=lofx|

/Time | Advanced | SFCEwecuion | Fie |
ocd | PoCorfiuation Netwark

G| e [ BT

Embedded Switch Technology Application Guide, publication ENET-AP00S.
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Annexe A  Présentation d'autres options d'application

Commande d'axe intégrée sur un réseau EtherNet/IP

La commande d’axe intégrée sur un réseau EtherNet/IP est une solution de commande d’axe
intégrée sur un réseau EtherNet/IP standard non modifié. Elle procure des performances élevées
assorties de cotits réduits et d'une conception ou d’'une configuration simplifiée par rapport aux
applications de commande d’axe multi-réseaux classiques.

L'automate 1769-L1IS8ERM-BB1B prend en charge la commande d’axe intégrée sur le réseau
EtherNet/IP.

Y .
Etapes a suivre
Tpe: [1763L18ERMBB1B  CompaciLoginS31BERMBBE Contoler | oK
Regon o ==
I~ Bedundancy Enablzd Help
A H Name: [Ruic_Sta_prcest
Créer up projet H
RSLogix 5000 :
Exarion0 [riotie ] A0
s = E
Cesiels  [CD
=
Configurer un driver
Eae Caal Hob

Exécuter I'application

Pour une description des tiches requises permettant d'utiliser une commande d’axe intégrée sur
un réseau EtherNet/IP avec un automate CompactLogix 5370 L1, reportez-vous a la publication
Configuration et démarrage de CIP Motion — Manuel utilisateur, publication MOTITON-
UMO003
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M
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P
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configurer 45

connexion 27
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configurer un réseau EtherNet/IP 45
connecter sur un réseau EtherNet/IP 27
connexion USB 26

S
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T

terminaux PanelView Plus 11
topologie de réseau DLR 65, 66

v
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Assistance Rockwell Automation

Rockwell Automation fournit des informations techniques sur Internet pour vous aider a utiliser ses produits.

Sur le site heep://www.rockwellautomation.com/support/, vous trouverez des manuels techniques, une foire aux questions,
des notes techniques et des profils d’application, des exemples de code et des liens vers des mises a jour de logiciels
(service packs). Vous y trouverez également la rubrique « MySupport », que vous pouvez personnaliser pour utiliser au
mieux ces outils.

Pour une assistance technique supplémentaire par téléphone concernant installation, la configuration et le dépannage,
nous vous proposons les programmes TechConnect*™. Pour de plus amples informations, contactez votre distributeur ou

votre représentant Rockwell Automation, ou consultez le site http://www.rockwellautomation.com/support/.

Aide a l'installation

En cas de probléme dans les 24 heures suivant I'installation, consultez les informations données dans le présent manuel.
Vous pouvez également appeler IAssistance Rockwell Automation 4 un numéro spécial, afin d'obtenir de 'aide pour la
mise en service de votre produit :

Pour les Etats-Unis ou le Canada | 1.440.646.3434

Pour les autres pays Utilisez la rubrique Worldwide Locator sur la page http://www.rockwellautomation.com/support/americas/phone_en.html, ou
contactez votre représentant Rockwell Automation.

Procédure de retour d’'un nouveau produit

Rockwell Automation teste tous ses produits pour en garantir le parfait fonctionnement a leur sortie d’usine. Cependant,
si votre produit ne fonctionne pas et doit étre retourné, suivez les procédures ci-apres.

Pour les Etats-Unis Contactez votre distributeur. Vous devrez lui fournir le numéro de dossier que le Centre d'assistance vous aura communiqué (voir le
numéro de téléphone ci-dessus), afin de procéder au retour.

Pour les autres pays Contactez votre représentant Rockwell Automation pour savoir comment procéder.

Commentaires sur la documentation

Vos commentaires sur ce document nous aident 2 mieux vous servir.
Sivous avez des suggestions sur la fagon d'améliorer ce document, remplissez le formulaire de la publication RA-DU002,

disponible sur le site http://www.rockwellautomation.com/literature/.

www.rockwellautomation.com

Siége des activités « Power, Control and Information Solutions »

Amériques : Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204-2496 Etats-Unis, Tél. : +1 414.382.2000, Fax : +1 414.382.4444

Europe / Moyen-Orient / Afrique : Rockwell Automation NV, Pegasus Park, De Kleetlaan 12a, 1831 Diegem, Belgique, Tél. : +32 2 663 0600, Fax : +32 2 663 0640
Asie Pacifique : Rockwell Automation, Level 14, Core F, Cyberport 3, 100 Cyberport Road, Hong Kong, Tél. : +852 2887 4788, Fax : +852 2508 1846

Canada : Rockwell Automation, 3043 rue Joseph A. Bombardier, Laval, Québec, H7P 6CS, Tél: +1 (450) 781-5100, Fax: +1 (450) 781-5101, www.rockwellautomation.ca
France : Rockwell Automation SAS — 2, rue René Caudron, Bat. A, F-78960 Voisins-le-Bretonneux, Tél. : +33 1 61 08 77 00, Fax : +33 1 30 44 03 09
Suisse : Rockwell Automation AG , Hintermittlistrasse 3, CH-5506 Migenwil, Tél. : +41 62 889 7777, Fax : +41 62 889 7766
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